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@ INSTALLATION

1. Mounting positions:

A=Allowed mounting position with fluid temperature between
-20°Cto +120°C.

B= Allowed mounting position with fluid temperature between
0°Cto +150°C

C=Not allowed mounting position.

2. Mount flange nut (A) and then the square nut (B) on top of
spindle.

3. Bring the actuator into desired position by activating and
turning the manual knob (more information on page 6), or
reposition the valve itself.

4. Put the actuator on top of the valve. Fasten it to the neck
of the valve by means of the U-bolt. Firmly tighten all nuts!

5. A: Stroke indicator B: Anti rotation guide

@ INSTALLATION

1. Monteringsposition:

A=Tillaten monteringsposition med flédestemperatur mellan
-20°C och +120°C.

B=Tillaten monteringsposition med flddestemperatur mellan
0°C och +150°C.

C=E;j tillaten monteringsposition.

2. Montera flansmutter (A) och sedan fyrkantmuttern (B) pa
toppen av spindeln.

3. For stéalldonet till nskad position genom att aktivera och
vrida det manuella vredet (ytterligare information pa sidan B),
alt. flytta ventilens spindel.

4, Placera stalldonet pa ventilen. Fast det till halsen med den
medlevererade U-bulten. Drag &t alla muttrar.

5. A: Slaglangdsindikator B: Medbringare



1 INSTALLATION
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MONTAGE

1. Einbaupositionen

A = Zulassige Einbaupositionen bei Medientemperaturen
zwischen -20 °C und +120 °C.

B = Zulassige Einbaupositionen bei Medientemperaturen
zwischen 0 °C und 150 °C

C = Nicht zulassige Einbaupositionen.

2. Schrauben Sie zunachst die Kontermutter (A) und

anschlieBend die quadratische Mutter (B) auf die Ventilspindel.

3. Bewegen Sie den Stellmotor im Handbetrieb in die gewtinschte
Stellung (weitere Informationen siehe Seite 7). Alternativ stellen Sie
das Ventil entsprechend ein.

4. Schieben Sie den Stellmotor seitlich auf den Ventilhals auf
und befestigen Sie diesen mit der Bugelschraube. Ziehen Sie die
Muttern fest an.

5. A: Hubweganzeige B: Verdrehsichere Fiihrung

@ YCTAHOBKA

1. IonoXeHVA yCTaHOBKM:

A = [lonycTMOoe NosoKeHVe YCTAaHOBKM Mpy TemMnepaTtype
xwakoctv o1 -20 oo +120 °C.

B = [JonycTimoe nonoxeHue yCTaHOBKY Npu TeMnepaType
xwakocty ot O oo +150 °C

C = HeponycTuMoe NonoXeHve yCTaHoBKW.

2. YcraHoBuTe raiiky ¢ (A), a noTom kBagpaTHyto raiiky (B) Ha
LUTOKE KranaHa.

3. YcraHosuTe NpvBop, B HE0BX0AVIMOE MOMOXEHVE, BKIKOUNB
1 NOBEPHYB Py4Ky py4HOro ynpasneHnAa (bonee noopobHo Ha
CTP. 7) VN U3MEHVB NONOXEHVE CAMOr0 KanaHa.

4. YcTaHoBuTE NPUBOA, Ha KnanaH. [MpukpenuTe ero K knanaxy
npw nomotum U-0bpasHoro bonta. Tyro 3aTAHUTE BCe raiiku!

5. A: lHoukaTop onvHel xoaa B: MpoTtreononoxHen dukcatop

MONTAZ

1. Pozycje montazu:

A=Dozwolona pozycja montazu przy temperaturze medium od
-20°C do +120°C.

B=Dozwolona pozycja montazu przy temperaturze medium od
0°C do +150°C

C=Niedozwolona pozycja montazu.

2. Na wrzecionie zaworu zamontowac nakretke kotnierzowa
(A), a nastepnie nakretke kwadratowg (B).

3. Ustawic¢ sitownik w zgdanym potozeniu poprzez odblokowanie
i obrécenie dZzwigni sterowania recznego (wiecej informaciji na
stronie 7), albo zmieniajgc potozenie samego zaworu.

4. Umiesci¢ sitownik ponad zaworem. Zamocowac go do szyjki
zaworu za pomoca jarzma. Mocno dokreci¢ wszystkie nakretki!

5. A: Wskaznik skoku B: Poprzeczka zapobiegajgca obracaniu

@ INSTALACION

1. Posiciones de montaje:

A=Posicién de montaje permitida con temperatura de fluido
entre -20°C hasta +120°C.

B= Posicién de montaje permitida con 0°C hasta +150°C
C=No se permite la posicién de montaje.

2. Monte la tuerca de brida (A) y luego la tuerca cuadrada (B)
encima del eje.

3. Coloque el accionador en la posicién deseada activandolo y
girando la perilla manual (mas informacién en la pagina 6), o
vuelva a colocar la valvula.

4. Ponga el accionador encima de la valvula. Sujételo en
el cuello de la valvula con el perno en forma de U. jAjuste
firmemente todas las tuercas!

5. A: Indicador de recorrido B: Guia antirrotacion



@ INSTALLAZIONE

1. Posizioni di montaggio:

A=Posizione di montaggio ammessa con temperatura del fluido
compresa fra -20°C e +120°C.

B= Posizione di montaggio ammessa con temperatura del
fluido compresa fra 0°C e +150°C

C=Posizione di montaggio non ammessa.

2. Montare il dado flangiato (A) e poi il dado quadro (B)
sull'albero.

3. Portare I'attuatore nella posizione desiderata, attivando e
girando la manopola manuale (maggiori informazioni a pagina
B) oppure riposizionare la valvola stessa.

4. Mettere I'attuatore sulla valvola. Serrarlo al collo della valvola
utilizzando la staffa a U. Serrare saldamente tutti i dadi!

5. A: Indicatore corsa B: Guida antirotazione

INSTALLATION

1. Positions de montage :

A = Position de montage autorisée avec une température du
liqguide comprise entre -20 Cet +120 C.

B = Position de montage autorisée avec une température du
liqguide comprise entre 0 Cet +150 C

C = Position de montage non autorisée

2. Montez I'écrou a embase (A) puis I'écrou a quatre pans (B)
au-dessus de la broche.

3. Placez le moteur dans la position désirée en activant et
en tournant la poignée manuelle (pour plus d’'informations
rendez-vous a la page 6), ou repositionnez la vanne.

4. Placez le moteur au-dessus de la vanne. Fixez-le sur le
goulot de la vanne a l'aide de I'étrier fileté. Serrez fermement
tous les écrous !

5. A : Indicateur de course B : Guidage anti-rotation



@ MANUAL OVERRIDE

MANUAL OVERRIDE

There is a manual operation handle on the actuator.

When handle is lowered manual operation is active, the
power supply to the motor power stage circuitry is cut and
the motor stop. The actuator can be operated manually
and the valve positioned accordingly. The manual operation
handle latches in position until it is raised again, then board
and motor will be powered again. At the end of this opera-
tion the actuator moves to initial position (on the basis of
DIP 1 setting) then it follows the control signal. When the
manual override handle is engaged, the green and the red
LED are on.

The actuator is supplied with the manual operation
handle lowered/ active.

L

DISABILITAZIONE MANUALE

Sull'attuatore si trova una maniglia di funzionamento manu-
ale.

Quando la maniglia & abbassata, il funzionamento manuale

e attivo, I'alimentazione verso il circuito elettrico del motore
€ interrotta e il motore e fermo. Lattuatore puo essere atti-
vato manualmente e la valvola posizionata di conseguenza.
La maniglia di funzionamento manuale permane in posizione
fino a quando non viene risollevata, dopodiche la scheda ed

i motore vengono ricollegati all'alimentazione. Al termine di
questa operazione I'attuatore si muove nella posizione iniziale
(sulla base delle impostazione di DIP 1), quindi segue il segnale
di comando. Quando la maniglia di disabilitazione manuale &
innestata i LED rosso e verde sono accesi.

L'attuatore e fornito con la maniglia di funzionamento
manuale abbassata/ attiva.

MANUEL STYRNING

Det finns ett handmandvervred pa stélldonet. Nar vredet
ar nedfallt &r manuell drift aktiverad, strémférsdrjningen
ar bruten och motorn stannar. Stalldonet kan manov-
reras manuellt och ventil position i enlighet déarmed.
Handmanovervredet ar last i manuellt 1age tills det falls upp,
forst da kommer kretskort och motor att stromférsorjas
igen. Nar detta sker kommer stélldonet att forflytta sig till
utgangslage (baserat pa DIP 1 installning) for att darefter
folja styrsignalen. Nar handmandévervredet ar nedfallt ar
den grona och roda lysdioderna pa.

Stélldonet levereras med handmanévervredet nedféllt/
aktivt.

COMMANDE MANUELLE

Le moteur dispose d’une poignée de débrayage manuel.
Lorsque la poignée est abaissée, I'alimentation est coupée
et le moteur s'arréte. Il est alors possible de bouger le mot-
eur manuellement et de positionner la vanne en conséqu-
ence. Une fois en position, la poignée de débrayage manuel
est verrouillée jusqu'a ce qu'elle soit & nouveau relevee.

Le moteur est alors de nouveau alimenté. A la fin de cette
opération, le moteur se déplace vers sa position initiale (sur
la base du parametre DIP 1), puis il suit le signal de com-
mande. Lorsque la poignée de débrayage est en position
manuelle, les voyants vert et rouge s’allument.

Le moteur est fourni avec la poignée de débrayage man-
uel abaissée / active.



HANDBETRIEB

Der Stellmotor ist mit einen Hebel ausgestattet, welcher
einen Handbetrieb ermdglicht.

Wird der Hebel heruntergedrickt, wird der Handbetrieb
aktiviert; die Stromversorgung zur Motorsteuerung wird
unterbrochen und der Motor stoppt. Das Ventilposition
kann nun durch manuelles Verstellen des Stellmotors
verdndert werden. Wird der Hebel wieder nach oben
gedriickt, werden Motor und Motorsteuerung wie zuvor mit
Strom versorgt. Der Stellmotor fahrt in die Anfangsstellung
(ie nach Einstellung von DIP-Schalter 1) und folgt danach
dem Steuersignal. Im Handbetrieb leuchtet die grine und
rote LED.

Im Auslieferzustand ist der Handbetrieb aktiviert; der
Hebel ist herunter gedrickt.

MEPEBOO HA PYUHOE YMNPABJTEHVE

Ha npuBopae ecTb peiuar pyuHoro yrpasneHua.

Koraa pbivuar onyLleH, BKIIOYeHO pyuHOe yrpasneHue, nuTaHve
Ha CXemy CUrIoOBOro Kackaja ABuraTesiA He NogaeTca, a cam
ABvratenb BbIkloYeH. MpUBOAOM MOXHO YNpaBnATh BPYYHYIO U
rosoxeHve knanaHa bynet cooteeTcTayrOLLMM. Pyuka pyuHoro
ynpaBeHnA 3aLLenkMBaeTCA B BbiDpaHHOM NONOXeHUN

[0 CrieaytoLLEero NogLema, Nocse Yero OnATbL BKIIOYAETCA
nuTaHve nNnatbl 1 Asuratend. B koHUe BbINONHEHNA JaHHO
onepaLyv NPUBOL, NEPEMELLIBETCA B MCXOOHOE MOMOXEHVE (B
COOTBETCTBUM C HacTporikor DIP 1), nocne uero BbinonHAET
[NeVicTBIA B COOTBETCTBIV G CUrHanom ynpaeneHva. Mocne
3a0eiCTBOBaHMA PyYki MEpeBoda Ha PyYHOE yrpaBreHne
3aroparoTcA 3eMeHbl 1 KPacHbIN CBETOAMOALI.

lNpyiBoa NOCTaB/IAETCA C PYUKOV PYYHOrO YrpaBIeHA B
OrTyLLIEHHOM,/ BKITKOYEHHOM OSIOXEHNN.

OBSLUGA RECZNA

Sitownik jest wyposazony w dZwignie sterowania recznego.
Kiedy dzwignia jest opuszczona, tryb sterowania reczne-

go jest aktywny, zasilanie obwodéw silnika jest odcigte, a
silnik zatrzymuje sig. Sitownik mozna obstugiwac recznie,
odpowiednio zmieniajgc potozenie zaworu. Dzwignia ste-
rowania recznego jest zablokowana w pozycji sterowania
recznego do momentu, kiedy zostanie znéw podniesiona,
wtedy ptyta sterownika i silnik znéw otrzymaja zasilanie. Po
wytaczeniu sterowania recznego sitownik powraca do potoze-
nia wyjsciowego (zgodnie z ustawieniem przetacznika DIP 1),
a nastepnie ustawia sig zgodnie z podanym sygnatem steruja-
cym. Kiedy tryb obstugi recznej jest aktywny, Swieci sig zielona
i czerwona dioda LED.

@ Sitownik jest dostarczany z opuszczong dzwignia, tzn.
aktywna funkcja sterowania recznego.

Es|

ACCIONAMIENTO MANUAL

Hay una palanca de funcionamiento manual en el accionador.
Cuando baje la palanca, el funcionamiento manual estara acti-
vo, se cortard el suministro eléctrico a los circuitos de etapa
de potencia del motor y el motor se detendra. El accionador
puede usarse manualmente y la valvula puede colocarse ade-
cuadamente. La palanca de funcionamiento manual se detie-
ne en esta posicion hasta que es levantada de nuevo. Luego,
la placa y el motor se encenderan de nuevo. Al finalizar esta
operacion, el accionador se pondra en la posicién inicial
(baséndose en el ajuste del DIP 1). Luego, seguiré la sefal
de control. Cuando se accione la palanca de accionamiento
manual, los LED verde y rojo se encenderan.

[N, El accionador se suministra con la palanca de acciona-
miento manual bajada,/ activa.



@ CONNECTOR DESCRIPTIONS

CONNECTOR DESCRIPTIONS

To avoid damages to electronic components caused by the PCB bending, do not press too much while fixing the

terminal block.
DESCRIPTION FUNCTION MIN WIRE AREA MAX WIRE LENGTH
V+ 16 VDC Voltage output
(Max load 25mA) 0.5 mm?® 200 m
M 0OV (Common)
u 2-10VDC i
Feedback output signal 0.5 mme 200 m
M 0V (Common) (Max load 2mA)
Y 0-10vDC* i i
Modulating control signal 05 mm? 200 m
M 0OV [Common)
Y1 N A .
3-point flqat|nig control 0.5 mme 200 m
yo f signa
Ln ov
Power Supply 1.5 mm?® 75m
L1 24VAC/DC

*See Chapter 5 and DIP switch 4—6 for available modulating control signal types.

@ FORKLARING ANSLUTNINGAR
Tryck ej for hart nar kabelkontakten kontakteras fér att undvika skador pa kretskortet till féljd av béjning.

FORKLARING FUNKTION MIN KABEL AREA MAX KABEL LANGD
V+ 16 VDC Spanningsutgang
(Max last 25mA) 0.5 mm?* 200 m
M 0V (Gemensam)
U 2-10VDC Aterfori i
Aterforingssignal (Max 0.5 mme 200 m
M QV (Gemensam) last 2mA)]
Y 0-10vDC*
Modulerande styrsignal 0.5 mm?® 200 m
M 0V (Gemensam)
Y1 4
3-punkt styrsignal 0.5 mm?* 200 m
\ 1+
Ln ov
Stromforsorjning 1.5 mm?® 75 m
L1 24VAC,/DC

*Se kapitel 5 och DIP brytare 4-6 for tillgdngliga typer av modulerande styrsignaler:




@ BESCHREIBUNG ELEKTROANSCHLUSSE

Ziehen Sie die Schrauben der Klemmen nicht zu stark an, um Schaden an der Platine und elektronischen Komponenten
zu vermeiden.

BESCHREIBUNG FUNKTION MIN. KABELQUERSCHNITT MAX. KABELLANGE
V+ 16 VDC Ausgang Spannung
(Max. Last 25 mA) 0,5 mm? 200 m
M 0OV (Masse)
u 2 - 10VDC i
Ausgang Ruckmeldung 0,5 mm? °00m
M 0V (Masse) (Max. Last 2 mA)
Y 0-10VvDC* i
Stifallsngngl Mod"us 0,5 mm? °00m
M 0V (Masse) modulierend
Y1 ‘ potentialfreies .
Dreipunktst ‘anal 0,5 mm 200 m
vo f reipunktsteuersignal
Ln ov
Spannungsversorgung 1,5 mm? 75m
L1 24 V AC/DC

* mdgliche Signalarten im Modus "modulierend” siehe Kapitel 5, DIP- Schalterstellungen 4-6

OPISY ZLACZY

Aby unikngc uszkodzer elementdw elektronicznych na skutek zbyt duzego zgiecia plytki drukowanej, podczas podfgczania
kostki przytaczeniowej nie nalezy uzywac duzej sify.
MAKS. DLUGOSC

OPIS FUNKCJA MIN. PRZEKROJ PRZEWODU PRZEWODU
V+ 16 VDC Wyjscie napigciowe
(maks. obcigzenie 25 mA) 0.5 mm?* 200 m
M 0V (wspdlne)
U 2-10 VDC Wyjscie sygnatu
i zwrotnego 0,5 mm?® 200 m
M OV (wspdlne] | (maks. obcigzenie 2 mA)
Y 0-10 vDC* ;
Sygnat proporcjonalny 0.5 mm? 200 m
M 0V (wspdlne)
Y1 34 .
Sygna’r sktter‘owama 0.5 mm? 200 m
vo f -punktowego
Ln ov
Zasilanie elektryczne 1,5 mm?® 75m
L1 24 VAC/DC

*Typy sygnatow dostepne w trybie sterowania proporcjonalnego sg opisane w rozdziale 5 (przetgczniki DIP 4-6).



@ CONNECTOR DESCRIPTIONS

DESCRIZIONE CONNETTORI

Per evitare danni ai componenti elettronici causati dalla piegatura del circuito stampato, non comprimere troppo
durante il fissaggio della morsettiera.

DESCRIZIONE FUNZIONE AREA MINIMA CAVO LUNGHEE;%QAASSIMA
V+ 16 VCC i i usci
Tensnone gh uscita 0.5 mme °00m
M 0V (Comune) | (Carico massimo 25mA]
u 2-10VCC Feedback segnale di
uscita 0,5 mm?® 200 m
M 0V (Comune) | (Carico massimo 2mA]
Y 0-10vee*
Segnale comando 0.5 mm? 200 m
M 0V (Comune) modulante
1 ‘ Segnale comando a 3 .
. 0,5 mm 200 m
Yo f punti flottante
Ln ov
Alimentazione elettrica 1,5 mm?® 75m
L1 24VCA/CC

*Vedere il Capitolo 5 e i DIP switch 4-6 per i tipi di segnali di comando modulante disponibili.

@ DESCRIPTIONS DU CONNECTEUR

Pour éviter d'endommager les composants électroniques, il est recommandé de ne pas trop appuyer lors de la fixation du bornier.

DESCRIPTION FONCTION ZONE DE CABLAGE MIN. LONGUEUR MAX. DU CABLE
V+ 16 VDC i i
Sortie de tension 0.5 mme 200 m
M 0V (Common) (Charge max. 25mA)
U 2-10VDC Signal de sortie de
rétroaction 0.5 mm?® 200 m
M 0V (Common) (Charge max. 2 mA]
Y 0-10vVDC* i
Signal de commande de 05 mm? 200 m
M 0V (Common) modulation
Y ‘ Signal de commande 0.5 mm? 200m
flottant & 3 points ’
ve 1+
Ln ov
Alimentation électrique 1.5 mm?® 75m
L1 24VAC/DC

Voir le chapitre 5 et le switch DIP 4-6 pour connaitre les types de signal de commande de modulation disponibles.
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@ OMUCAHWE COEOVIHUTENA

Urobsl nabexats 10BPEXOeHNV 3/1eKTPOHHbIX YaCcTev 13-3a U3r nba nnarel, He rpuniaranTe C/mMLLIKOM bonsLuoe ycwrne BO

BPEMA YCTaHOBKW KITEMMHOV KOS100KM/.

MWH. M/OLL,. MOMNEP. CEYEHWA. MAKC. IVIMHA
OMWCAHVE DYHKLMA NPOBOOOB
V+ 16 B nocrt. Toka
BbixogHoe HanpmxeHne 0.5 m® 500 m
M 0 B (obLiee) (Makc. Harpyska 25 MA)
U 2-10 B nocr. BbixogHowm curHan
Toka obpaTHoit cBA3M 0,5 mv® 200 m
M 0 B (obLuee) (Makc. Harpyaka 2 MA)
v 0-10B nocr. c
M 0B (obuee) penymmp
Y1 * CvirHan 3-ToueuHoro
[OVCKPETHOro 0,5 mm® 200 m
Y2 f perynnpoBaHua
Ln 0B
1 24 Bnep,/ MutaHve 1,5 mw? 75m
rocT. Toka

*Cm. Pasgen 5 v DIP-nepexntoyateny 4-6 kacatesisHo [OCTYIHBIX TUIMOB CUrHAMO0B M18BHOM0 PerysimpoBaHuA.

@ DESCRIPCIONES DEL CONECTOR

Para evitar darios en los elementos electrénicos causados por doblar el PCB, no presione demasiado mientras fije

los blogues de terminales.

LONGITUD MAX. DEL

DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO SECCION DEL CABLE MIN. CABLE
V+ 16 VCC Salida de tensién
(Carga méaxima 25 mA) 0,5 mm?® 200 m
M 0V (Comun)
u 2-10VCC Senal de salida de la
- retroalimentacion 0,5 mm?® 200 m
M 0V (Comun) (Carga max. 2 mA)
Y 0-10VCC* Senal de control de
modulacién 0,5 mm?® 200 m
M 0V (Comun)
Y1 ‘ Senal de control de
control flotante de 3 0,5 mm?® 200 m
Y2 f puntos
Ln ov
Suministro eléctrico 1,5 mm?® 75m

L1 24V CA/CC

*** Consulte el capitulo 5 para mas informacién sobre el “Interruptor DIP 4-6 para ver los tipos de senales de control de

modulacién disponibles.
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@ ELECTRICAL CONNECTION

-

A

@ 3-point floating control mode —

B _ + 1

o/o/ /@

s/o/>
V+HU|Y M|Y1Y2Ln|L1
EAEANNANn

Feedback signal e : j I__.24VAC

eedback signa ) '
| Feedback signal N--==--mee-- g N

(2-10VvDC) 2-10vo0)

A\ J

ELECTRICAL CONNECTION @ ELEKTRISK ANSLUTNING

ALFxx4 contain a half-wave rectifier power supply. It shall
not be powered with transformers that are used to power
other devices using non isolated full-wave rectifier power supply.
Use cable gland PG13,5 model (not supplied)

1. 3-point floating control mode

In floating control mode is only DIP switch 2 applicable. In
floating control mode is DIP switch 7 used only to force
manual calibration. During floating control mode the automatic
calibration is not active.

1a. 3-point floating control mode (Sink connection)
Connect wires, pict. A. Connect (Ln+Y1) to extend (open) @
or (Ln+Y2) to retract (close) in floating control mode (Sink
connection). Connect feedback signal if needed, pict. A. Start a
calibration

1b. 3-point floating control mode (Source connection)
Connect power wires according to picture B. Connect (L1+Y1)
to extend (open) @ or (L1+Y2) to retract (close) ﬁ in
floating control mode (Source connection). Connect feedback
signal if needed, pict. B. Start a calibration

2. Modulating / proportional control mode

Connect power and control signal according to picture C.
Connect feedback signal if needed, pict. C. Set the DIP switches
according to information in chapter 5. Start a calibration.

COLLEGAMENTO ELETTRICO

ALFxx4 e alimentato da un raddrizzatore di corrente

a semionda. Non deve venire collegato alla corrente con
trasformatori utilizzati per altri dispositivi che si servono di
raddrizzatori di corrente a onda intera non isolati. Utilizzare il
modello di passacavo PG13,5 (non in dotazione]
1. Modalita lo a 3 punti fl
In modalita comando flottante & applicabile solo il DIP switch
2. In modalita di comando flottante il DIP switch 7 si utilizza
solo per forzare la calibrazione manuale. Durante la modalita
di comando flottante la calibrazione manuale non € attiva.
“a. Modalita comando a 3 punti flottante (collegamento Sink)

llegare i fili, fig. A. Collegare (Ln+Y1) per estrarre (aprire)
3@ oppure (Ln+Y2) per ritrarre (chiudere) nella modalita di
comando flottante (collegamento Sink). Collegare il segnale di
feedback, se necessario, fig. A. Iniziare la calibrazione
“1b. Modalita comando a 3 punti flottante (collegamento Source)
Collegare i fili della corrente come da figura B. Collegare
(L1+Y1) per estrarre (aprire) oppure (L1+Y2) per
ritrarre (chiudere) nella modalita di comando flottante
(collegamento Source). Collegare il segnale di feedback, se
necessario, fig. B. Iniziare la calibrazione
2. Modalita comando modulante / proporzionale
Collegare I'alimentazione e il segnale di comando come da
figura C. Collegare il segnale di feedbak, se necessario, fig. C.
Impostare i DIP switch sulla base delle informazioni contenute
nel capitolo 5. Iniziare la calibrazione.
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ALFxx4 har en halvagslikriktare. Den skall inte drivas

med en transformator som anvénds for andra enheter

med icke isolerad helvagslikriktad strémférsérjning. Anvand
kabelgenomféring modell PG13,5 (medfdljer ej]

1. 3-punkt styrning

| 3-punkt styrning &r endast DIP brytare 2 applicerbar. | 3-punkt
styrning anvands DIP brytare 7 endast for att pabdrja manuell
kalibrering. | drift &r den automatiska kalibreringen ej aktiv.

1a. 3-punkt styrning (OV signal / Sink anslutning)

Anslut ledare, bild A. Anslut (Ln+Y 1) for att skjuta ut (6ppna)
@ eller (Ln+Y2) for att dra in (stanga) ﬁ i 3-punkt styrning
(OV signal). Starta en kalibrering.

1b. 3-punkt styrning (24V signal / Source anslutning)
Anslut spanningsledare i enlighet med bild B. Anslut (L1+Y1)
for att skjuta ut (6ppna) @ eller (L1+Y2) for att dra in (stdnga)
ﬁ i 3-punkt styrning (24V signal). Starta en kalibrering.

2. Modulerande / proportionerlig styrning

Anlut spé&nning och styrsignal i enlighet med bild C. Om dnskas,
anslut aterféringssignal, bild C. Stall DIP brytarna i enlighet med
information i kapitel 5. Starta en kalibrering.

E BRANCHEMENT ELECTRIGUE

ALFxx4 contient un redresseur d'alimentation en courant
demi-onde. Ce dernier ne doit pas étre alimentée avec des
transformateurs utilisés pour alimenter d'autres appareils
utilisant un redresseur dalimentation en courant pleine onde non
isole. Utilisez le presse-étoupe de modele PG 13,5 (non fourni)

1. Mode de commande flottant a 3 points

Dans ce mode, seul le switch DIP 2 est disponible, le switch
DIP 7 n'étant utilisé que pour forcer le calibrage manuel. Le
calibrage automatique n'est pas activé pendant le mode de
commande flottant.

“1a. Mode de commande flottant a 3 points (Borne de drain)
Branchez les cébles, voir limage A. Branchez (Ln+Y1) au
dispositif d'extension (oyvert) ou (Ln+Y2) au dispositif

de rétraction (fermé) Branchez le signal de rétroaction si
nécessaire, voir limage A. Démarrez un calibrage

1b. Mode de commande flottant a 3 points (Borne de source)
Branchez les cébles d'alimentation selon limage B. Branchez
(L1+Y1) au dispositif d'extension (oyvert) @ ou (L1+Y2)

au dispositif de rétraction (fermé) Branchez le signal de
rétroaction si nécessaire, voir limage B. Démarrez un calibrage
2. Mode de modulation / commande proportionnelle
Branchez I'alimentation et le signal de commande comme
illustré a limage C. Branchez le signal de rétroaction si
nécessaire, voir limage C. Réglez les switches DIP
conformément aux informations contenues dans le chapitre

5. Démarrez un calibrage.
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ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

Die ALFxx4 werden tber Halbwellengleichrichter mit
Stmm versorgt. Sie dirfen nicht mit Netzteilen fir andere
Geréte betrieben werden, die mit einem nicht isolierten
Vollwellengleichrichter arbeiten. Verwenden Sie eine
Kabelver‘schr‘aubung gemé&lB PG13,5 [n/cht mmge/:efert]
1. P Ifreies Dreif
Im Modus "3-Punkt Steuerung" ist nur der DIP-Schatter 2 aktiv; der
DIP-Schalter 7 wird nur genutzt, um eine manuelle Kalibrierung zu
erzwingen, die automatische Kalibrierung ist nicht aktiv.
1a. Modus "3-Punkt Steuerung (Sink)"

Stellen Sie die Verdrahtung geméaB Abbildung A her
(Ruckmeldesignal nur bei Bedarf). Dabei gilt:

Ausfahren (Offnen) b = Ln + Y1,

Einfahren (SchlieBen) =Ln+Ye.

Starten Sie die Kalibrierung.

1b. Modus "3-Punkt Steuerung (Source)"

Stellen Sie die Verdrahtung gemaB Abbildung B her
(Ruckmeldesignal nur bei Bedarf). Dabei gilt:

Ausfahren (Offnen) Jb = L1 + Y1,

Einfahren (SchlieBen) =L1+Ya

Starten Sie die Kalibrierung.

2. Modus "Modul - bzw. Proporti ung
Stellen Sie die Verdrahtung geman Abb||dung C her
(Ruckmeldesignal nur bei Bedarf). Die DIP-Schalter sind wie im
Kapitel 5 beschrieben einzustellen. Starten Sie die Kalibrierung.

3NEKTPUYECKOE COEOVHEHWE

B monernb ALFxx4 BXOQUT UCTOYHVIK MUTAHWA HA OCHOBE
OQHOMoryrnepruogHoro BoINMpAMUTESIA. lNutaHve He AO/MKHO
OCYLLECTB/IATLCA C TPAHC(OPMAETOPOB, KOTOPbIE UCTIONB3YHOTCA A/IA
MUTaHNA OPYrvX YCTPOVICTB, MPY MOMOLLY UCTOYHUKOB MATAHUA Ha
0OCHOBE Hen30/1IMpoBaHHOro 0AHOrOos1yrepruogHoro BblMPAMUTESIA.
Vicrnonbayvite kaberbHbivi BBoa mopenn PG13,5 (He BxoouT B KOMekT)
1. Pe)Xxum 3-ToueuyHOoro ANCKPETHOrO PerynupoBaHna
B pexwvime avckpeTHoro perynnposaHna npuMeHym Torbko DIP-
nepekntovatens Ne 2. B pexwvive actatuyeckoro perynmposaHna
DIP-nepexntouatens Ne 7 vcnonesyertca Tonbko A
NPYHYOUTENbBHON pyuHoii kannbpoBku. B pexvive avckpetHoro
perynupoBaHuA aBTomMaTuueckan kanmbpoBka oTkioueHa.
1a. Pexum 3-1 0 acrar 0 per
(noak no c
Mopwntounte nposBofa, cm. puc. A. ﬂonxnmqme (Ln+Y1), utobbI
YBENNUMTL (OTKPLITE), <L un (Ln+Y2), utobbl yMEHBLLUNTL (3aKpPbIT)

B PEXMMe JNCKPETHOro ﬁerynmpoBann (noaoueHve no
cxeme ¢ 06wwmm MuHycom). [pu HeobxoammocTy, NnoakounTe
curHan obpatHoii cBAsw, cm. puc. A. HauHute kannbposky.
1b. Pexxum 3-1 ] THOrO perynug
(nonk no c
[MogkniounTe NpoBOAa NUTAHUA KakK NOKa3aHO Ha PUCYHKE
B. Mogkniounte (L1+Y1), utobbl yBENMUUTL [OTKPLITL), {i
nnm (L1+Y2), utobbl yMEHbLUNTL \{SaKpblTb] B pexume
[VCKPETHOro perynvupoBaHuA (NoaKIoyeHne no cxeme ¢ obwmm
nntocom). Mpu HeobxopumocTy, nopknounTe curHan obpatHoi
cBA3K, cM. puc. B. Hauano kannbposku.

2. P LYA oro pery.

MOAKIOUNTE NTAHVE 1 CUTHAM YMIPABNEHVA, Kak NOKA3aHo Ha
pucyHke C. Mpu HeobxopvmocTy, nogxnounte curHan obpatHoi
cBasy, cm. puc. C. YeraHosute DIP-nepekntouateny B cCOOTBETCTBUM
¢ vHopmaumeit B pasgene 5. Haunute kanubposky.

PODtACZENIE ELEKTRYCZNE

Modele ALFxx4 sq wyposazone w jednopofowkowy zasilacz
prostownikowy. Nie nalezy ich podiaczac do transformatoréw
uzywanych do zasilania innych urzadzer, korzystajgcych z
nieizolowanych zasilaczy dwupotéwkowych. Nalezy uzy¢ dfawika
kablowego typu F‘G 13,5 [zakup/c osobno)

1. Tryb ster
W trybie sterowania 3+ punktowego wykorzystuje sie tylko przetacznik
DIP 2. Przetgcznik DIP 7 w trybie sterowania 3-punktowego stuzy
jedynie do wymuszania recznej kalibraciji. Kalibracja automatyczna
nie dziata w trybie sterowania 3+ punktowego

1a. Tryb ster ia 3-punk go (2 f ) iem do
neutralnego)

Podtaczyé przewody w sposéb pokazany na rys. A. Potaczyé
(Ln+Y1) dla funkcji otwierania lub (Ln+Y2) dla funkcji
zamykania w trybie sterowania 3-punktowego (z podtaczeniem
do zacisku neutralnego). W razie potrzeby podtaczyé sygnat
zwrotny, patrz rys. A. Rozpoczaé kalibracje.

1b. Tryb sterowania 3-punktowego (z podiaczeniem do zrédia pradu)
Przewody zasilajgce podtaczyé zgodnie z rysunkiem B. Potaczyé
(L1+Y1) dla funkcji otwierania lub (L1+Y2) dla funkcji
zamykania w trybie sterowania 3-punktowego (z podtgczeniem
do zrédta pradu). W razie potrzeby podiaczyé sygnat zwrotny,
patrz rys. B. Rozpoczaé kalibracje.

2. Tryb proporcjonalny

Padtaczyé zasilanie i sygnat sterujgcy zgodnie z rysunkiem C. W razie
potrzeby podtaczyé sygnat zwrotny, patrz rys. C. Ustawié przetgczniki
DIP zgodnie z informacjami w rozdziale 5. Rozpocza¢ kalibracie.

@ CONEXION ELECTRICA

El ALFxx4 contiene una fuente de alimentacion de rectificador
de media honda. No debe alimentarse con transformadores
usados para accionar otros dispositivos que usen una fuente de
alimentacion de rectificador de onda completa no aislada. Use el
modelo PG13,5 de conector de cable (no incluido]

1. Modo de control flotante de 3 puntos

En el modo de control flotante solo se aplica el interruptor

DIP 2. En el modo de control flotante solo se usa el interruptor
DIP 7 para forzar la calibracién manual. Durante el modo de
control flotante, la calibracién automaética no esté activa.

41a. Modo de control fl de 3 (C ion al
fregadero)

Conecte los cables, figura A. Conecte (Ln+Y.1) para ampliar
(abrir) o (Ln+Y2) para retirar (cerrar) en el modo de
control flotante (Conexion del fregadero). Conecte la sefial de
retroalimentacion, si es necesario, figura A. Inicie una calibracién
1b. Modo de control flotante de 3 puntos (Fuente de
conexion)

Conecte los cables de alimentacién segun |a segtn la figura
B. Conecte (L1+Y) para ampliar (abrir) o (L1+Y2) para
retirar (cerrar) en el modo de control flotante (Fuente
de conexién). Conecte la sefial de retroalimentacion, si es
necesario, figura B. Inicie una calibracién

2. Modo de control de modulacién / proporcional
Conecte la sefal de alimentacién y control segin la figura C.
Conecte la sefial de retroalimentacion, si es necesario,
figura C. Ajuste los interruptores DIP segun la informacién
del capitulo 5. Inicie una calibracion.
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DIP SWITCHES

It is not necessary to remove power supply to change DIP switch settings, but the 24V power supply must be consider.
Before the cover on the actuator is removed and DIP settings are changed, the power to the actuator must be disconnected
or manual operation handle active. After DIP settings are changed power up the actuator or inactivate manual operation
handle to activate the new settings.

SV\?II'FCH OFF (s]\]
1 Normal direction, picture A Reverse direction, picture B
2 Modulating / propor‘tiuréal control mode, picture 3-point floating control mode, see picture D
3 - Sequence control mode
q Modulating control signal 0-10 VDC Modulating control signal 2-10 VDC
Sequence control signal 0-5 VDC with DIP Sequence control signal 5-10 VDC with DIP switch 4 in OFF mode
5 switch 4 in OFF mode Sequence control signal B-10 VDC with DIP switch 4 in ON mode

Sequence control signal 2-8 VDC with DIP
switch 4 in ON mode

6 Voltage input signal (VDC) Current input signal (4-20mA)
Note: DIP switch 4 must be in ON mode
7 Automatic Calibration: the actuator updates the | Manual Calibration: the actutor calibration is started moving the
stroke range if an unexpected mechanical stop switch from OFF to ON; if the switch is left in ON the actuator
is detected for at least 10 seconds will never update the calibrated stroke value even when an

unexpected endpoint is detected

*U= feedback signal

@ DIP-SCHALTER

Zum Einstellen der DIP-Schalter muss die Stromversorgung nicht unterbrochen werden; beachten Sie jedoch die
24-\/Spannungsversorgung. Aus Sicherheitsgriinden muss daher vor dem Entfernen der Motorabdeckung die Spannungsversorgung
unterbrochen oder der Stellmotor in den Handbetrieb versetzt werden. Nach dem Veréndern der DIP-Schalter und dem Montieren der
Abdeckung stellen Sie die Spannungsversorgung wieder her bzw. beenden den Handbetrieb, um die neuen Einstellungen zu tibernehmen.

DIP-
SCHALTER AUS A
1 Wirkrichtung Standard, Abb. A Wirkrichtung entgegengesetzt, Abb. B
2 Modus “Modulations- bzw. Proportionalsteuerung” Modus “3-Punkt Steuerung” Abb. D
3 - Modus “Sequenzsteuerung®
4q Modulationssteuerung O - 10 VDC Modulationssteuerung 2 - 10 VDC
5 Sequenzsteuerung 0-5 VDC (DIP-Schalter 4 = AUS) Sequenzsteuerung 5-10 VDC (DIP-Schalter 4 = AUS)
Sequenzsteuerung 2-8 VDC (DIP-Schalter 4 = AN) Sequenzsteuerung 6-10 VDC (DIP-Schalter 4 = AN)
Eingangssignal Spannung (V DC) Eingangssignal Strom (4 - 20 mA)
6 Hinweis: Der DIP-Schalter 4 muss auf “AN* eingestellt
werden.
7 Automatische Kalibrierung: Der Stellmotor aktualisiert | Manuelle Kalibrierung: Die Kalibrierung beginnt mit dem Umstellen
seinen Hubbereich, wenn ein unerwarteter des DIP-Schalters von ,AUS" auf ,AN". Verbleibt der DIP-Schalter
mechanischer Stopp erkannt wird, der langer als 10 nach dem Kalibrieren auf der Position ,AN", wird der Hubweg
Sekunden andauert. nicht aktualisiert. Dies gilt auch fiir den Fall, dass ein unerwarteter
mechanischer Stopp erkannt wird.

* U = Ruckmeldesignal
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@ DIP BRYTARE
A Det &r inte nédvéndigt att bryta strémférsériningen fér att &ndra DIP brytarna men 24V spénningen maste beaktas.
Innan stélldonets kdpa tas bort och DIP brytarna &ndras maste strémférsérjningen brytas eller handmandévervredet
aktiveras. N&r instéllningarna &r gjorda, anslut strémférsdrjningen till stélldonet eller inaktivera handmanévervredet fér att
aktivera de nya instéllningarna.

DIP

BRYTARE OF8 ON

1 Normal riktning, bild A Omvand riktning, bild B

2 Modulerande/ proportionell styrning, bild C 3-punkt styrning, bild D

3 - Sekvensstyrning

4 Modulerande signal 0-10VDC Modulerande signal 2-10VDC
Sekvensstyrning 0-5VDC med DIP brytare 4 i

5 ) lage OFF ) Sekvensstyrning 5-10VDC med DIP brytare 4 iAIé_i_ge OFF
Sekvensstyrning E—Eg\ngNmed DIP brytare 4 i Sekvensstyrning B-10VDC med DIP brytare 4 i ldge ON

6 Styrning pa spanningsniva (VDC) Styrning pa stromniva [4-2(?_;;@]&3'\?8: DIP brytare maste vara i

7 Manuel kalibrering: stélldonets kalibrering startas om DIP

Automatisk kalibrering: stélldonet uppdaterar
slagléngden automatiskt om ett oférutsett
mekaniskt stopp intréffar under minst 10 sek.

brytaren &ndras far lage OFF till ON. Om brytare lamnas i lage ON
kommer stalldonet aldrig att uppdatera slaglangden &ven om ett

*U= éterfdringssignal

m PRZELACZNIKI DIP
Nie ma potrzeby odtgczania zasilania przy zmianie ustawieri przetacznikow DIP, ale nalezy wzia¢ pod uwage obecnosc
napiecia zasilajacego 24 V. Przed zdjeciem pokrywy sitownika i zmiana ustawieri przetacznikow DIP nalezy odfaczy¢ zasilanie
sitownika albo przestawic sitownik na sterowanie reczne. Po zmianie ustawien przetgcznikéw DIP nalezy wigczy¢ zasilanie
sitownika lub wytaczyc sterowanie reczne, aby nowe ustawienia staty sie aktywne.

oftrutsett &ndlage detekteras.

PRZELACZNIK DIP WYL, WL
1 Kierunek normalny, rysunek A Kierunek odwrécony, rysunek B
2 Tryb proporcjonalny, rysunek C Tryb sterowania 3-punktowego, patrz rysunek D
3 - Tryb sekwencyjny
q Sygnat proporcjonalny 0-10 VDC Sygnat proporcjonalny 2-10 VDC
Sygnat sekwencyjny 0-5 VDC z Sygnat sekwencyjny 5-10 VDC z przetacznikiem DIP 4 w
5 przetgcznikiem DIP 4 w potozeniu WYL, potozeniu WYL
Sygnat sekwencyjny 2-6 VDC z Sygnat sekwencyjny 6-10 VDC z przetacznikiem DIP 4 w
przetacznikiem DIP 4 w potozeniu Wkt potozeniu WH.
o . Wejscie sygnatu pradowego (4-20 mA)
6 Wi I VDC,
ejscie sygnafu napicciowego (VDC) Uwaga: przefacznik DIP 4 musi byé WE.
7 Kalibracja reczna: kalibracja sitownika rozpoczyna sie w

*U= sygnat zwrotny

Kalibracja automatyczna: sitownik
aktualizuje zakres skoku w razie wykrycia
nieoczekiwanej przeszkody mechanicznej w
przeciggu co najmniej 10 sekund

momencie przestawienia przetgcznika z WYL, na WL;
jesli przetacznik pozostanie Wt.., sitownik nigdy nie bedzie
aktualizowat skalibrowanej wartosci skoku, nawet w razie
wykrycia nieoczekiwanego punktu koricowego
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*U=2VDC

*U=10vDC

@ DIP SWITCHES

Al Non & necessario scollegare 'alimentazione per modificare le impostazioni dei DIP switch, ma & necessario prendere in
considerazione I'alimentazione a 24V. Prima di rimuovere la copertura posizionata sull'attuatore e di modificare le impostazioni DIP
€ necessario che |'attuatore sia scollegato dall’alimentazione elettrica oppure che la maniglia del funzionamento manuale sia attiva.
Dopo avere maodificato le impostazione DIP ricollegare I'attuatore all'alimentazione o disattivare la maniglia del funzionamento
manuale per attivare le nuove impostazioni.

DIP

SWITCH i
1 Direzione normale, figura A Direzione inversa, figura B
2 Modalita comando ?qouij?te/ proporzionale, Modalita comando a 3 punti flottante, vedere figura D
3 - Modalita comando in sequenza
q Segnale comando modulante 0-10 VCC Segnale comando modulante 2-10 VCC
Segnale comando in sequenza 0-5 V CC con DIP Segnale comando in sequenza 5-10 V CC con DIP switch 4 in
5 switch 4 in modalita OFF modalita OFF
Segnale comando in sequenza 2-6 V CC con DIP Segnale comando in sequenza 6-10 V CC con DIP switch 4 in
switch 4 in modalita ON modalita ON
. o Segnale corrente in ingresso (4-20mA)
6 Segnale tensione in ingresso (VCC) Nota: Il DIP switch 4 deve essere in modalita ON
Calibrazione automatica: 'attuatore aggiorna Calibrazione manuale: la calibrazione dell'attuatore inizia spostando lo
7 i ranae di corsa se viené rilevato un agr‘?"esto switch da OFF a ON; se viene lasciato in posizione ON, l'attuatore non
meccagnico imprevisto per almeno 10 second aggiornera mai il valore di corsa calibrato anche quando viene rilevato
P p ' un finecorsa imprevisto

*U=segnale di feedback

DIP-NEPEKJTHOUATEN

HeT HeobxoaMMoCTvi Y3BNEKaTL UCTOUHVK MNTaHWA, YTObbI BMEHUTL HAcTPoVikv DIP-epekritoyaTesid, Ho ClEeayeT Y4ecTb NCTOUHIK
rmTaHuA 24 B. [Nepen CHATVEM KPbILLKV NPUBOAA Y USMEHEHNEM HAcTPoek DIP Heobxoaumo OTKIoUMTL MOAaYy MATaHWA Ha NpYBoa v
aKTVBMPOBATL PY4KY PyYHOro yripasreHuA. [ocne nameHeHnAa HacTpoek DIP BriounTe nutaHve npysogta v NepeBenuTe pyqky py4Horo
yripasreHva B nonoxenne BbIKJT, utobel akTBMpoBaTL HOBbIE HACTPOVIKU.

DIP-
MEPEKSTOYATESTb BbIKJ1. BKJ1.
1 HopmanbHoe HanpaBenexme, pycyHok A ObpaTtHoe HanpasneHie, pucyHok B
PeximM nnasHOro,/ MponopLvioHansHoro
2 Pexum 3-ToueuHOoro AVMCKPETHOro PerynvpoBaHyiA, CM. prcyHok D
perynuposaHma, pucyHok C
3 - Pexvim nocnenosaTensHoro ynpasneHna
q Cwrhan nnaeHoro perynuposaHuA O-10 B nocT. Toka Cvrtan nnasHoro perynnposanua 2-10 B nocT. Toka
CvrHan nocneposartensHoro ynpasnenua 0-5 B noct.| CvrHan nocneposatensHoro yripaenenua 5-10 B noct. Toka ¢ DIP-
5 Toka ¢ DIP-nepekntoyatenem Ned B pexxme BbIKST. nepektouateriem Ned B pexwvime BbIKS1.
CvrHan nocreposaTenbHoro ynpasneHua 2-6 B noct.| CvrHan nocneposaTensHoro ynpaeneHua 6-10 B nocT. Toka ¢ DIP-
Toka ¢ DIP-nepekntouatenem Ned B pexwvive BKJT. nepexntouatenem Ned B pexxume BKJ1.

CvrHan BxopHoro Toka (4-20 mA)

6 Cvrtan BxogHoro Hanpaxenud (B nocr. Toka
A P ( ] Mpumeyarve: DIP-nepetouatens Ned nomkeH bbib B pexxumve BKJ1.
PyuHan kanubposka: kanvbpoeka npueoda HauMHaeTcA npy
AsTomMaTyueckan kanvbposka: npueog 0bHoBRAET nepesofe nepeksiouatesna ua nonoxeHua BbIKS1. B nonoxeHue
7 [[vana3oH xoda npw obHapyxeHun HenpepsuderHon | BKJ,; ecnn octaBute nepexntovyatens B nonoxexun BKIT, npuson

MEXaH1YeCcKo 0CTAHOBKN MUHUMYM Ha 10 cekyHa | He ByneT 0bHOBNATL 0TKaNMBPOBAHHOE 3HaUEHE XOfa AaXe Npn
obHapyeH1y HenpeaBMOEHHOro NPefesbHOro 3HaueHnA

*U= curHan obpatHovi cBA3n
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SWITCHES DIP

Il n’est pas nécessaire de retirer I'alimentation pour modifier les réglages des switches DIF, il suffit de prendre en

compte l'alimentation de 24V. Avant le retrait du couvercle du moteur et la modification des parametres DIP, 'alimentation

du moteur doit étre coupée ou la poignée de débrayage manuel activée. Une fois les réglages DIP modifiés, allumez le
moteur ou désactivez la poignée de débrayage manuel pour activer les nouveaux parametres.

COMNTRAIECH ARRET MARCHE
1 Direction normale, image A Direction inverse, image B
2 Mode de modulation / commande Mode de commande flottant a 3 points, voir l'mage D
proportionnelle, image C
3 - Mode commande de séquence
a Signal de commande de modulation Signal de commande de modulation 2-10 VCC
0-10VCC
Signal de commande de séquence 0-5 VCC | Signal de commande de séquence 5-10 VCC avec switch DIP
5 avec switch DIP 4 en mode ARRET 4 dans le mode ARRET
Signal de commande de séquence 2-8 VCC | Signal de commande de séquence B-10 VCC avec switch DIP
avec switch DIP 4 en mode MARCHE 4 dans le mode MARCHE
6 Signal d'entrée de tension (VCC) Signal d'entrée de courant (4-20 mA)
Remarque : Le switch DIP 4 doit étre en mode MARCHE
7 Calibrage automatique : le moteur met Calibrage manuel : le calibrage du mateur commence, déplacant
a jour la plage de course en cas d'arrét le switch de ARRET & MARCHE ; si le switch est laissé en
mécanique inattendu pendant au moins 10 | position MARCHE, le moteur ne mettra jamais a jour la valeur de
secondes la course calibrée

*U= signal de rétroaction

@ INTERRUPTORES DIP

Al No es necesario retirar la fuente de alimentacion para cambiar los ajustes del interruptor DIP, pero debe valorar si usa
la fuente de alimentacion de 24 V. Antes de retirar la cubierta del accionador y cambiar los ajustes del interruptor DIF, debe
desconectar el accionador del suministro eléctrico o activar la palanca de accionamiento manual. Después de cambiar los
ajustes DIR, active el accionador o desactive la palanca de accionamiento manual para habilitar los nuevos ajustes.

INTERRUPTOR

DIP APAGADO ENCENDIDO
1 Direccién normal, figura A Direccion inversa, figura B
Modo de control de modulacién / ,
2 proporcional, figura C Modo de control flotante de 3 puntos, vea la figura D
3 - Modo de control de secuencia
4 Senal de control de modulacién 0-10 V CC Sefal de control de modulacién 2-10 V CC

Senal de control de secuencia 0-5 V CC con
interruptor DIP 4 en modo APAGADO

Senal de control de secuencia 5-10 V CC con interruptor
DIP 4 en modo APAGADO

5 Sefial de control de secuencia 2-6 V CC con | Sefial de control de secuencia 6-10 V CC con interruptor DIP 4
interruptor DIP 4 en modo ENCENDIDO en modo ENCENDIDO
- ” Senal de entrada actual (4-20 mA)
6 Senal de entrada de tension (V CC) Nota: El interruptor DIP 4 debe estar en modo ENCENDIDO
7 Calibracién automética: el accionador Calibracion manual: el accionador de calibracion se acciona

actualiza el rango lineal si se detecta una
parada mecénica inesperada durante al
menos 10 segundos

*U= senial de retroalimentacion

cambiando el interruptor de APAGADO a ENCENDIDO; si el

interruptor se deja ENCENDIDO el accionador nunca actualizard

el valor de la carrera incluso cuando se detecte un pardmetro
inesperado.
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@ DIAGNOSTIC / ALARM FUNCTION

@ DIAGNOSTIC / ALARM FUNCTION

LED

ERROR

WHEN

ACTUATOR

BEHAVIOUR

TYPICAL
TROUBLE
SHOOTING
CONDITION

RESET P
ROCEDURE

Automatic Calibration SW7 Manual Calibration SW7 ON
The actuator pushes/
ulls 5 times (unexpected
gtall] trying to[remgve the Tgiactuator.puéshez/pulls
. imes against endpoin
Calibrated Calibration g%ﬁgglgggit?sds? ﬁ:l:lgl;j during calibration. Alarm | Valve with Remove
1 RED | stroke valve "/ first (RED Led ON) angd the is signalled (RED led On) a stroke power and
ON less than 5 inatallation| actuator moves to initial and the actuator moves to |length lower| power up
mm position. Doesn't respand to the initial position. Doesn't | than 5 mm again
control signal. Stroke value FESpondStiO:QF control
is not updated beacuse out gnal.
of range
. The actuator pushes,/ pulls
Bgyggcxf:gf;&?:gsge 2 times against endpoint | Valve with
RED Stroke | Calibration | and moves toward the new ?suggg ;F:elg’fg%%nl. eﬁl%ﬂf alesr:;?'ﬁe pgﬁ?ﬁ;’ﬁ d
2 ON gg?gburfr?'n ins/tglllr‘;ast,:li:on aﬁ%&ﬁ I'&Egl?endalcl:g]g .?Ee and the actuator moves to | longer than | power up
actuatoyr doesn't calibrate the initial position and then | 30/60 again
the stroke it doesn't reposnd to the mm
control signal.
RED The actuator tries 5 times . :
3 blinking within the Normal |condition. After 10 sec. the cond%:ion After 10 sec. the | Valve stuck Inverted
+ librated | OPeration | actuator updates the new d t undate th control signal
GREEN |_calibrate stroke lenght. During these actuator doesn't update the
ON stroke range 10 sec. RED led is ON new stroke lenght
RED The actuator moves toward
quick * the new stall condition with | The actuator moves toward Stem
. Stroke a lower speed; after 10 | the new stall condition with | connection
4 blanqung longer than oNéJ:;giiln sec. the actuator updates | a lower speed. After 10 loose corlwll\;grg?dnal
GREEN expected P the new stroke value; sec. the actuator doesn't or valve 9
ON During these 10 sec. RED |update the new stroke value| damaged
led is ON
1. Wrong
RED Low Power | Normal The actuator is still working | The actuator is still working tr‘anz{ggmer‘ Correct
5 slow* * Voltage operation but performance cannot be | but performance cannot be Voltage
blinking 9 P guaranteed guaranteed 2 Unstable Power
power
1. Wrong
transformer
size
RED High Power | Normal The actuator is still working| The actuator is still working Correct
6 slow* * \g/olta e operation but performance cannot be | but performance cannot be Voltage
blinking g P guaranteed guaranteed 2 Unstable Power
power

* Quick = 2 flash / second
** Slow = 1 flash / second
LED "s are placed on circuit board and are only visible when actuator cover is removed.
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@ DIAGNOSTIK / ALARM FUNKTION

LED FELTYP STALLDONETS BEETENDE el NG
Automatic Calibration SW7| Manual Calibration SW7
Stalldonet trycker / drar
5 ganger for att forsoka
att ta bort eventuellt Stalldonet trycker / drar
' hinder (ovéntat stop). 2 ganger mot &ndlaget Ventil
. 'é?;'blgirag Kalibrering Efter 5 forsok aktiveras | under kalibreringen. Alarm | med en s ar?r::jrf en
1 | ROD pa mindgr'e égn 5 / forsta alarm (ROD lysdiod pa) aktiveras (ROD lysdion pa) | slaglangd cﬁ:h stagta
mm installation | och stalldonet stéller sig och stalldonet stéller sig | kortare &n om
i initialt Iage. Svarar ej pa | iinitialt lage. Svarar ej pa 5 mm
styrsignalen. Slaglangden styrsignalen.
uppdateras ej da den &r
utanfor godként intervall.
Stalldonet passerar 30,/60 Sgéllggngt; ‘r:;ﬁkg;d/léd:;r Ventil med
. . " mm slaglangd och rér gange - 9 slagléngd Bryt
. Slagléngd | Kalibrering h e under kalibreringen. Alarm - o ?
o | ROD pa e 5 . sig mot det nya &ndléget ! . . som &r | spanningen
pa dngre an |/ forsta med alarm aktiverat (ROD aktiveras (RUD lysdion pa) langre an | och starta
30/60 mm | installation Iysdiod pa). Stalldonet och stalldonet staller sig om
A : . i initialt lage. Svarar ej pa
kalibrerar ej slagléangden. styrsignalen. mm
Stélldonet forsoker 5
ROD Ovantat ganger mot det ovantade Stalldonet forsoker 5
stopp stoppet. Efter 10 sekunder| ganger mot det ovantade
3 blﬁ;?(enti)r?* 4| inomden | Normal drift uppdateras ventilens stoppet. Stalldonet F?[iﬂ;ﬁd lgger':ie;zllj
GRON gé kalibrerade slagléngd. Under dessa 10 | uppdaterar ej slaglangden yrsig
p slagléngden. sekunder &r ROD lysdiod pa ventilen.
pa.
Stélldonet rér sig mot N P
den o ardeggtmed | SldenetirsaTer | o
% Slaglangd lagre hastighet. Efter 10 | .. ya 9et slutningen
4 snabb langre an | Normal drift sekunder uppdateras lagre hastighet. Stalldonet till spindeln Inverterad
blinkning ¥ forvantad ventilens slagléngd. Under uppdater‘?r‘ €] slaglangden ar |os eller styrsignal
GRON pa dessa 10 sekunder &r ROD pa ventilen. trasig ventil.
lysdiod pa.
1. Fel
u u storlek pa
& N Stalldonet fungerar Stalldonet fungerar
ROD For lag trans- Korrekt
. i . fortfarande men full fortfarande men full P
5 lagﬁﬁfﬂm** Sparr:ir\):;gs— Normal drift funktionalitet kan inte funktionalitet kan inte formator SpErx]rilvrgrlgs-
9 garanteras garanteras 2 |nstabil
spanning
1. Fel
storlek pa
Stalldonet fungerar Stalldonet fungerar trans-
.. o fi I
& lian 2290* *| g Fg{:n}?ggs_ Normal drift fortfarande men full fortfarande men full ormator S Kapr:;%kts_
bI?nknin P niva 9 funktionalitet kan inte funktionalitet kan inte pnivé+g
9 garanteras garanteras 2. nstabil
spanning

* snabb = 2 blinkningar / sekund
** langsam = 1 blinkning /" sekund
Lysdioderna &r placerade pa kretskortet och &r enbart synliga nar kdpan pa stélldonet &r borttaget.
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@ DIAGNOSTIC / ALARM FUNCTION

@ DIAGNOSE- UND ALARMFUNKTION

TYPISCHE .
LED FEHLER NN STELLMOTORVERHALTEN FEHLER- RUCKSETZEN
SITUATION
Schalter 7 AUS zur Schalter 7 AN zur
automatischen Kalibrierung| manuellen Kalibrierung
Der Stellmotor drickt/ zieht
funf Mal (bei unerwartetem
Blockieren) und versucht, .
ein mogliches Hindernis Dezri Sﬁ:cvnjﬁf‘ogg%mkt/
zu uberwinden. Nach funf Kaliebriergnsezwei ﬁ/lsal
- Versuchen wird Alarm den Endpunkt. Strom-
Kalibrierter | gemeldet (rote LED EIN). | 95987 F8m OB Ventil mit einem | versorgung
ROT Ventilhub | Kalibrierung/ 4 i Danach wird Alarm i
1 ein 4 DE;r Spellmotor fahrt ggruck emeldet (rote LED EIN) Hub kleiner 5 mm unter’bre_chen,
geringer als | Erstmontage | i dig Ausgangsposition Dg Stellmotor fAhrt zurtick verwendet dann wieder
5mm und reagiert nicht auf ?r: diee ATEQZ;QZPLSTESL;C einschalten
E‘as Steuersignal. Der und reagiert nicht auf das
ubbereich wird nicht Steuersignal
aktualisiert, da er auBerhalb gnat.
des zulassigen Bereichs
liegt.
Der Stellmotor drickt/
Der Stellmotor verlasst zieht wahrend des
den Hubbereich von Kalibrierens zwei Mal Strom-
. 30,60 mm und bewegt gegen den Endpunkt. S
o ROT I\';inzlrr':g Kalibrierung,/ sich zum Hubweglimit Danach wird Alarm HXS”?L?;%BS/F%D uxsgﬁt?:gé]}?gn
ein 30/980 mm Erstmontage | und meldet eine Stérung | gemeldet (rote LED EIN). mr?w verwendet dann wieder
(rote LED leuchtet). Der  |Der Stellmotor fahrt zurtick einschalten
Stellmotor kalibriert den in die Ausgangsposition
Hubbereich nicht. und reagiert nicht auf das
Steuersignal.
Der Stellmotor versucht
ROT funfmal gegen die Blockade | Der Stellmotor versucht
blinkt * | Unerwartete anzugehen. Nach 10 funfmal gegen die Blockade
3 | schnell Blockade im Normal- Sekunden passt sich der anzugehen. Nach 10 Ventil blockiert Invertiertes
+ kalibrierten betrieb Stellmotor an den neuen | Sekunden passt sich der Steuersignal
GRUN | Hubbereich Hubbereich an. Wahrend | Stellmotor nicht an den
en dieser 10 Sekunden neuen Hubbereich an.
leuchtet die rote LED.
Der Stellmotor bewegt
sich mit geringerer Der Stellmotor bewegt
blﬁﬂ-* Geschwindigkeit bis zur sich mit geringerer )
schnall Hubweg Normal- neuen Stoppposition. Dort | Geschwindigkeit bis zur Schaftverbindung Invertiertes
4 + langer als betrieb passt er sich nach 10 neuen Stoppposition. Nach |  lose oder Ventil Steuersignal
GRUN erwartet Sekunden an den neuen 10 Sekunden passt sich beschadigt 9
ein Hubbereich an. Wahrend |der Stellmotor nicht an den
dieser 10 Sekunden neuen Hubbereich an.
leuchtet die rote LED.
ROT | \ersorgunas- Der Stellmotor funktioniert | Der Stellmotor funktioniert ausg;\)vgﬁ:l?ngrafo Korrekte
5 blinkt s annL?n Ez]u Normal-  |nach wie vor, seine korrekte |nach wie vor; seine korrekte - Versorgungs-
*x P niedrig betrieb Funktion ist aber nicht Funktion ist aber nicht 2. Instabile spannung
langsam 9 gewahrleistet. gewahrleistet. Versorgungs- herstellen
spannung
1. Falsch
o o ausgewahlter Trafo
ROT Versorgungs- Der Stellmotor funktioniert | Der Stellmotor funktioniert Korrekte
g | blinke spannung zu Normal-  |nach wie vor, seine korrekte |nach wie vor; seine korrekte Versorgungs-
> P h hg betrieb Funktion ist aber nicht Funktion ist aber nicht 5 nstabil spannung
langsam oc gewahrleistet. gewahrleistet. Ver nstabile herstellen
lersorgungs-
spannung

* Schnell = blinkt zweimal pro Sekunde

** Langsam = blinkt einmal pro Sekunde
Die LEDs befinden sich auf der Steuerplatine und sind nur bei abgenommener Motorabdeckung sichtbar.
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m FUNKCJE DIAGNOSTYKI / ALARMY

TYPOWA
Nr  LED BLAD KIEDY ZACHOWANIE SKOWNIKA pRzyGzNA PHOCEDLRA
PROBLEMU
Kalibracja automatyczna | Kalibracja reczna SW7
SW7 WYL, Wit
Sitownik wysuwa sie i cofa
5 razy, prDbL{Jac pokgnac Sitownik wysuwa sie i cofa
przeszkode (nieoczekiwang .
. 2 razy do koricowego
blokade). Po 5 razie L
) . potozenia podczas
sygnalizowany jest alarm kalibracji. Sygnalizowany Zawo Odtaczyc i
cZERWONA | Skalibrowany |Kalibracja| (czerwona dioda LED wi), | ™ - awor o -
1 skok zaworu |/ podczas| a sitownik powraca do .JeSt aarm [czer‘\(vona_ d'UgOSC.I. | ponownie
WE. S . o . dioda LED wt.), a sitownik |skoku ponizej wigczye
ponizej 5 mm | montazu | potozenia wyjSciowego. - 5 o
" A powraca do potozenia mm zasilanie
Nie odpowiada na sygnat o .
) ) wyjsciowego. Nie
sterujacy. Wartosé skoku X
L " odpowiada na sygnat
nie jest aktualizowana, .
) . sterujgcy.
poniewaz jest poza
zakresem
Sitownik wysuwa sig i cofa
Sitownik wychodzi poza 2 razy do koricowego
zakres skoku 30/60 mm |potozenia podczas kalibracji.| Zawer o Odtaczvé i
Skok dtuzszy |Kalibracja| iprzesuwa sie do nowej | Sygnalizowany jest alarm dlugosci aczyC
CZERWONA| ~ . - ) ponownie
2 niz30/60 |/ podczas|granicy skoku, sygnalizujgc| (czerwona dioda LED wt.), skoku .
WL . " . . - . wigczyc
mm montazu | usterke (czerwona dioda | sitownik przesuwa sie do powyze| zasilanie
LED wt.). Sitownik nie potozenia wyjéciowego, a | 30/60 mm
kalibruje skoku nastepnie nie odpowiada na
sygnat sterujacy.
Sitownik prébuje 5 razy
CZERWONA! Nieoczekinana pokonaé blokade. Po | Shownik probuje 5 rezy
9 blokada w 10 sekundach sitownik pokonac blokade. Po 10 . Odwrécony
szybko ; Zwykte o - ¥ - Zawor
3 zakresie . - | aktualizuje nowa dtugosé | sekundach sitownik nie sygnat
+ " dziatanie L . - . | zablokowany h
ZIELONA skalibrowanego skoku. Przezte 10's aktualizuje nowej dtugosci sterujgcy
Wi skoku Swieci sie czerwona dioda skoku.
) LED
Sitownik zbliza sie do ) I .
o
sngko Skok Zunkle predkoscia; po 10 P . dkoéciy Po 10] A | potaczenie 2| qgyrgcony
4 Y dtuzszy od wykie sekundach aktualizuje pre 8. "o 1Y wrzecionem sygnat
+ oczekiwaneqo dziatanie nowa wartosé skoku, W sekundach sitownik nie zaworu Steruiac
ZIELONA g 10Wa h 10 s éwiedi sie | 2ktualizuie nowej diugosci lub zawor lacy
WL ciggu tyc s Swieci sig skoku uszkodzony
) czerwona dioda LED
1.
. | - . Nieprawidtowo
CZERWONA|  Zbyt niskie Sitownik nadal Sitownik nadal dobrany | Skorygowaé
5 e L Zwykte dziata, ale nie mozna dziata, ale nie mozna o
miga napigcie . . 5 s . P .| transformator napigcie
) L dziatanie | zagwarantowac, ze bedzie | zagwarantowac, ze bedzie P
powoli zasilania . : . ! ] . zasilajgce
dziatat prawidtowo dziatat prawidtowo 2. Niestabilne
zasilanie
1.
Sit ik nadal Sit ik nadal Nieprawidtowo
CZERWONA| Zbyt wysokie ofiownik nada’ _ofiownik nadal dobrany | Skorygowaé
Cex O Zwykte dziata, ale nie mozna dziata, ale nie mozna transformat g
6 miga napigcie dzi - P - P ._ | transformator napigcie
. L ziatanie | zagwarantowac, ze bedzie | zagwarantowac, ze bedzie o
powoli zasilania . ! . : ) . zasilajgce
dziatat prawidtowo dziatat prawidtowo 2. Niestabilne
zasilanie

* Szybko = 2 migniecia/s
** Powoli = 1 migniecie/s
Diody LED znajdujg sie na pfytce drukowanej i sa widoczne tylko po zdjeciu pokrywy sitownika.
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@ DIAGNOSTIC / ALARM FUNCTION

@ DIAGNOSTICA / FUNZIONE ALLARME

TIPICA
CONDIZIONE =~ PROCEDURA
ERRORE QUANDO COMPORTAMENTO ATTUATORE RISOLUZIONE REIMPOSTAZIONE
PROBLEMI
Calibrazione automatica SW7 | Calibrazione automatica
SW7 ON
. . .
ol arcando i imucare | atuatore spinge/ o
b e 2 volte verso il finecorsa
il possibile ostacolo (stallo " -
. > . durante la calibrazione. Valvola con
Carsa Calibrazione |mprewsto]. DDp.O 5 tentativi Viene segnalato I'allarme lunghezza ,Spegnere
ROSSO valvola . viene segnalato l'allarme (Led l'attuatore e
1 Lo prima : : (Led ROSSO On) e corsa !
ON inferiore a installazione ROSSO0 On) e I'attuatore ritorna I'attuatore ritorna alla inferiore a 5 ricollegare
5mm alla posizione iniziale. Nessuna posizione iniziale. Nessuna mm all'alimentazione
risposta al segnale di comando. risposta al segnale di
Il valore corsa non & aggiornato comando
perché fuori range .
L'attuatore spinge/tira
2 volte verso il finecorsa
Corsa L'attuatore esce dal range di durante la calibrazione. Valvola con Speanere
- Calibrazione | 30/60mm e si muove verso il | Viene segnalato l'allarme lunghezza ,2peg
ROSSO superiore . L I'attuatore e
2 / prima nuovo limite corsa segnalando (Led ROSSO On) e corsa !
ON a30/60| . lazi ! lia Led ROSSO 0 . I - ricollegare
mm installazione | un'anomalia (Led F on). attuatore si sposta alla superiore a | o vione
L'attuatore non calibra la corsa posizione iniziale e non 30/60 mm
risponde al segnale di
comando.
ROSSO Stallo L'attuatore effettua 5 tentativi L'attuatore effettua 5
lampeqgia* imprevisto contro la nuova condizione di tentativi contro la nuova
3 | ra idpa%?ante allinterno |Funzionamento| stallo. Dopo 10 sec. |'attuatore | condizione di stallo. Dopo | Blocco della |Inversione segnale
P + del range normale aggiorna la nuova lunghezza 10 sec. I'attuatore non valvola di comando
VERDE ON di corsa corsa. Durante questi 10 sec. il |aggiorna la nuova lunghezza
calibrato led ROSSO si trova su ON corsa
L'attuatore si sposta verso la \ :
ROSSO Corsa piu nuova condizione di stallo ad Ilé itlfg\?;ocr:‘;nsdli;jol:ﬁzvzivsetr;l% Perdita del
- P
4 rl‘zn’]izzgr?éite lunga di |Funzionamento 1‘5”;‘?'?;&“[,;2;?2?8' ig?ﬁg i ad una velocita inferiore. cczjl!;lgi’aggsg:o Inversione segnale
P + quanto normale N I _%g Dopo 10 sec. l'attuatore Vol di comando
revisto nuovo valore corsa; durante non aggiorna il nuovo valore o vavoia
VERDEON | P questi 10 sec. il led ROSSO si corsa danneggiata
trova su ON
1. Dimensione
del
ROSSO Bassa |Funzionamento L'attuatore & ancora in funzione| L'attuatore & ancora in tr?sét;z%?;gre Correggere
5 | lampeggia* * tensione normale ma non e possibile garantire il | funzione ma non é possibile la tensione di
lentamente rendimento garantire il rendimento s alimentazione
Alimentazione
instabile
1. Dimensione
del
trasformatore
. N . . . N : incorretta
ROSSO Alta Funzionamento L'attuatore & ancora in funzione| L'attuatore & ancora in Correggere
6 |lampeggia** tensione normale ma non e possibile garantire il | funzione ma non é possibile la tensione di
lentamente rendimento garantire il rendimento 5 alimentazione
Alimentazione
instabile

* Rapido= 2 flash / secondo
** Lento= 1 flash / secondo

| LED " sono posizionati su un circuito stampato e sono visibili solo quando la copertura dell'attuatore viene rimossa.
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@ FONCTION DE DIAGNOSTIC / D’ALARME

ERREUR

PERIODE

COMPORTEMENT DU MOTEUR

CONDITION
DE DEPANN
AGE
TYPIQUE

PROCESSUS

RE
INITIALISATION

Calibrage automatique SW7 Calibrage manuel
DESACTIVE SW7 ACTIVE
Le moteur pousse / tire 5 —
fois (décrochage inattendu) /Lgig??;:rc’;?gf:?e
essayant de retirer 'obstacle oint terminal lors du
possible. Aprés 5 essals, i galibrage Il se produit|  Vanne avec
Soupape a " se produit un signal d'alarme & Coupez
4 | PROUGE |levee calibree Calibrage /| (Voyant ROUGE ALLUME] et ”sz'g;f‘t' ganme | une IONGUELT | yglimentation et
ALLUME inférieure a iﬁstallar,ion le moteur se déplace vers la activéy] et le moteur supérieure & remettez-la en
s P Sl 4o commends. La | S¢ déplace ersla | 5 mm merene
valeugde la course n'est pas position initiale. Ne
mise & jour parce gqu'elle est reP;ggg’fi?ﬂzigEnal
hors de la plage autorisée .
L'actionneur pousse
Le moteur quitte la plage de / o?::ftirfrzﬁ ;:Iolgt‘gedlﬁ
course de 30/60 mm et Salibr‘a e. Il se produit Vanne avec Coupez
ROUGE Course Calibrage / se déplace vers la nouvelle un signél d‘algr'me une longueur I'alimentztinn et
2 ALLUME supérieure a premiéere limite de course en signalant (LED ?‘ou e activé) de course remettezla en
30/60 mm installation une anomalie (voyant ROUGE e moteurgse déplaée supérieure a marche
ALLUME].:;l?ggil;;Qe calibre vers la position initiale 30/60 mm
P et ne répond pas au
signal de commande.
ROUGE L'actionneur essaie 5 fois Lagzlfog;gestér;j:sl:ale
clignotement| Décrochage sous la nouvelle condition de nouvelle condition de
* rapide inattendu " décrochage. Apres 10 sec h . o Signal de
3 +p dans la plage Foncﬁlg:rggrent I'actionneur met a jour la ?%nggw.ggzbﬁﬁ;ii Vanne coincée commande
de course nouvelle longueur de la course. 3 iour | inversé
VERT | calibrée Pendant 70 sec. Le voyant :gu%?ﬁa ‘nggaufﬁrr dE:a
ALLUME ROUGE est ACTIVE la course.
Le moteur se déplace vers Lgctlonneur‘ se
ROUGE la nouvelle condition de deplace vers la
clignotement Course plus décrochage a une vitesse ngg\éﬂiﬁgng'g%:ge Raccord de Sional de
* rapide P! Fonctionnement réduite ; aprés 10 sec le . hag N tige desserré g
4 longue que pre vitesse réduite. Apres 9 commande
+ prévu normal moteur met a jour la nouvelle 10 sec le mdteur ou vanne inverse
e delscourse PTGATL | e metpas s purls | 7OOTIToe
ALLUME - nouvelle valeur de la
course.
1. Taille
Lactionneur 5
. . . N - erronée du X
. ROUGE ) Tension | o vonnement | L6 Moteur fonctionne toujours, | fonctionne toujours, | transformateur ! Tension
5 |clignotement| d'alimentation normal mais il est impossible de mais il est impossible d'alimentation
* % faible arantir sa performance de garantir sa : : correcte
lent 9 P 9 2. Alimentation
performance instable
1. Taille
erronée du
Lactionneur transformateur
ROUGE Tension ) Le moteur fonctionne toujours, | fonctionne toujours, Tension
& | diali . Fonctionnement g p g g f p i :
clignotement| d'alimentation normal mais il est impossible de mais il est impossible d'alimentation
** lent élevée garantir sa performance de garantir sa 5 Alimentation correcte
performance instable

* Rapide = 2 clignotements / seconde
** [ent = 1 clignotement/seconde
Les voyants sont placés sur la carte de circuit imprimeé et ne sont visibles que lorsque le couvercle du moteur est retiré.

23



@ DIAGNOSTIC / ALARM FUNCTION

OVNArHOCTUYECKAA,/ CUrHAJIbHAA ®YHKLUWNA

TUMNNYHOE
YCJIIOBVE CBEPOC
o
N =il MOEZEERTATE MFAEIE MOVICKA V1 YCTPAHEHVIA M POLIEDYPHI
HEVICTIPABHOCTEW
AsTomatnueckan PyuHan kanvbpoeka
kanubposka SW7 BbIKJ1. SW7 BKJ1.
MpviBon TonkaeT/ TAHET
5 pas (HeoxvaaHHoe MpwBop Tonkaet/
TOPMOXEHME) B NOMbITKE TAHET 2 pasa
YCTPaHUTbL BO3MOXHOE C npefernbHbIM
npenATcTaue. [ocne | 3HaueHMeM BO BpemA
5 nonbITkK 3BYUMT. kanubposkw. CurHan Orkriounte
KPACHBIN OrkannbposaHHbiit | Kannbposka,/ curtan (KPACHbI curHanusaumn Kn M
Y anaH Cc AnIMHOM xoaa n oNATb
1 BKN X0/ KnanaHa nepsan ceetoavon BKJ1.) n (KPACHbI Bonee 5 Mm BKM.iounre
. meHee 5 Mm ycTaHoBKa npriBoa BO3BpaLLaeTcA ceeToavnon, : nmfaHME
B ICXOQHOE MOSIOXEHNE. BKJ1.) v npuson g
He otBeuaeT Ha curHan BO3BPALLAETCA B
ynpasrieHunA. 3HaueHne NCXOOHOE NOoMoXeHne.
xofa He obHoBnAETCA, He oteevaet Ha
Tak kak OHO HaXxOOMTCA 3a| CWrHan yrpaseHus.
npefenamm auanasoHa
MpuBop Tonkaet/
MpviBoa NpesbiLLaeT J;‘gggsﬂﬁaiiﬂ
AVanasoH fA7vHe! 3HAUYEHVEM BO BpEMA
xona 30/60 mm
kanubposkwn. CurHan
v npubixaeTca k CUrHanMsauum Otknounte
o KPACHbBIA |OnvHa xona bonee Kaiweﬁp;c;zka/ S:ZEZﬂ&gp:#;:szgﬁg [KPACHbII7I KnanaH ¢ onuHoi xona 1 onAaTb
BKJ1. 30/60 mm P! ' ceeToavon 6onee 30,/60 mm. BKJ1.iounte
ycTaHoBKa npwv 3TOM BblOaBaA
BKJ1.) v npueon nuTaHue.
curHan He@CI‘IpaBHOCTI/I BO3BPALLAETCA B
(KPACHbBIV ceeToavion, P
MCXOOHOE MOSIOXEHUE,
BKJ1.). Mpueoa He nOne Uero He
KanmﬁpyeT AnvHy xona oTBeYaeT Ha curHan
yIpaBneHuA.
MpuBeog nenaet 5
v MOMbITOK B HOBBIX Mpueon nenaer
KPACHb*”/] HBI'IpEJJEVIJJeHHDE YCNOBUAX TOPMOXEHNA. 5 nonbIToK B
yacTo TOpMOXeHne Yy 10 m
wraer B Npenerax HopmansHan epe3 10 cekyHa NpyiBOA|  HOBbIX YCIOBUAX lepexniounTe
3 . OTKAAMBPOBAHHOMO abora 0BHOBNAET HOBYIO [SIMHY | TOPMOXeHVA. Yepes KnanaH sactpan yNpaBnALLMNA
~ P P xofa. Ha npotaxeHun 10 cekyHA npvBoa curHan
3ESIEHBIV | ananasoHa onvHbl 10 6
BKJ1 xona 3TNX L CcekyHa He O0HOBNAET HOBYO
) KPACHbIV ceetoavion OMHY XoAa.
BKJ1.
MpuBoa nepexoont
. B HOBbIE YCIIOBUA Mpuson nepexoanT
KPACHbIV TOPMOXEHWA C MEHbLUEN | B HOBbIE YCIIOBUA
vacTo * CKOPOCTbIO; Uepes TOPMOXEHNA C
Muraert Xon pnvHHee, uem | HopmanbHaa 10 cekyHa npuBoa, MEHbLLEN CKOPOCTbH. Coepuenve wroka I'Iepemroqmt:
4 + ocnabneHo nu ynpasnalwmin
. 0Xnaanoch pabota 0bHOBNAET HOBOE Yepes 10 cexkyHn noBpEXAEH KnanaH curhan
3EMEHBIN 3HaueHue TopMoXeHws; |npveoad He obHoBnAeT P
BKJ1. Ha NPOTAXEHN 3TUX_ HOBOE 3HaueHve
10 cekyHn KPACHbIV LUMHbI XOda.
ceetoavon BKJ1.
MpviBon npoponxaeT | 1. HenpaeuneHbI pasvep
KPACHbI Huskoe HobMmansHana aggr:ﬁf :g%ﬂig;(:fgm pabotaTb, HO TpaHcdopmaTtopa MpasunbHoe
5| peoko** HanpAXeHne P! 6 P g nokasarenu HanpAxXeHve
Muraet nnTaHnAa pabora I'IpDI/IGEIé)ﬂVITEJ'IbHDCTVI npov3BoAnNTENbHOCTU 2. Hi 6! nnTaHnAa
MoryT bbiTb ApyriMn MOTYT BbiTb opyraMn. | = ecTabunbHoe NTaHue
MpvBon NPoRoNXaeT 1. HenpaBunbHbIi pasvep
KPACHbIIA Boicokoe Mpuson npoAonxaet paboTaTb, HO TpaHcgopmaTopa MpasunbHoe
ok HopmansHan | pabotats, HO nokasaTtenu
6 penko HanpaxeHne paBDTa NPOVBBOANTENBHOCTM nokasartenu HanpaxeHne
muraet nuTaHnA NpOVI3BOANTENBHOCTY nuTaHnA
MoryT bbITb ApyrumMuy MOTYT BbiTb ApyrvMA 2. HectabunsbHoe nutaHve

* Yacto = 2 BCrbiLLKW B CEKYHAY
** Penko = 1 BCribILLKE B CEKYHOY
CBseToavnonb! pacronoxeHs Ha MOHTaXHOV rnate. VX MOXHO yB/AEeTs TOIbKO NOCIIe CHATUA KPLILLIKM MPUBOAA.
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@ DIAGNOSTICO / FUNCION DE LA ALARMA

ERROR

CUANDO

COMPORTAMIENTO DEL ACCIONADOR

SOLUCION
TIPICA
DE
PROBLEMAS

PROCEDI-
MIENTO DE
RESTABLE-
CIMIENTO

Calibracién automatica SW7 Calibracién manual SW7
DESACTIVADA ACTIVADA
El accionador empuja/tira
5 veces (atasco imprevisto)
intenta eliminar el posible El accionador empuja,/tira 2
obstaculo. Después de 5 veces del extremo durante la Valvula con | Desconecte la
Carrera " i . . . . . ¥ . -
ROJO nominal de la Calibracion intentos, la alarma se activa (el | calibracion. La alarma se activa | una longitud | alimentacion
1 . | / primera Led ROJO estd ENCENDIDO) | (el Led ROJO esta ENCENDIDO) | de carrera eléctricay
ENCENDIDO | valvula: menos | ¢ " 5 . - )
de 5 mm instalacion y el accionador se mueve ala | y el accionador se mueve hasta | superiora 5 | conéctela de
posicién inicial. No responde a | a la posicién inicial. No responde mm nuevo
la sefial de control. El valor de la a la sefial de control.
carrera no se actualiza porque
esta fuera de rango
. El accionador empuja,/tira 2
El accionador sale del rango .
veces del extremo durante la Vélvula con | Desconecte la
" . de la carrera de 30/60mm, " ) . . . .
Carrera Calibracion o ‘7 calibracién. La alarma se activa | una longitud | alimentacion
ROJO N . se dirige al nuevo limite de . P
2 superior a / primera - | (el Led ROJO esta ENCENDIDQ), | de carrera eléctrica y
ENCENDIDO ! ” carrera y sefiala una anomalia - ) h
30/60mm instalacion . . el accionador se mueve a la superior a conéctela de
(el Led ROJO esta encendido). El AP, -
. " posicion inicial y, posteriormente, | 30/60 mm nuevo
accionador no calibra la carrera -
no responde a la sefal de contral.
El accionador realiza 5
Parpadeo Atasco intentos para eliminar la nueva | El accionador realiza 5 intentos
répido imprevisto situacion de atasco. Después | para eliminar la nueva situacion
3 *ROJO dentro del | Funcionamiento| de 10 segundos, el accionador de atasco. Después de 10 La vélvula esta|Senal de control
+ rango de normal actualiza la nueva longitud de segundos, el accionador no atascada invertida
VERDE carrera carrera. Durante estos 10 actualiza la nueva longitud de
ACTIVADO calibrado segundos, el led ROJO esta carrera.
ENCENDIDO
El accionador se mueve hacia
Parpadeo la nueva situacién de atasco | El accionador se mueve hacia la
rapido Carrera con una velocidad inferior; nueva situacion de atasco con | La conexion
4 *ROJO y Funcionamiento| después de 10 segundos el una velocidad inferior. después | de potencia o |Senfal de control
superior a lo - - ; . " ) :
+ esperado normal accionador actualiza el nuevo de 10 segundos el accionador | la valvula esta invertida
VERDE P valor de carrera; durante estos | no actualiza el nuevo valor de danada
ACTIVADO 10 segundos, el led ROJO esta carrera
ENCENDIDO
1. Tamario de
transformador
Parpagio ) | Funcionamiento El acclonador‘_to_dawa fun(:lor]a El accmnador‘_to_dawa funclOIja incorrecto Tension
5 lento Baja tension normal pero el rendimiento no esta pero el rendimiento no esta correcta
ROJO garantizado garantizado 2. Suministro
eléctrico
inestable
1. Tamario de
transror lIlddUl
. ) X X 3 . incorrecto
Parpadeo . 5 El accionador todavia funciona | El accionador todavia funciona ”
% ” Funcionamiento . . . . Tension
6 lento Tensién alta normal pero el rendimiento no esta pero el rendimiento no esta o correcta
ROJO garantizado garantizado 2. Suministro
eléctrico
inestable

* Répido= 2 flashes / segundo
** Lento = 1 flash / segundo

Los LED se colocan en un circuito impreso y solo son visibles cuando se retira la cubierta del accionador.
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@ ACTUATOR STATUS
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N° LED ACTUATOR STATUS

1 Green On The actuator arrived at the extreme point of the stroke read

2 Green Blinking The actuator arrived at the intermediate point of the stroke read

3 R%cliint?(li“ﬁgn The actuator is reading the stroke or it is going to initial position

a Red Green On Manual operation active, the actuator ignores the control signal. ATTENTION! The PCB

is electrically supplied

[\ LED STATUS STELLMOTOR
1 Grin ein Der Stellmotor hat den Endpunkt der Hubwegerkennung erreicht.
2 Grun blinkt Der Stellmotor hat einen Zwischenpunkt der Hubwegerkennung erreicht.
3 Rot/Grin blinkt Der Stellmotor liest die Stellung ein oder fahrt zur Anfangsposition.
4 Rot,/Grin ein Handbetrieb aktiv, der Stellmotor ignoriertssgfé.lniljsignale. ACHTUNG! Die Platine steht unter
N. LED STATO ATTUATORE
1 Verde on L'attuatore ha raggiunto il punto estremo della corsa appresa
Verde . ) ) . i
2 ) L'attuatore ha raggiunto il punto intermedio della corsa appresa
lampeggiante
3 Rosso - v_erde L'attuatore sta rilevando la corsa o si sta muovendo verso la posizione iniziale
lampeggiante
Funzionamento manuale attivo, I'attuatore ignora il segnale di comando. ATTENZIONE!
4 Rosso - verde On

La scheda é alimentata

Ne CBETOOMONO COCTOAHWE MNPBOOA

1 SeneHbin BKJ1. MNpviBoA HAXOOWTCA B NPEOEnbHOM TOUKE CUATAHHON Q/MHBI X048

2 3eneHblil Muraet MpvBoa HaxoaMTCA B CpefHel TOUKE CUUTaHHOW ANVHbLI Xoaa

3 Kpac”;:jg;ine“bm MpuBOA CUNTLIBAET ASIMHY XO[A UMM NEPEXOOVUT B VCXOAHOE MOSIOKEHNE

a KpacHbIi 3eneHbilt | BkiloueHo pyuHoe ynpasneHvie, Npueod urHopupyet curHan ynpaenenna. BHUMAHVIE! Mnata nogknioueHa
BKJ1. K 3NeKTPOnUTaHnio
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N° LED STATUS STALLDON
1

Gron pa

Stélldon har natt andlage

2 Gron blinkar Stélldon befinner sig mellan &ndlagerna
3 Rod Groén blinkar Stalldon kontrollerar slaglangden eller férflyttar sig till initialt 1age
4 Rod Gron pa Manuellt driftlage aktiverat, stalldonet foljer ej styrsignalen. OBS! Kretskortet &r

spanningssatt.

r° LED

\ STATUS SIOWNIKA

1

Zielona wit.

Sitownik dotart do kraricowego punktu wczytywanego skoku

2 Zielona miga Sitownik dotart do posredniego punktu wczytywanego skoku
Czerwona i " . ) . - .
3 zielona migajg Sitownik wezytuje skok lub przechodzi do potozenia wyjsciowego
Czerwona i . - . . . . .
4 Zielona wt Aktywny tryb reczny, sitownik ignoruje sygnat sterujacy. UWAGA! Plyta sterujaca jest pod napigciem

N° LED STATUT DU MOTEUR
1

Voyant vert

allumé

Le moteur est arrivé au point extréme de la lecture de la course.

) Clignotement

vert

Le moteur est arrivé au point intermédiaire de la lecture de la course.

3 Clignotement

Le moteur lit la course ou se dirige vers la position initiale

rouge vert
4 Rouge vert Lorsque la poignée d'actionnement manuel est activée, le moteur ignore le signal de commande.
allumé ATTENTION ! La carte électronique est alimentée électriquement

Es|

N° LED ESTADO DEL ACCIONADOR
1

Verde activado El accionador ha llegado al punto extremo de la lectura de la carrera
2 Parpadeo verde El accionador ha llegado al punto intermedio de la lectura de la carrera
3 Parpadeo rojoy | El accionador lee la carrera o va a la posicion inicial. En el caso del modo de control
verde flotante de 3 puntos el accionador lee la carrera pero no se mueve a la posicion inicial.
4 Rojo yverde | Funcionamiento manual activado, el accionador ignora la sefial de contraol. {/ATENCION!
activado El PCB tiene conexion eléctrica
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