ENGINEERING
TOMORROW

Datablad

Motorer til modulerende styring
AME 55, AME 56

Beskrivelse Funktioner:

) - "Selvjusterende” funktion

c- « Belastningsafhaengig “stop”-funktion,
der forhindrer overbelastning af ventilen
0g motoren

+ Lysdiode til diagnosticering

Vigtigste data:
+ Nominel spaending: 24 Vac, 50/60 Hz
« Styreindgangssignal:
0(4)-20 mA
0(2)-10V
+  Lukkekraft:
2.000 N (AME 55)
1.500 N (AME 56)
+ Spindelvandring: 40 mm
« Spindelhastighed:
8 sek./mm (AME 55)
4 sek./mm (AME 56)

Motorerne anvendes med ventilerne: - Maks. medietemperatur: 200 °C
« VFM 2 (DN 65-150) kun i kombination med isoleret ventil
med AME 55 « Manuel betjening

« VFS 2 (DN 15-50) kun i kombination
med AME 56, kobling fas ved henvendelse
+ VFS 2 (DN 65-100)
- VL2/3 (DN 100)
« VF 2/3 (DN 100-150)
+ VL2/3 0gVF2/3 (DN 65, 80)
kun i kombination med AME 56
og adapter 06520312
« AFQM (DN 65-125) og AFQM 6 (DN 40-50)

Bestilling Motorer
Type Forsynings- Best.-nr. VVS nr.
speending
AME 55 082H3022 | 6 0946.055
24 Vac
AME 56 082H3025 | 6 0946.056
Tilbehor
Type Best.-nr. VVSnr.

Spindelvarmer 24 Vac/dc; 40 W
(VF-, VL-ventiler DN 65-80)

Spindelvarmer 24 Vac/dc; 20 W
(VF-, VL-ventiler DN 100 og 06527020 | 46 0946.903
VFS2-ventiler DN 15-50)

Spindelvarmer 24 Vac/dc; 40 W
(VF-ventiler DN 125, 150 og VFS | 06527022 | 46 1006.904

065Z0315 | 46 0946.906

DN 65-100)

Adapter (VF-, VL-ventiler,

DN 65-80) 065Z0312 | 46 0946.914
AME 56-kobling

(VFS 2 DN 15-50) 06527551

AM-PBU 25 - Ngdstremsanleeg | 082H7090

© Danfoss | 2022.08 Al173986479171da-000304 | 1



Datablad AME 55, AME 56
Tekniske data Type AME 55 | AME 56
Forsyningsspaending Vac 24;+10%
Stromforbrug VA 9 | 19,5
Driftscyklus S360 % ED (IEC 60034)
Frekvens Hz 50/60
o % 0-10 (2-10) Ri = 24 kQ
Reguleringssignal Y -
mA 0-20 (4-20) Ri =500 O
Udgangssignal X 0-10 (2-10)
Lukkekraft N 2,000 [ 1,500
Maks. spindelvandring mm 40
Hastighed s/mm |8 | 4
Maks. medietemperatur 200
Omgivelsestemperatur oc 0...55
e
Omgivelsesfugtighed 95 % relativ luftfugtighed, ikke-kondenserende
Beskyttelsesklasse n
Kapsling IP 54
Vaegt kg 3,8
. Lavspaendingsdirektivet (LVD) 2014/35/EU: EN 60730-1, EN 60730-2-14
c € - maerkning i overensstemmelse Direktivet om elektromagnetisk kompatibilitet (EMC) 2014/30/EU:
med standarderne EN 61000-6-2, EN 61000-6-3

Installation

Mekanisk

Motoren skal monteres (anvend en 4-mm-
unbrakonggle - medfglger ikke), s& ventilspind-
len enten er i vandret stilling eller peger opad.
Brug en M8/SW13-nggle (medfglger ikke) til

at montere motoren pa ventilhuset. Sgrg for
tilstraekkelig afstand til vedligeholdelsesformal.

Positionsindikeringen med de rgde ringe

skal trykkes sammen inden idriftseetning.

De indikerer positionen for ventilabningsgrad
efter selvjustering.

Etabler egnet ventilisolering for at forhindre
direkte varmeoverfarsel til motoren.

|

Elektrisk
Der opnas adgang til de elektriske
forbindelser ved afmontering af daekslet.

Der er to M16x1,5-kabelindgange. Begge indgan-
ge er forsynet med en gummipakning til brug
sammen med fleksible kabler. Bemaerk, at det er
ngdvendigt at benytte passende kabelpakdaser
for at opretholde den angivne kapslingsklasse.

Anbefalet
Kabellzengde kvadrat pa kabel
0-50 m 0,75 mm?
>50m 1,5 mm?
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Datablad

AME 55, AME 56

Funktionsindstilling -

DIP-switche
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Motoren har et antal DIP-switche
under det aftagelige daeksel.
Switchene har folgende funktioner:

DIP1: U/l - valg af indgangssignaltype:
» | positionen OFF er indgangssignal Y
indstillet til spaending (Y).
| positionen ON er indgangssignal Y
indstillet til stram (mA).

DIP2: 0/2 - valg af indgangssignalomrade:
« | positionen OFF er indgangssignalet
i omradet 2 V til 10 V (spaendingsindgang)
eller 4 mA til 20 mA (stremindgang).
| positionen ON er indgangssignalet
i omradet 0 Vtil 10 V (spaendingsindgang)
eller fra 0 mA til 20 mA (stremindgang).

DIP3: D/I - valg af direkte eller

omvendt virkende:

+ | positionen OFF er motoren direkte
virkende (motorens spindel kgrer ud med
stigende spaending). | positionen ON er
motoren omvendt virkende (spindelen
kerer ind med stigende spaending).

DIP4: —/Sekv - valg af normal eller

sekventiel funktion:

« To motorer kan indstilles, sa de arbejder
parallelt med ét styresignal. Med indstillingen
SEKVENTIEL reagerer motoren pa delt
styresignal (se 02) V... 5(6 V) /5(6) V ... 10 V).

BEMARK! Denne kombination fungerer i sammenhaeng med
DIP5:0(2) V... 5(6V)/5(6) V... 10V
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Datablad

AME 55, AME 56

Danifi

Funktionsindstilling -
DIP-switche
(fortsat) .

DIP5: 0-5 V/5-10 V - valg af indgangssignalom-

rade i sekventiel tilstand:
Denne funktion er tilgeengelig,
hvis DIP4: --- / Sekventiel er indstillet til ON,
ellers arbejder motoren i hele styreomradet
(0(2)-10 V eller 0(4)-20 mA).

Nar DIP5 er indstillet pa OFF,

svarer motoren til styresignalomradet:
2...6V (hvis DIP1 og DIP2 er indstillet pa OFF)
0... 5V (hvis DIP1 er indstillet pd OFF, og DIP2

er indstillet pa ON)

4 ... 12 mA (hvis DIP1 er indstillet pa ON, og DIP2
er indstillet pa OFF)

0 ... 10 mA (hvis DIP1, og DIP2 er indstillet pa ON)
0

2

--- E Sekventiel
0(2)V..5(6)V |8 5(6) V.10V

el

6829

Hvis DIP5 er indstillet pa ON,

svarer motoren til styresignalomradet:

6 ... 10V (hvis DIP1 og DIP2 er indstillet pad OFF)

5...10V (hvis DIP1 er indstillet pa OFF, og DIP2

er indstillet pa ON)

12 ... 20 mA (hvis DIP1 er indstillet pa ON, og DIP2

er indstillet pa OFF)

10 ... 20 mA (hvis DIP1 og DIP2 er indstillet pa ON)
~I0

2

Sekventiel
0(2)V...5(6)V L 5(6) V.10V

16829

DIP6: Proportional/3-punkt - valg af

modulerende eller 3-punktsfunktion:
Motoren kan fungere i modulerende (DIP 6
til OFF) eller i “simpel” 3-punktstilstand, hvis
3-punktsfunktionen er valgt (DIP 6 til ON).
Modulerende tilstand; DIP 6 er indstillet
pa OFF (fabriksindstilling)
Nar motoren er tilsluttet forsyningsspaending,
starter den selvjusteringsproceduren.
Indikatorlysdioden blinker, indtil
selvjusteringen er feerdig.
Motorens spindel vil kare helt ud eller helt
ind ved at brokoble SN-signalet til terminal 1
eller 3 og vil forblive i denne position,
sa leenge potentiale er til stede.
Det er ikke tilladt at brokoble SP
til terminal 1 eller 3, nar DIP 6
er indstillet pa OFF.

3-punktstilstand; DIP 6 indstillet pa ON

Laes ledningsdiagrammerne omhyggeligt,
da ledningsfaringen er anderledes for
regulatorer med triac-udgang (ECL) i
forhold til regulatorer med releeudgang.
Tilslut SN (Neutral) og forsyningsspaending
(24 Vac) til terminal 1 eller 3 via regulatoren.
Retursignal X (afhaenger af DIP 2, 3,4 og 5) er
muligt, hvis forsyningsspaending er forbundet
med SP og SN.

DIP7: LOG/LIN - valg af logaritmisk eller lineaert

flow igennem ventilen®:
Ventilens karakteristik er ueendret ved
fabriksindstilling (DIP 7 OFF).

Danfoss-ventiler som f.eks. VF, VFS

og VFM, der er egnet til brug med motor,
har logaritmiske flowkarakteristikker.
Indstilling af switchen til LIN flow pavirker
motorventilers karakteristik. Kombinationen
af motor og ventil fungerer sammen som

en ventil med LINEAR karakteristik.

DIP8: 100 % k,/Reduceret k,, - valg af reduceret

flow igennem ventil :
| positionen OFF reduceres flowet igennem
ventilen ikke. | positionen ON reduceres
flowet igennem ventilen med halvdelen af
forskellen mellem standard k-vaerdierne
(eksempel: ventil med k16 og DIP8 indstillet
pa ON - maks. flow igennem ventilen er k 13
(midt imellem standard k16 og k,,10)).

" BEMARK: Kun beregnet til brug i kombination med ventiler

med logaritmisk karakteristik

DIP9: Nulstil:

/Andring af positionen pa denne
switch far motoren til at gennemfore
en selvjusteringsprocedure.
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Datablad

AME 55, AME 56

Danfi

El-tilslutning

Automatisk selvjusteringsprocedure
Motoren justerer sig automatisk i forhold
til vandringen pa ventilen, forste gang
forsyningsspaendingen sluttes til motoren,

Lysdiode til diagnosticering

Den rgde lysdiode til diagnosticering
findes pa printkortet under daekslet.
Den indikerer folgende driftstilstande:

eller nar motoren nulstilles. Konstant lys
Indikatorlysdioden blinker, indtil selvjusteringen - normal drift
Kun 24 Vac. erfaerilg.Varlgheden af:\aengclar ?vae.ntllsplndel- Intet lys
vandringen og er normalt nogle fa minutter. - ude af drift eller ingen forsyningsspaending
Hvis der skal gennemfgres selvjustering, skal .
. : R Intervalblink (1 Hz)
positionen pa NULSTIL-switchen aendres (DIP9). . . .
- h - : . - selvjusteringstilstand
Hvis forsyningsspaendingen bliver sldet fra eller I Iblink (3 H
falder til under 80 % i mere end 0,1 s, bliver den ?terva’ ink (3 d'Z). for |
aktuelle ventilposition lagret i hukommelsen, . orsg{rllnglsspaeg '"gl f[’r akY( g (<20
0gsa selv om stremmen matte svigte. ) ver; s ag,t?e”?( € l,JkI'(S raekkellg (<205)
Signalet pa terminal 1 eller 3 prioriteres - éndeposition kan Ikke nas.
i forhold til Y-indgangssignalet.
DIP 6 = OFF FﬂT‘ ‘T**R;GIA;; SN [0V Neutral
El-tilslutning for modulerende tilstand AR SP_| 24Vac Forsyningsspaending
L= A 0(2)-10 Vd
— ] Y < Indgang
e Yvy 0(4)-20 mA
= EIEILARNEIE]) -
P =
. 1 T |<—
Proportional 3-punkt R ‘ I I
— . D —— 0V Indgang
[ 0517
Gl | el
L (T '
X 0(2)-10 Vdc Udgang
DIP 6 =ON
El-tilsllutning f((i)r 3I-pur:jktsti|stand REGULATOR SN |ov Neutral
egulator med relaudgang A SP |24 Vac Forsyningsspaending
Motoren skal udfare selvjustering,
for DIP 6 eendres til ON. A Yy Vv It
Udgangssignalet afthaenger ‘SN ‘ SP‘ Y ‘ 1 ‘ 3 ‘ X ‘ 1 ‘ l-- = ||
afindstillingen pé DIP 2,3 0g 5. L i
—ol —1 24 Vac Indgang
}NIZIZ} A o =1
w1 |
=3 ] 7 : (= ]
— nb——
Proportional m 3-punkt @
= B LLLLE X | 0@-10Vvdc Udgang
et |
DIP 6 = ON [ EcL310,24vac |
El-tilslutning for 3-punktstilstand ‘ ‘
Regulator med triac-udgang ECL ‘ " - Qo ‘ SN (0Vac)
©9 SP (24 Vac)
Motoren skal udfore selvjustering, ‘
for DIP 6 zendres til ON. ‘ — ® 8 ‘ SN 24 Vac Neutral
Udgangssignalet afhaenger af | N Sp oV Forsyningsspzendin
indstillingen pd DIP 2, 3 0g 5. ‘ ™ ®7 ‘ yningsse J
TR2 —106
| | 1
— 7 = akt. spind. reakt *R2 H—1 —1 24 Vac Indgan
ZEZ | 6=akt.spind.reakt | gang
FN 3
ol J “R1. *R2= SNIsP[y [1]3]x
Proportional 3-punkt R1,"R2=2,6 k0 (0,5 W) ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
oo
— R X | 0(2)-10Vvdc Udgang
uc ‘D
L PR
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Danifi

Datablad AME 55, AME 56
Idriftsseetning Udfer mekanisk og elektrisk installation, og Idriftseetning/afprevningsfunktion
foretag nedvendig kontrol og afprevning: Motoren kan styres til helt 3ben eller lukket

position (afhaengigt af ventiltypen) ved
+ Isolér styringsmedie. (F.eks. kan selvjustering tilslutning af SN til terminal 1 eller 3.
i en dampanvendelse uden egnet mekanisk
isolering medfere fare).
+ Tilslut stremmen. Bemaerk, at motoren nu
vil gennemfere selvjusteringsproceduren.
- Tilfor det relevante styresignal, og kontrollér,
at ventilspindelens retning er korrekt til
anvendelsen.
+ Kontrollér, at motoren bevaeger ventilen
over dens fulde spindelvandring, ved at tilfare
korrekt styresignal. Denne handling indstiller
ventilens spindelvandring.

Enheden er nu fuldstendigt idriftsat.

Manuel overstyring Manuel overstyring udfgres ved at dreje
en 4-mm-unbrakonggle (medfalger ikke)
til den ngdvendige position. Se retningen
pa rotationssymbolet.

+ Afbryd forsyningsspaendingen.

« Juster ventilpositionen ved hjelp
af en unbrakonggle.

+ Bring ventilen i lukket position.

+ Gentilslut forsyningsspaendingen.

Hvis manuel overstyring har veeret brugt,

er X- og Y-signalet ikke korrekt, fer motoren
ndr sin endeposition. Hvis dette ikke kan
accepteres, skal motoren nulstilles, eller
ekstraudstyret til aktivt retursignal monteres.

Det er ikke tilladt at bruge en elektrisk
bore-/skruemaskine.
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Datablad AME 55, AME 56
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Motor -
ventilkombinationer
n —
AMES6+ AME 56 + AME 56 + AME 55, AME 56 +
VL 2, VF 2 (DN 65-80) + VL3, VF 3 (DN 65,80) + VFS 2(DN 15-50) + VFS 2 (DN 65-100)
adapter 06520312 adapter 06520312 kobling 06527551
|
=
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AME 55 +
VFM 2 (DN 65-150)

AME 55, AME 56 +
VL2 (DN 100)
VF 2 (DN 100-150)

AME 55, AME 56 +
VL 3 (DN 100)
VF 3 (DN 100-150)

AME 55, AME 56 +
AFQM (DN 65-125)
AFQM 6 (DN 40-50)
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Danfoss A/S
Climate Solutions, Salg Denmark - danfoss.dk « +45 6991 8080 - kundeservice.dk@danfoss.com

Enhver produktinformation, herunder, men ikke begraenset til, information om valg af produkter, deres applikation eller brug, produktdesign, veegt, dimensioner, kapacitet eller andre tekniske data i
kataloger, beskrivelser, prospekter, annoncer m.v., og uanset om informationen er givet i skrift, mundtligt, elektronisk, online eller via download, er at betragte som orienterende, og er kun
forpligtende i det omfang, Danfoss udtrykkeligt henviser hertil i tilbud eller ordrebekraftelse. Danfoss patager sig intet ansvar for mulige fejl i kataloger, brochurer, videoer og andet materiale.
Danfoss forbeholder sig ret til uden varsel at foretage andringer i sine produkter, safremt dette kan ske uden vaesentligt at &endre produkternes form eller funktion. Alle varemaerker i dette materiale
tilhorer Danfoss A/S eller selskaber i Danfoss-koncernen. Danfoss og alle Danfoss logoer er varemaerker tilhgrende Danfoss A/S. Alle rettigheder forbeholdes.

8| Al173986479171da-000304 © Danfoss | DCS-SGDPT/SI | 2022.08



