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AME 335, AME 435 + AME 335, AME 435 + AME 335, AME 435 + AME 335, AME 435 +
VRB 2, VRG 2 VRB 3, VRG 3 VRB 2 VRB 3
Connection L ‘ H ‘ H, Connection L ‘ H ‘ H,
Type DN Type DN
G mm Rp G mm
15 1 80 29 191 15 Y2 1 80 25 191
20 1Va 80 31 193 20 Ya 1Va 80 29 194
25 12 95 32 197 25 1 12 95 29 197
VRG 2 VRB 2
32 2 112 35 201 32 1Va 2 112 33 202
40 2Ya 132 45 213 40 1% 2Va 132 43 213
50 2% 160 48 217 50 2 2% 160 47 217
15 1 80 40 191 15 Y2 1 80 40 191
20 1a 80 45 193 20 ¥ 1% 80 45 194
25 1% 95 50 196 25 1 1 95 50 197
VRG 3 VRB 3
32 2 12 58 201 32 1Va 2 112 58 202
40 2Va 132 75 230 40 1 2Vs 132 75 230
50 2% 160 83 243 50 2 2% 160 83 243
min. 20,5
min. 20,5
Type DN L ‘ HVF ‘ H L ‘ H, B L ‘ H ‘ H1
z yp mm § Type DN o
g 15 130 47,5 40 191 H 15 130 63 101
- 20 150 52,5 45 194 el 20 150 70 194

25 160 | 57,5 50 197 _ _ 25 160 75 197

VF 2 32 | 180 | 70 60 | 202 VE3 32 180 | 80 | 202
VL3 40 | 200 | 75 65 | 213 - VL3

40 | 200 | 90 | 230
=>

}LL . 50 | 230 | 825 | 70 | 218 i} o | 230 | 100 | 243

65 | 290 | 92,5 | 88 | 254 554

65 290 | 120
80 310 100 95 258

L 80 310 155 270
L
AME 335, AME 435 + AME 335, AME 435 +
VF 2,VL2 (DN 15-80) VF 3,VL 3 (DN 15-80)

147 82,5

M.D.010.1/03

M.D.009.2/02

min. 180

159,5

N
AR
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Safety Note
To avoid injury of persons and
& damages to the device, it is absolutely
necessary to read and observe these
instructions carefully.

Necessary assembly, start-up, and maintenance
work must be performed by qualified and
authorized personnel only.

Prior to assembly and depressurizing the
system.

Please comply with the instructions of the
system manufacturer or system operator.

Do notremovethe cover before the
power supplyis fully switched off.

Disposal instruction

This product should be dismantled
and its components sorted, if possible,
invarious groups before recycling or
disposal.

Always follow the local disposal regulations.

Mounting and installation @
Wiring @

Do nottouch anything on the PCB!
Switch offthe power line before
wiring the actuator!
Lethal voltage!
Wire the actuator according to the wiring
diagram.

Functions accessible from cover

With STAND-BY/RESET-button located on the
top of the cover it is possible to enter two
function modes.

Self stroking mode @

Self stroking mode starts automatically the

first time when power supply is applied to

the actuator. To manually start self stroking
procedure afterwards press and hold STAND-BY/
RESET-button for 5 seconds until the green light
starts flashing.

Self stroking procedure starts with extracting
the actuator stem. When maximum force

is detected (at the end valve position) the
actuator retracts the stem until the maximum
force is detected again (on the other valve end
position).

End positions are set and the actuator goes
to normal mode and starts responding to the
control signal.

STAND-BY MODE
- Manual operation @

Press the STAND-BY/RESET-button to enter
STAND-BY mode. The actuator stops in current
position and stops responding to any control
signal. Red light is flashing in 2 sec. interval.
You can manually control the actuator (manual
operation- see next section).

This mode can be very useful during the
commissioning of other equipment, or for
service purposes.

To exit Stand by mode press the
STAND-BY/RESET-button again.

Manual operation
Manual operation can be done by means of
control knob on actuator housing.

To manually operate the actuator:

+ Disconnect control signal

« Adjust valve position using the control knob
(observe the rotation direction)

To go back to automatic operation restore the
control signal.

é[l NOTE:

When the manual operation has been used, the
output signal (X) is not accurate until the actuator
reaches its end position.

DIP switch settings @
Jumper (D: U/I - Input signal type selector
DIP switches

B _mle)
0-10V | vE & 210V
DR | L] INV
FAST | n ] SLow
5] ==
ol ]
LN |~ LOG
ACT | ol SMART

Factory settings:

ALL switches are in OFF position!

&q NOTE:

All combinations of DIP switches are allowed.
All functions that are selected are added
consecutively.

SW 1: Not used
SW 2: Input signal range selector @

SW 3: Direct or Inverse acting selector (3

- OFF position; the actuator is in direct acting
mode (stem extracts as voltage increases)

- ON position; the actuator is in inverse acting
mode (stem retracts as voltage increases)

SW 4: Fast/Slow
- Speed selector @

SW 5: Not used
SW 6: Not used

SW 7: Linear or equal-percentage flow
through valve selector @

- OFF position; the valve position is linear acc.
to the control signal

- ON position; the valve position is equal-
percentage acc. to the control signal. This
relation is adjustable - see
Equal-percentage valve-flow adjustment
section

SW 8: Smart function selector @

- OFF position; the actuator does not try to
detect oscillations in the system

- ON position; actuator enables special anti
oscillations algorithm - see Anti oscillations
algorithm section

LED operating mode indicator @

Green LED:
«  Flashing once every 6 sec. (2)
- Stationary mode - actuator reached Y
signal set point
- Flashing once per sec. ®
- Self stroking mode
. Lit@
- Operating mode — actuator is moving to Y
signal position

Red LED:
«  Flashing twice per second (D)

- STAND-BY MODE - actuator stopped

and not responding to Y signal - manual

operation enabled
. Lit@

- Error mode - power supply to low, initial
self positioning time too short due to
too short valve strokes, failure during self
calibration

« Dark/no lights:
- No power supply

Dismounting @

Dimensions @®

Hazardous Substances Table

Part Name

Lead (Pb) Mercury (Hg)

Cadmium (Cd)

Hexavalent Chromium (Cr(V1))

Polybrominated biphenyls (PBB)

Polybrominated diphenyl ethers (PBDE)

Motor X (o}

o o

o

O: Indicates that this hazardous substance contained in all of the homogeneous material for this part is below the limit requirement in GB/T 26572;

X: Indicates that this hazardous substance contained in at least one of the homogeneous material for this part is above the limit requirement in GB/T 26572;

VI.LE.J5.3B
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Sikkerhedsnoter
For at undga skader pa personer og
& udstyr, er det absolut nedvendigt at
gennemlaese falgende vejledning.

Montering, opstart og vedligeholdelse ma kun
foretages af kvalificeret og autoriseret
personale.

For montering skal anleegget gores tryklgst.

Folg fabrikantens eller operatgrens
instruktioner.

Deekslet maikke fjernes, for
A stremforsyningen er fjernet fra
stikkontakten.

Bortskaffelse

Fargenbrug eller bortskaffelse skal
dette produkt skilles ad, og
enkeltdelene skal sorteres i forskellige
materialegrupper.
Der henvises til de lokale bestemmelser for
bortskaffelse.

Montering og installation @
Kabelfaring @

Ror ikke ved nogetsom helst pa
& printkortet!

Sluk for stremmen inden elektrisk
tilslutning af motoren! Livsfarlig spaending!
Tilslut motoren iht. ledningsdiagrammet.

Funktioner, der er tilgeengelige fra
daekslet

NULSTILLINGSTILSTAND @

Selvjusteringsproceduren starter
automatisk,forste gang der seettes

strem til motoren. Dukan senere starte
selvjusteringsprocedurenmanuelt ved at trykke
pa knappen STANDBY/NULSTIL og holde den
nede i 5 sekunder, indtilden grenne lampe
begynder at blinke. Procedurenstarter ved, at
spindelen kores ud. Nar derregistreres maksimal
kraft (ved ventilensendeposition), treekker
motoren spindelentilbage, indtil der registreres
maksimal kraftigen (ved ventilens anden
endeposition).Endepositionerne indstilles, og
motoren gar inormal drift og begynder at svare
pa styresignalet.

* 5 sek.=NULSTILLINGSTILSTAND
(5sec. = RESET MODE)
** Lysdiode: gren

STANDBYTILSTAND - Manuel drift @
Tryk pa knappen STANDBY/NULSTIL for at
skiftetil STANDBYTILSTAND. Motoren stopper
i denaktuelle position og stopper med at
svare pastyresignalet. Den rede lampe blinker
med2 sekunders mellemrum. Du kan manuelt
styremotoren (se nzeste afsnit vedr. manuel
drift).Denne tilstand kan vaere meget nyttig i

forbindelsemed service eller idriftsaettelse af andet
udstyr.

Du kan forlade standbytilstanden ved at trykke

pd knappen STANDBY/NULSTIL igen.

Manuel drift

Du kan betjene motoren manuelt ved hjzlpaf

styreknappen pa motorhuset.

Sddan betjener du motoren manuelt:

+  Afbryd styresignalet

« Juster ventilpositionen med
styreknappen(overhold rotationsretningen)

Hvis du vil skifte tilbage til automatisk drift,skal
du gendanne styresignalet.

é[l BEMARK:

Nar manuel drift har veeret brugt, er
udgangssignalet (X) ikke korrekt, far motoren nar
sin endeposition.

* 1 sek.=STANDBYTILSTAND - ON
STANDBYTILSTAND - OFF
** Lysdiode: red

Indstilling af DIP-omskiftere @
Jumper (D: U/l - Valg af indgangssignaltype
DIP-omskiftere

o
0-10V | o2 210V
DR | ] omv
HURTIG LANGSOM

LIN [Nm—] LOG
ACT (o] SMART

h Fabriksindstillinger:
ALLE omskiftere er stillet paG OFF!

éq BEMZARK!

Alle kombinationer af omskifterindstillinger er
tilladte. Alle funktionsvalg er tilfajet en efter en.

SW 1: Bruges ikke
SW 2: Valg af indgangssignalomrade (2)

SW 3: Valg af direkte eller omvendt
funktion ®

- OFF: Motoren er i direkte funktion (spindelen

kores ud, nar spaendingen @ges)

- ON:Motoren eri omvendt funktion
(spindelen traekkes tilbage, nar spaendingen
oges)

SW 4: Hurtig/langsom
- Valg af hastighed @®

SW 5: Bruges ikke
SW 6: Bruges ikke

SW 7: LIN/MDF - Linezer eller modificeret
reguleringskarakteristik @

- OFF: Ventilpositionen er linear i forhold til
styresignalet

- ON: Ventilpositionen er logaritmisk i forhold
til styresignalet Dette forhold kan justeres
- Se afsnittet om justering af logaritmisk

ventilflow

SW 8: Valg af smart-funktion @

- OFF: Motoren forsager ikke at registrere
svingninger i systemet

- ON: Motoren aktiverer en sarlig algoritme,
der modvirker svingninger — Se afsnittet om
algoritmen, der modvirker svingninger

Lysdiodeangivelse af driftstilstand @

Gron lysdiode:
- Blinker en gang hvert 6. sek. @

- Star stille - Motoren har naet
Y-referencesignalet

- Blinker en gang i sekundet ®
- Spindelvandring
- Lyser®

- | drift - Motoren bevaeger sig til

Y-signalpositionen
Rad lysdiode:
- Blinker to gange i sekundet )

- STANDBYTILSTAND - Motoren er stoppet
og svarer ikke pa Y-signalet - manuel drift
aktiveret

« Lyser@

- Fejltilstand - Stramforsyningen er for lav;
selvjusteringstidsrummet er for kort, fordi
ventilens vandring er for kort; fejl under
selvkalibrering

« Lyserikke:
- Ingen strem

Afmontering @
Mal ®

8| © Danfoss | 2016.10
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DEUTSCH

Sicherheitshinweise
Um Verletzungen an Personen und
Schaden am Gerat zu vermeiden, ist

A diese Anleitung unbedingt zu

beachten.

Montage, Inbetriebnahme und
Wartungsarbeiten diirfen nur von sachkundigen
und autorisierten Personen durchgefihrt
werden.

Anlage vor Montage und/oder Demontage
unbedingt drucklos machen.

Die Vorgaben des Anlagenherstellers und
Anlagenbetreibers sind zu beachten.

Gehduse nicht 6ffnen, bevor die
Spannungsversorgung komplett

ausgeschaltet ist.

Entsorgungshinweise

Vor der Entsorgung ist der Stellantrieb
zu zerlegen.

Die einzelnen Komponenten sind
dann, nach Werkstoffen getrennt, zu entsorgen.
Die értlichen
Entsorgungsbestimmungen sind zu beachten.

Ventileinbau @
Verdrahtung @

Keine Bauteile aufder Leiterplatte
beriihren. Spannungsversorgung vor
dem Anschliel3en des Stellantriebes

ausschalten. Tédliche Spannung. Anschluss
dem Schaltplan entsprechend vornehmen.

Verstellbare Funktionen auf der
Abdeckung

Die zwei Funktionsmodi lassen sich mit der
STAND-BY/RESET-Taste einstellen. Sie befindet
sich oben auf der Abdeckung.

Automatische Hubanpassung @

Wenn erstmals Spannung an dem Stellantrieb
anliegt, beginnt die automatische
Hubanpassung selbsttatig. Um die
automatische Hubanpassung danach manuell
zu aktivieren, miissen Sie die STAND-BY/RESET-
Taste 5 Sekunden gedriickt halten, bis die
griine LED zu blinken beginnt. Der Vorgang
der automatischen Hubanpassung beginnt
mit dem Ausfahren der Antriebsstange.

Wenn die maximale Kraft erkannt wird (in

der Ventilendlage), fahrt der Stellantrieb

die Antriebsstange wieder ein, bis erneut

die maximale Kraft festgestellt wird (in der
anderen Ventilendlage). Die Endlagen werden
eingestellt, der Stellantrieb wechselt in den
normalen Betrieb und reagiert ab sofort auf
Regelsignale.

* 5 Sek.=RESET-Modus (5sec. = RESET MODE)
** griin (green)

STAND-BY-Modus - Manuelle
Bedienung ®

Driicken Sie die STAND-BY/RESET-Taste, um
in den STAND-BY-Betrieb zu schalten. Die
Antriebsstange stoppt in der momentanen

Lage und reagiert nicht mehr auf Regelsignale.
Die rote Lampe blinkt im 2-Sekunden-Takt. Sie
kénnen den Stellantrieb manuell regulieren
(manueller Betrieb - siehe den nachsten
Abschnitt).

Diese Betriebsart kann sich bei der
Inbetriebnahme anderer Gerédte sowie bei der
Wartung als dufBerst hilfreich erweisen.
Driicken Sie die STAND-BY/RESET-Taste, um den
Standby-Modus einzuschalten.

Handbetrieb

Der manuelle Betrieb erfolgt durch Drehen

des Handeinstellknopfes auf dem Gehduse des

Stellantriebs.

Manuelle Bedienung des Stellantriebs:

« Regelsignal trennen

« Ventilstellung mittels Drehen des
Handeinstellknopfes dndern (dabei
Drehrichtung beobachten/kontrollieren)

Stellen Sie das Regelsignal wieder ein, um in den

automatischen Betrieb zu wechseln.

é[l Hinweis:

Nach dem manuellen Betrieb ist das
Ausgangssignal X) erst dann wieder korrekt, wenn
der Stellantrieb eine seiner Endpositionen erreicht
hat.

* 1 Sek.=STAND-BY-Modus - Ein
STAND-BY-Modus - Aus
(1sec. = STAND-BY MODE - ON
STAND-BY MODE - OFF)
** rot (red)

Einstellung des DIP Schalters @

Steckbriicke (D: Auswahl des U/I -
Eingangssignales

DIP Schalter

B mle)
0-10V [ 12| 210V
DR | wm—] INV
FAST | ] sLow
Vil
ol ]
LN | ~m LOG
ACT | ol SMART

h Werkseinstellungen:
Alle Schalter befinden sich in der Position OFF!

<§[| Hinweis:

Alle Kombinationen der DIP Schalter sind erlaubt.
Die gewdihlten Funktionen liegen hintereinander.

SW 1: Nicht verwendet
SW 2: Auswahl Eingangssignalbereich (2)

SW 3: Direkte oder inverse Wirkrichtung ®

- In Stellung OFF arbeitet der Stellantrieb
direkt, d.h. die Antriebsstange wird mit
zunehmendem Eingangssignal weiter
ausgefahren.

- InStellung ON arbeitet der Stellantrieb
entgegengesetzt, d.h. die Antriebsstange
wird mit zunehmendem Eingangssignal
weiter eingefahren.

SW 4:langsam/schnell
- Auswahl Geschwindigkeit @)

SW 5: Nicht verwendet
SW 6: Nicht verwendet

SW 7: Umschaltung zwischen linearer oder
gleichprozentiger Kennlinie @

- In Stellung OFF arbeitet das Ventil mit einer
linearen Kennlinie.

- InStellung ON arbeitet das Ventil mit
einer logarithmischen (gleichprozentigen)
Kennlinie. Das Verhdltnis ist hier variabel
einstellbar.- Siehe den Abschnitt
logarithmische Anderung der Ventilkennlinie

SW 8: Anti-Oszillations-Algorithmus @

- In Stellung OFF ist die Funkion deaktiviert,
d.h. der Stellantrieb versucht nicht,
Schwingungen in der Anlage auszugleichen.

- InStellung ON arbeitet der Stellantrieb mit
einem besonderen Algorithmus, der das
Schwingen der Anlage verhindert.

* Punkt A (Point A)
** statische charakteristik (static charasteristic)
*** dynamische charakteristik
(dynamic charasteristic)
***% |inearer bereich (linear area)

Anzeige der Diagnose-LED @

Griine LED:
- Blinkt einmal alle 6 Sekunden (2)
- Stationdrer Modus - Stellantrieb erreicht
den Sollwert des Y-Signals
«  Blinkt einmal pro Sekunde ®
- Automatische Hubanpassung

Rote Diode
- Blinkt zwei Mal pro Sekunde )

- STAND-BY-Modus - Stellantrieb stoppt und
reagiert nicht auf das Y-Signal - anueller
Betrieb deaktiviert

. Leuchtet@

- Fehler-Modus - Stromversorgung ist zu
niedrig, Anfangszeit der automatischen
Positionierung zu kurz, da Ventilhub zu
kurz, Fehler wahrend der automatischen
Kalibrierung

- Dunkel/ kein Licht:
- SKeine Spannungsversorgung

Demontage @

*  Gefllt (FULL)

Abmessungen @

VI.LE.J5.3B
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MODO DE REPOSO (control manual) @ SW 4: Rapido/Lento
. Pulse el botén STAND-BY/RESET para habilitarel - Selector de velocidad @
Nota de seguridad MODO DE REPOSO. El actuador se detendra

A fin de evitar lesiones personales o
danos en el dispositivo, es

A absolutamente necesario leery

respetar estrictamente estas instrucciones.

Las operaciones de montaje, puesta en marcha
y mantenimiento deben ser realizadas
Unicamente por personal cualificado y
autorizado.

Despresurice el sistema antes de iniciar la
operacion de montaje.

Por favor, respete las instrucciones del
fabricante u operador del sistema.

A

Noretirela cubierta antes
de haber desconectado el suministro
eléctrico.

Instrucciones de eliminacion
Este producto debe ser desmantelado,
clasificando sus componentes,

Ei siempre que sea posible, en distintos
grupos destinados a operaciones de reciclado o
eliminacion.

Respete siempre las normas de eliminacion
locales.

Montaje e instalacion @

Conexionado @
No toque nadaen laplaca de circuito
impreso!

& Desconectelalinea de suministro

eléctrico antes de conectar el actuador! Tension
letal!

Conecteel actuador de acuerdo con el esquema
de cableado.

Funciones accesibles desde la cubierta
El botén STAND-BY/RESET, situado en la parte
superior de la cubierta, permite habilitar dos
modos de funcionamiento.

Modo de ajuste automatico de la longitud de
carrera @

El modo de ajuste automético de la longitud de
carrera se activa automaticamente al suministrar
corriente de alimentacion al actuador por
primera vez. Para iniciar manualmente el
procedimiento de ajuste automético de la
longitud de carrera posteriormente, mantenga
pulsado el botén STAND-BY/RESET durante 5
segundos hasta que el indicador LED de color
verde comience a parpadear. El procedimiento
de ajuste automatico de la longitud de carrera
comienza con la extraccion del vastago del
actuador.

Al detectar el nivel maximo de fuerza (cuando

la valvula alcanza su limite) el actuador retrae

el véstago hasta que detecta de nuevo el nivel
maximo de fuerza (al alcanzar la vélvula el limite
opuesto). Los limites quedan asi establecidos;

el actuador pasa entonces al modo de
funcionamiento normal y comienza a responder
a la senal de control.

* 55MODO DE RESTABLECIMIENTO
(5sec. = RESET MODE)
** verde (green)

en la posicién actual y dejara de responder a

la sefal de control. El indicador LED de color
rojo comenzard a parpadear a intervalos de

2 s. Es posible controlar el actuador de forma
manual (consulte la seccién “Control manual” a
continuacion).

Este modo puede resultar muy util durante la
puesta en servicio de otros equipos o con fines
de inspeccion.

Para deshabilitar el MODO DE REPOSO, pulse de
nuevo el botén STAND-BY/RESET.

Control manual

EL control manual puede llevarse a cabo

empleando el mando de control de la carcasa

del actuador.

Para controlar manualmente el actuador:

. desconecte la senal de control;

-+ ajuste la posicion de la valvula empleando el
mando de control (preste atencion al sentido
de giro).

Para volver a habilitar el control automatico,

restablezca la sefial de control.

éq NOTA:

En el modo de control manual, la sefial de salida
(X) no resulta precisa hasta que el actuador
alcanza su posicion limite.

* 1s=MODO DE REPOSO - ACTIVO
MODO DE REPOSO - INACTIVO
(1sec. = STAND-BY MODE - ON STAND-
BY MODE - OFF)
** rojo (red)

Configuracion de los interruptores
DIP®

Puente (D: U/I - Selector de tipo de sefial de
entrada

Interruptores DIP

N mle)
0-10V | @12 210V
DR |wm— INV
RAPIDO LENTO
nwil]
ol ]

LN | ~m LOG
ACT | ol INTELIGENTE

h Ajuste de fabrica:
iDe fdbrica, TODOS los interruptores se encuentran
enla posicion OFF!

éq NOTA:

Los interruptores DIP pueden ocupar cualquier
posicion, formando todo tipo de combinaciones.
Las funciones seleccionadas se agregan
consecutivamente.

SW 1: Sin uso

SW 2: Selector de rango de seial de
entrada (®

SW 3: Selector de modo directo o inverso 3

- Enla posicion OFF, el actuador funciona en el
modo de actuacion directa (la extraccion del
véstago tiene lugar a medida que la tensién
aumenta).

- Enlaposicion ON, el actuador funciona en
el modo de actuacion inversa (el véstago se
retrae a medida que la tensién aumenta).

SW 5: Sin uso
SW 6: Sin uso

* RAPIDO (FAST)
** LENTO (SLOW)
*** INTELIGENTE (SMART)

SW 7: Selector de caudal lineal o

isoporcentual a través de la valvula @

- Enla posicion OFF, la posicién de la véalvula
es linealmente proporcional a la sefal de
control.

- Enlaposicion OFF, la posicion de la vélvula
es isoporcentualmente proporcional a la
sefal de control. Esta relacion es ajustable
(consulte la seccion “Ajuste del caudal
isoporcentual a través de la vélvula”).

SW 8: Selector de funcién inteligente @

- Enlaposicion OFF, el actuador no intenta
detectar las oscilaciones del sistema.

- Enla posicién ON, el actuador habilita un
algoritmo especial antioscilaciones (consulte
la seccion

* Punto A (Point A)
**  caracteristica estatica (static charasteristic)
*** caracteristica dindmica (dynamic charasteristic)
**%x  3rea lineal (linear area)
*#%x% INTELIGENTE (SMART)

Indicador LED de modo de control @

Indicador LED de color verde::
- Intermitente una vez cada 6 s (2

- MODO DE REPOSO (actuador detenido y
sin responder a la sefal Y; control manual
habilitado).

« lluminado @
- el actuador no se encuentra en
funcionamiento o no recibe alimentacion
- Intermitente (~ 1 Hz) ®
- modo de ajuste automatico.
Rojo:
«  Apagado

- el actuador no se encuentra en

funcionamiento o no recibe alimentacién
- Permanece encendido @

- Modo de error (nivel de corriente de
alimentacién demasiado bajo; periodo de
ajuste automético de la posicion inicial
demasiado corto debido a longitudes de
carrera de la vélvula demasiado cortas; o
fallo durante la calibracion automatica).

+ Apagado/ningtn indicador luminoso
activo:

- Corriente de alimentacion ausente.

Desmontaje @

* {TOTAL! (FULL!)

Dimensiones (®
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Nota sulla sicurezza

Per evitare danni alle persone e
all'apparecchio, € assolutamente
necessario leggere e osservare

attentamente queste istruzioni.

Montaggio, avviamento e manutenzione
devono essere eseguiti solo da personale
autorizzato e qualificato.

Depressurizzare il sistema prima del montaggio.

Seguire sempre le istruzioni del costruttore o
dell'assistenza.

Si raccomanda di seguire le istruzioni fornite dal
costruttore dell'impianto o dal suo operatore.

Rimuovere il coperchio diprotezione
soltanto dopo che l'alimentazione
elettrica é stata completamente
disinserita.

Istruzioni per lo smaltimento

Questo prodotto deve essere smontato
Ei eicomponentismistati, se possibile,

primadiprocedere conilriciclaggio o
lo smaltimento.

Seguire sempre le normative localisullo
smaltimento.

Montaggio e istallazione @
Cablaggi @

Nontoccareil circuito stampato!
A Primadi collegare il cavo conduttore
dell'attuatore, disinserire

l'alimentazione di rete.

Attenzione! Tensione con pericolo di morte!
Cablare I'attuatore secondo lo schema elettrico.

Funzioni accessibili dal coperchio di
protezione

Con il pulsante STAND-BY/RESET ubicato sul
coperchio é possibile accedere a due modalita
di funzionamento.

Funzione di calibrazione @

La funzione di calibrazione si avvia
automaticamente la prima volta che I'attuatore
viene alimentato. Per avviare manualmente la
procedura di calibrazione, premere il pulsante
STAND-BY/RESET e tenerlo premuto per 5
secondi fino a quando la spia verde non inizia
alampeggiare. La procedura si avvia con
I'estrazione dello stelo dell'attuatore. Quando
la forza massima viene rilevata (nella posizione
terminale della valvola), I'attuatore ritrae lo
stelo fino a quando la forza massima non viene
nuovamente rilevata (nella seconda posizione
terminale valvola). Le posizioni terminali sono
ora impostate e l'attuatore passa alla modalita
normale e inizia a rispondere al segnale di
controllo.

* 5sec.= MODALITA RESET (5sec. = RESET MODE)
** verde (green)

MODALITA STAND-BY - azionamento
manuale @

Premere il pulsante di STAND-BY/RESET per
accedere alla modalita STAND-BY. Lattuatore

si arresta nella posizione corrente e non
risponde ad alcun segnale di controllo. La spia
rossa lampeggia a intervalli di 2 secondi. E
possibile controllare manualmente I'attuatore
(azionamento manuale - vedere la sezione
successiva).

Questa modalita puo essere utile durante la
messa in esercizio di altre apparecchiature o a
scopo di manutenzione.

Per uscire dalla modalita di stand-by, premere
nuovamente il pulsante di STAND-BY/RESET.

Azionamento manuale
Il comando manuale & possibile tramite la
manopola situata sul corpo dell'attuatore.

Per azionare manualmente I'attuatore:

« Scollegare il segnale di controllo

+ Regolare la posizione della valvola con
la manopola (osservando la direzione di
rotazione)

Per tornare al funzionamento automatico,
ripristinare il segnale di controllo.

é[l NOTA:

se si utilizza I'azionamento manuale, il segnale
di uscita (X) non sara corretto fino a quando
I'attuatore non raggiungera la posizione
terminale.

* 1 sec.= MODALITA STAND-BY - ON =
MODALITA STAND-BY - OFF
(1sec. = STAND-BY MODE - ONSTAND-
BY MODE - OFF)
**  rosso (red)

Impostazione dei DIP switch @

Ponticello (D: U/I - Selettore tipo segnale di
ingresso

Interruttori DIP-switch

B _mile)
0-10V | o 12 210V
DR | W] INV
VELOCE | » ] LENTO
] |
ol ]
LN [ ~m3 LOG
ATT | o] SMART

h Impostazioni di fabbrica:
TUTTI gli interruttori sono in posizione OFF!

&q NOTA:

Sono consentite tutte le combinazioni possibili
degli interruttori DIP-switch.

Tutte le funzioni selezionate saranno aggiunte in
successione.

SW 1: non utilizzato
SW 2: selettore range segnale in ingresso (2)

SW 3: Selettore azione diretta o inversa (3

- Posizione OFF; I'attuatore & in modalita
attuazione diretta (lo stelo si estende con
I'aumento della tensione)

- Posizione ON; I'attuatore € in modalita
attuazione inversa (lo stelo si ritrae con
I'aumento della tensione)

SW 4: Veloce/Lento
- Selettore velocita @

SW 5: Non utilizzato
SW 6: Non utilizzato

* VELOCE (FAST)
** LENTO (SLOW)
**% ATT (ACT)

SW 7: Portata lineare o equipercentuale
attraverso il selettore valvola @

- Posizione OFF; Il movimento della valvola &
lineare, in conformita al segnale di controllo

- Posizione ON; il movimento della valvola &
equipercentuale, in conformita al segnale di
controllo. Questo rapporto & modificabile
- vedere la sezione sulla regolazione della
portata equipercentuale

SW 8: Selettore funzione Smart @

- Posizione OFF; I'attuatore non rileva le
oscillazioni dell'impianto

- Posizione ON; I'attuatore abilita uno speciale
algoritmo anti-oscillazione - vedere la
sezione sull'algoritmo anti-oscillazione

* Punto A (Point A)
** caratteristiche statiche (static charasteristic)
*** caratteristiche dinamiche
(dynamic charasteristic)
***% area lineare (linear area)

Spia LED indicazione funzionamento @

LED verde:
- Lampeggiante ogni 6 sec. 2
- LModalita stazionaria - I'attuatore ha
raggiunto il set point del segnale Y
- Lampeggiante una volta al sec. @)
- Modalita autocorsa
« Acceso @
- Modalita funzionamento - I'attuatore si
sposta verso la posizione del segnale Y

LED rosso:
- Lampeggiante due volte al secondo D

- MODALITA STAND-BY - attuatore fermo;
non risponde al segnale Y - comando
manuale abilitato

« Acceso @

- Modalita Errore - alimentazione
insufficiente, tempo di auto-
posizionamento iniziale troppo breve a
causa di corse valvola eccessivamente
brevi, guasto durante l'autocalibrazione

« Spento:
- Alimentazione elettrica non presente

Smontaggio @

* ROTAZIONE COMPLETA! (FULL!)

Dimensioni ®
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Sdkerhetsmeddelande
Fore montering och tryckavlastning av
A systemet ar det absolut nédvandigt
att noggrant lasa och beakta dessa

anvisningar for att undvika
personskador och skador pad anordningarna.
Erforderligt monterings-, igangsattnings- och
underhallsarbete far endast utforas av
kvalificerad och auktoriserad personal.

Véanligen folj anvisningarna fran systemets
tillverkare eller systemoperator.

Taintebortlocketinnan
stromforsérjningen dr helt
bortkopplad.

Kasseringsanvisning

Denna produkt ska demonteras och
dess komponenterom mdjligt sorteras
iolika grupper fére atervinning eller
kassering.
Foljalltid lokala féreskrifterom
avfallshantering.

Montering och installation @

Inkoppling @

Réringetpa PCB!
Koppla bort stromférsérjningen
innan motorn kopplas in! Livsfarlig

spdnning!
Kopplain motorn enligt opplingsschemat.

Funktioner atkomliga fran locket
Tva funktionsldagen kan véljas med STAND-BY/
RESET-knappen ovanpa locket.

Sjalvslagslige ©

Sjalvslagsldget startar automatiskt forsta
gangen som spanningsforsorjning aktiveras

till stélldonet. Du kan aktivera sjalvslagsldaget
manuellt efterat genom att trycka och halla

in STAND-BY/RESET-knappen under fem (5)
sekunder tills att den grona lampan borjar
blinka. Sjalvslagsproceduren startar nar
stélldonets spindel dras ut. Nar maximal

kraft har avkants (vid ventilens andlage) drar
stalldonet tillbaka spindeln tills att maximal
kraft avkdnns igen (vid ventilens andra andlage).
Andlagena &r instillda och stélldonet gér till
normalldget och borjar svara pa reglersignalen.

* 5sek. (5sec.)
** Lysdiod: gron (LED: green)

STAND-BY MODE - Manuell

instédllning @

Tryck pa knappen STAND-BY/RESET for att

ga till STAND-BY-laget. Stalldonet stannar pa
det aktuella laget och stoppar som svar pad en
reglersignal. Den roda lampan blinkar med tva
(2) sekunders intervall. Du kan reglera stélldonet

manuellt (manuell instéllning - se nésta avsnitt).

Det har laget kan vara mycket anvandbart under

igangkorning av annan utrustning, eller vid
service.

Om du vill lamna Stand-by-laget trycker du pa
knappen STAND-BY/RESET igen.

Manuell instéllning

Manuell instélining kan goras med reglaget pa

stalldonshuset:

Sa har justerar du stédlldonet manuellt:

+  Koppla fran reglersignalen

- ventilldiget med hjélp av reglaget (observera
rotationsriktningen)

Aterstall reglersignalen om du vill aterga till

automatisk drift.

&q OBS:

Ndr systemet har kérts manuellt dr
utgdngssignalen (X) inte exakt f6rrdn stdlldonet
har natt sitt dndldge.

* 1sek. (1sec)
** Lysdiod: rod (LED: red)

DIP-switchinstéllning @
Bygel (D: U/l - Véljare for typ av insignal
DIP-switchar

o
0-10V | @2 210V
DIR | ] INV
SNABB | » ] LANGSAM

vVl
ol
LIN [NE] LOGG
STALLDON | co ] SMART

h Fabriksinstéllningar:
ALLA switchar dr i Idge OFF!

éq OBS:

Alla kombinationer av DIP-switch-instdllningar
dr tillatna. Alla funktioner som viljs Idggs till efter
varandra.

SW 1: Anvénds inte.

SW 2: Omkopplare for
ingangssignalomrade 2)

SW 3: Omkopplare for direkt eller omvand
funktion ®
- Lage OFF: stédlldonet ar i direktverkande ldage
(spindeln dras ut ndr spanningen stiger)
- Lage ON:stélldonet dri omvant lage
(spindeln dras in ndr spanningen stiger)

SW 4: Snabbt/langsamt
- Hastighetsvaljare @

SW 5: Anvédnds inte.
SW 6: Anvands inte.

* SNABB (FAST)
** | ANGSAM (SLOW)
*** LINIAR (LIN)
**** LOGG (LOG)
#*%x% STALLDON (ACT)

* sekunder/mm (sec/mm)

SW 7: Linjart eller logaritmiskt flode genom
ventilviljaren @
- Léage OFF: flodet genom ventilen ar linjart
enligt reglersignalen
- Lage ON:flodet genom ventilen ar
logaritmiskt enligt reglersignalen

Forhallandet &r justerbart - se avsnittet om
justering av ventiler med logaritmiskt flode

* LOGG (LOG)

SW 8: Viljare fér smart funktion @

- Lage OFF: stélldonet forsoker inte avkdnna
vibrationer i systemet

- Lage ON:stélldonet aktiverar en sarskild
anti-vibrationsalgoritm - se avsnittet om
vibrationsskydd

* Punkt A (Point A)
** statisk karakteristik (static charasteristic)
*** dynamisk karakteristik (dynamic charasteristic)
**¥% |injart omrade (linear area)
*xxxx STALLDON (ACT)

Lysdiod for driftlagesindikering @

Gron lysdiod:
« Blinkar en gang var sjatte sekund 2

- Stationdrt lage - stalldonet nar Y-signalens
borvarde

- Blinkar en géng per sekund ®
- Sjalvslagslage
- Tand @
- Driftlage - stalldonet gar till Y-signallaget
Rod lysdiod:
- Blinkar tva ganger per sekund ()

- STAND-BY MODE - stélldonet har stannat
och svarar inte pa Y-signalen - manuell
drift aktiverad

. Tand @

- Fellage - spanningsforsorjningen
installd pa lagt vérde, inledande
sjalvpositioneringstid for kort pa
grund av for korta ventilslag, fel under
sjalvkalibrering

+ Slackt/inga lampor tanda:

- Ingen spanningsforsorjning

* Lysdiod (LED)
Demontering @
Matt @

12| © Danfoss | 2016.10
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LIETUVIU K.
Saugos informacija
Siekiant iSvengti traumy ir jrenginio
gedimy, batina atidziai perskaityti Sias
instrukcijas ir jomis vadovautis.

Buting montavima, paleidima ir techninj
aptarnavima turi atlikti tik kvalifikuotas
jgaliotasis personalas.

Prie§ montavima ir slégio Salinima i$ sistemos.

Rekomenduojame laikytis sistemos gamintojy arba
sistemos operatoriaus instrukcijy.

Nenuimkite dangtelio, kol
maitinimas nebus visiskai isjungtas.

Nurodymai, kaip sunaikinti

Pries perdirbant ar sunaikinant, sj
gaminj reikiaisSmontuoti, o jo dalis, jei
imanoma, surasiuotiatskirai.

Visada laikykités vietiniy atlieky apdorojimo
taisykliy.

Montavimas ir instaliavimas @
Laidai @

Norédami iseiti i$ laukimo (budéjimo) rezimo,
paspauskite mygtuka STAND-BY/RESET dar
karta.

Rankinis valdymas
Valdyti rankiniu budu galite naudodami ant
pavaros korpuso esancig valdymo rankenéle.

Jei norite valdyti pavara rankiniu budu:

+  Atjunkite valdymo signalg

+ Reguliuokite voztuvo padétj naudodamiesi
valdymo rankenéle (laikykités pazyméty
sukimo krypciy)

Jei norite grjzti prie automatinio valdymo,
atkurkite valdymo signala.

&q PASTABA:
Jei naudojote rankinj valdymag, iséjimo signalas (X)
nebus tikslus, kol pavara pasieks galine padét,.

* 1 sek.=|JUNGTI LAUKIMO (BUDEJIMO) REZIMA
=ISJUNGTI LAUKIMO (BUDEJIMO) REZIMA (1sec.
= STAND-BY MODE - ON STAND-BY MODE - OFF)

** Sviesos diodas: raudonas (LED: red)

Funkcijy pasirinkimo jungikliy
nustatymas @

Jungiamasis laidas (D): U/I Jéjimo signalo tipo
parinkimas

Funkcijy pasirinkimo jungikliai

Nelieskite jokiy daliy, esanciy ant
A montazinés plokstés!

Pries prijungdami prie pavaros

laidus, iSjunkite maitinimq! [tampa
pavojinga gyvybei!
Prijunkite pavarq pagal elektros laidy schemgq.

Gaubte esantys funkcijy valdikliai
Naudojant gaubto virSuje esantj mygtuka
STAND-BY/RESET, galima perjungti du veikimo
rezimus.

Savaiminés eigos rezimas @

Savaiminés eigos rezimas automatiskai
jjungiamas, kai pavarai pirma kartg pradedamas
tiekti maitinimas. Norédami véliau rankiniu
badu pradéti savaiminés eigos procedura,
paspauskite mygtuka STAND-BY/RESET ir
palaikykite 5 sekundes, kol pradés mirkseéti
Zalia lemputé. Savaiminés eigos procedira
pradedama istraukiant pavaros stieba. Pasiekus
maksimalia galia (galinéje voztuvo padétyje)
pavara traukia stieba tol, kol dar karta pasiekia
maksimalia galia (kitoje voztuvo galinéje
padétyje). Nustacius galines padétis pavara
griztaj jprasta rezima ir pradeda reaguoti j
valdymo signala.

* 5sek.=NUSTATYMO IS NAUJO
REZIMAS (5sec. = RESET MODE)
** Sviesos diodas: zalias (LED: green)

STAND-BY MODE - rankinis valdymas @
Norédami jjungti LAUKIMO (BUDEJIMO) rezima,
paspauskite mygtuka STAND-BY/RESET. Pavara
sustos dabartinéje padétyje ir nereaguos j
reguliatoriaus signalus. Raudona lemputé mirksi
kas 2 sekundes. Galite valdyti pavara rankiniu
badu (apie rankinj valdyma Zr. kitame skyriuje).
Sis rezimas labai naudingas paleidziant kitg
jranga arba atliekant technine priezidra.

-0
0-10V | @12 210V
TIES | ] ATV
GREITAS | »m0 ] LETAS
Ll ]
ol ]
TIES. | ~m REGISTRAVIMAS
PAVARA | oo ] INTELEKTUALUSIS REZIMAS

h Gamintojo nustatymai:
VISl jungikliai yra isjungtoje OFF padétyje

@q PASTABA:

Visi funkcijy pasirinkimo jungikliy deriniai yra
galimi. Visos pasirinktos funkcijos yra pridedamos
nuosekliai.

SW 1: nenaudojamas
SW 2: jéjimo signalo intervalo parinkimas 2

SW 3: tiesioginio arba atvirkstinio veikimo
parinkimas (®
- padétis OFF; pavara veikia tiesiogiai (jtampai
didéjant, stiebas pakyla)
- padétis ON; pavara veikia atvirksciai (jtampai
didéjant, stiebas nusileidzia)

SW 4: greitas/létas
- Greitio parinkimas @)

SW 5: nenaudojamas

SW 6: nenaudojamas

* TIES (DIR)
** ATV (INV)
**¥  GREITAS (FAST)
**x% |ETAS (SLOW)
*x%x%TIES (LIN)
**x¥%%* REGISTRAVIMAS (LOG)
HRAKIAK PAVARA (ACT)
INTELEKTUALUSIS REZIMAS (SMART)

XXXKEHKXK

SW 7: tiesinio arba logaritminio srauto per
voztuva parinkimas @
- jeiiSjungtas (padétis OFF), srautas per
voztuva yra tiesinis, pagal valdymo signala.

- jeijjungtas (padétis ON), srautas per voztuva
yra logaritminis, pagal valdymo signala.
Sis rysys yra reguliuojamas - zr. skyriy
,Logaritminio voZtuvo srauto reguliavimas”

* TIES (DIR)

** ATV (INV)

**% TIES (LIN)
**¥%  REGISTRAVIMAS (LOG)

SW 8: intelektualiosios funkcijos
parinkimas @
- Jeii$jungtas (padétis OFF), pavara nemégins
sistemoje aptikti virpesiy.
- Jeijjungtas (padétis ON), jjungiamas
specialus virpesius panaikinantis algoritmas
- zr. skyriy ,Antivibracinis algoritmas”

Sviesos diodo veikimo rezimo
indikatorius @

Zalias $viesos diodas:
Mirksi kas 6 sek. @
- Stovéjimo rezimas — pavara pasieké Y
signalo nustatymo riba
- Mirksi karta per sekunde 3
- Savaiminés eigos rezimas
. Svietia@
- Veikimo rezimas - pavara juda link Y
signalo padéties

* Sviesos diodas (LED)

Raudonas Sviesos diodas:
-« Mirksi dukart per sekunde )

- LAUKIMO (BUDEJIMO) REZIMAS - pavara
sustabdyta ir nereaguojaj Y signalg -
jjungtas rankinis valdymas

. Svietia@

- Klaidos rezimas — per zema maitinimo
jtampa,pradinio savaiminio nustatymo
laikas per trumpas dél per mazos ventilio
eigos, savaiminio kalibravimo sutrikimas

« Nesviecia:
- Néra maitinimo

ISmontavimas @
* VISAS! (FULL))

Matmenys @®
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Nota privind siguranta in functionare
Pentru a evita ranirea persoanelor si
A distrugeri ale echipamentului, este
absolut necesar sa cititi si sa respectati
cu atentie aceste instructiuni.

Activitatea necesara de instalare, pornire si
intretinere trebuie executata numai de personal
calificat si autorizat.

Inainte de montarea si de depresurizarea
sistemului.

Va rugdm sa respectati instructiunile
fabricantului sistemului sau ale operatorului de
sistem.

Nuindepdrtaticapacul pdnd cand
alimentarea cu electricitate nu este

complet deconectatd.

Instructiuni de eliminare

Acest produs trebuie dezmembrat si,
Ei dacd este posibil, componentele

acestuiasortatein diverse grupe,
inainte dereciclare sau scoatere din uz.
Respectatiintotdeauna reglementdirile
privind scoaterea din uzvalabilein regiunea
dumneavoastrd.

Montarea si instalarea @
Cablajul @

Nu atingetinimic pe PCB!
A Deconectatilinia de alimentare
electricdinainte de conectarea prin
fire a servomotorului! Tensiune mortald!

Faceticonexiunile servomotoruluiin
conformitate cu schema de conexiuni.

Functii accesibile de pe capac
Modul de autoreglare a cursei @

Modul de autoreglare a cursei se lanseaza
automat la prima aplicare a alimentarii cu
energie pe servomotor. Pentru a lansa manual
procedura de autoreglare a cursei ulterior,
apasati si mentineti apasat butonul STAND-BY/
RESET timp de 5 secunde, pana cand semnalul
luminos verde se aprinde intermitent.

Procedura de autoreglare a cursei incepe cu
extragerea tijei servomotorului. Cand este
detectata forta maxima (la pozitia capat de
cursa a vanei), servomotorul retrage tija pana
cand forta maxima este din nou detectata (la
cealaltd pozitie capat de cursd a vanei). Pozitiile
de capat sunt setate, iar servomotorul intra in
modul normal si incepe sa raspunda la semnalul
de comanda.

* 55=MOD RESETARE (5sec. = RESET MODE)
** verde (green)

MODUL STAND-BY - Functionarea
manuala @

Apasati butonul STAND-BY/RESET pentru a
intra in modul STAND-BY. Servomotorul se
opreste in pozitia curenta si nu mai raspunde la
niciun semnal de comanda. Semnalul luminos
rosu este intermitent, la intervale de 2 s. Puteti

comanda manual servomotorul (functionare
manuald - consultati sectiunea urmatoare).
Acest mod poate fi foarte util in cursul punerii
in functiune a altui echipament sau in scopuri
de service.

Pentru a iesi din modul Standby, apasati din nou
butonul STAND-BY/RESET.

Functionarea manuala

Functionarea manuala este realizata prin
rotirea butonului de comanda de pe carcasa
servomotorului.

Pentru a actiona manual servomotorul:

«  Deconectati semnalul de comanda

+ Ajustati pozitia vanei utilizand butonul de
comanda (respectati directia de rotatie)

Pentru a reveni la functionarea automata,
restaurati semnalul de comanda.

&q NOTA:

Daca a fost utilizatd comanda manuald, semnalele
de comanda si retur sunt corecte numai dupd ce
servomotorul atinge pozitia de capdt de cursd.

* 1s=MOD STAND-BY - ON
MOD STAND-BY - OFF
(1sec. = STAND-BY MODE - ON
STAND-BY MODE - OFF)
** rosu (red)

Setarile comutatorului DIP @

Jumper (D: U/l - Semnal de intrare selector de
tip
Comutatoare DIP

0-10V
DIRECT | woml ]

2-10V
INVERS

RAPID | ~ ] LENT
vVl
ol ]
LINIAR | ~E] LOGARITMIC
ACTIONAT (ol ] INTELIGENT

h Setari din fabrica:
TOATE comutatoarele sunt in pozitia OFF!

@q NOTA:

Sunt permise toate combinatiile de comutatoare
DIP. Toate functiile selectate sunt addugate
consecutiv.

SW 1: Nefolosit
SW 2: Selector domeniu semnal de intrare 2)

SW 3: Selector de actionare directa sau
inversa ®

- Pozitia OFF (dezactivat); servomotorul este
in modul de actionare directa (tija iese pe
masura ce tensiunea creste)

- Pozitia ON (activat); servomotorul este in
modul de actionare inversa (tija se retrage pe
masura ce tensiunea creste)

SW 4: Rapid/lent
- Selector de viteza @

SW 5: Nefolosit
SW 6: Nefolosit

* DIRECT (DIR)
** INVERS (INV)
**%  RAPID (FAST)
***% LENT (SLOW)
*xx%x LINIAR (LIN)
**xx%% | OGARITMIC (LOG)
FrRFHARR ACTIONAT (ACT)
INTELIGENT (SMART)

FRREKRHKRR

SW 7: Debit liniar sau logaritmic prin
selectorul vanei

- Pozitia OFF (dezactivat); pozitia vanei variaza
liniar in raport cu semnalul de comanda

- Pozitia ON (activat); pozitia vanei variaza
logaritmic in raport cu semnalul de
comanda. Aceasta relatie este reglabila — vezi
sectiunea Reglarea curgerii logaritmice a
vanei

* DIRECT (DIR)
** INVERS (INV)
*** LINIAR (LIN)
***x  LOGARITMIC (LOG)

SW 8: Selector functionare inteligenta @

- Pozitia OFF (deconectat); servomotorul nu
incearca sa detecteze oscilatiile din sistem

- Pozitia ON (activat); servomotorul activeaza
algoritmul special antioscilatii - vezi
sectiunea Algoritmul antioscilatii

* Punctul A (Point A)
**  Caracteristica statica (static charasteristic)
***%  Caracteristica dinamicd (dynamic charasteristic)
***%  Zona liniara (linear area)
*xxxx - ACTIONAT (ACT)
**x%x% INTELIGENT (SMART)

Indicator mod de functionare cu LED @

LED verde:
«  Clipeste la fiecare 6 secunde (2)
- Modul stationar — servomotorul a atins
punctul de referinta al semnalului Y
- Clipeste o data pe secunda ®
- Modul cu autoreglare
- Aprins @
- Modul de functionare — servomotorul se
deplaseaza la pozitia semnalului Y

LED rosu:
- Clipeste de doud ori pe secunda O

- MODUL STAND-BY - servomotorul s-a oprit
si nu raspunde la semnalul Y - functionare
manuald activata

- Aprins @

- Modul eroare - alimentare cu energie pe
nivel redus, timpul de autopozitionare
initiala prea scurt din cauza curselor
prea scurte ale vanei, defectare in timpul
autocalibrarii

. Intunecat/fara lumini:
- Nu exista alimentare cu energie

Demontare @
*PLIN! (FULL!)

Dimensiuni @®

14 | © Danfoss | 2016.10

VI.LE.J5.3B



AME 335, AME 435

Danifi

MAGYAR
Biztonsagi megjegyzések:
Azitt szerepl utasitasok gondos
A elolvasasa és betartasa feltétlenl
fontos a személyi sériilések és
berendezés kdrosodésok elkerilésére.

munkékat kizérélag szakképzett és megbizott
személyzet végezhetiel.

A szerelés és a rendszer nyomasmentesitése
elétt.

Kérjuk, tartsa be a rendszer gyartdjanak és
lzemeltetdjének rendelkezéseit!

Netdvolitsael afedeleta
tdpfesziiltség teljes lekapcsoldsa

elétt.

Hulladékelhelyezési utasitas

Ahulladékban térténd elhelyezés,
vagy Ujrahasznositds eléttezta
terméket, havanrd méd, szét kell
szerelni, alkatrészeit szét kellvdlogatni
éscsoportositani.
Mindig tartsa be a helyi hulladékkezelési
szabdlyokat.

Szerelés és beépités @
* TELJES! (FULL))
Bekotés @

Anyomtatott dramkdrikdrtydn
semmitne érintsen meg!
Kapcsolja le atdpldldst, miel6tt

bekoétiaszelepmozgatot!
Magasfesziiltség! Kosse be a szelepmozgatét a
huzalozdsirajz szerint.

A fedélrél elérhet6 funkcidk

Onbeallé méd @

Az 6nbedllé méd automatikusan elkezdédik,
amikor az energiaellatast elsé alkalommal
rékapcsoljak a szelepmozgatéra. Az dnbedllasi
eljaras manualis meginditdsahoz nyomja le és
tartsa lenyomva a STAND-BY/RESET gombot 5
masodpercig, amig a z6ld fény vilagitani nem
kezd. Az 6nbedllasi eljaras a szelepmozgatd
szar kiemelkedésével kezdédik. A maximalis
erdkifejtés érzékelésekor (a szelep végallasaban)
a szelepmozgato visszahuzza a szérat, az
Ujabb maximalis eré érzékeléséig (a masik
szelep végallasaig). Megtorténik a végpozicidk
bedllitasa, a szelepmozgaté normal mddra valt
at, és kész reagalni a vezérlgjelre.

* 5mp.=RESET MOD (5sec. = RESET MODE)
** z6ld (green)

STAND-BY MODE - Kézi miikodtetés @
A STAND-BY/RESET gomb megnyomasaval
Iépjen be a STAND-BY modba. A szelepmozgato
megall az aktudlis helyzetben, és nem reagal
semmilyen vezérlé jelre. A voros fény villog, 2
mp-es gyakorisaggal. Kézzel szabélyozhatja

a szelepmozgatot (kézi mikodtetés — lasd a
kovetkezd szakaszt).

Ez a mdd igen hasznos mas berendezés tizembe
helyezésének ideje alatt, vagy szervizelési
célbol.

Ha ki akar lépni a Készenléti médbol, nyomja
meg ismét a STAND-BY/RESET gombot.

Kézi miikodtetés

A kézi muiikodtetés a szelepmozgatd hazon lévd
kezeld6gomb segitségével torténhet:

A szelepmozgatd kézi mikodtetéséhez:

+ Valassza le a vezérlGjelet

«  Akezelégombbal dllitsa be a szeleppoziciét
(ugyeljen a forgatasi irdnyra)

Az automatikus mUikodés visszakapcsolasahoz,
allitsa helyre a vezérlgjelet.

é[l FIGYELEM:

A kézi mikodtetésrél valo dtdllds utdn a kimeneti
jel (X) értéke mindaddig pontatlan, mig a szelep
végdlldsba nem ér.

* 1 mp.=KESZENLETI MOD - BE
KESZENLETI MOD -KI
(1sec.= STAND-BY MODE - ON
STAND-BY MODE - OFF)
** voros (red)

DIP kapcsolok beallitasai @

Athidalé (D: U/I -Vezérlgjel tipus kivalasztasa
DIP kapcsolok

DIP kapcsolok

0-10V | vmZ| 2-10V
DR |wm | INV
GYORS | ~EE] | LASSU

LIN | NE] LOG
MOZG. | co ] OKOS

h Gyari beallitasok:
Mindegyik kapcsolé OFF (KI) dlldsban van!

&q FIGYELEM:

A mikrokapcsolok helyzeteinek minden
kombindciéja megengedett. Minden
kivdlasztott funkcié egymds utdn hozzdadddik a
kordbbiakhoz.

SW 1: Nincs hasznalatban
SW 2: Bemeneti jel tartoméany valasztas (2

SW 3: Direkt vagy forditott miikodés
valaszto ®

- OFF allas; a szelepmozgaté direkt médon
mUkodik (a szelepszar ndvekvé fesziltségjel
hatasara kiemelkedik)

- ON allas; a szelepmozgato forditott médon
muikodik (a szelepszéar novekvé fesziltségjel
hatasara zar)

SW 4: Gyors/Lassu:
- Sebességvalaszté @
SW 5: Nincs hasznalatban

SW 6: Nincs hasznalatban

* GYORS (FAST)
** LASSU (SLOW)
*** MOZG (ACT)
**¥%  OKOS (SMART)

SW 7: Linearis vagy egyenszazalékos
karakterisztikaju szelep kivalasztasa

- OFF &llas; a szeleppozici6 a vezérléjellel
aranyos lesz

- ON allas; a szeleppozicio egyenszazalékos
lesz a vezérléjelnek megfelelGen.
Ez a kapcsolat beallithato - 1asd az
Egyenszéazalékos ataramlasu szeleprél sz6l6
részt

SW 8:,,0kos” funkciévalaszté @

- OFF allas; a szelepmozgaté nem probal
meg semmilyen oszcillaciét sem érzékelni a
rendszerben

- ON allas; a szelepmozgaté aktival egy
specialis oszcillacié csokkentd algoritmust -
ldsd az Oszcillacio csokkentd algoritmusrol
sz6l6 részt

* A pont (Point A)
** statikus jelleggorbe (static charasteristic)
*** dinamikus jelleggdrbec (dynamic charasteristic)
***%  |inearis tertlet (linear area)
*xxxx - MOZG (ACT)
*xxxxx OKOS (SMART)

LED miikodési méd kijelz6 @
Z6ld LED:
- 6 mp-ként egyszer villog. @
- Allandésult méd - a szelepmozgatd elérte
azY jel alapértékét
- Masodpercenként egyszer villog. ®
- Onbeallité mod
- Vildgit @
- M(ikodési mod - a szelepmozgatd az Y jel
alapértéke felé mozog

Voros LED:
- Masodpercenként kétszer villog O

- STAND-BY MODE - a szelepmozgat6
megallt és nem reagal az Y jelre - kézi
mukodtetés bekapcsolva

- Vildgit @

- Hibamdd - tapfesziiltség tul alacsony, a
kezdeti 6nbeallasi id6 tul révid a tul révid
szeleploket miatt, hiba az 6nkalibrélas alatt

+ Sotét/nincs vilagitas:

- Nincs energiaelldtas

Leszerelés @
* TELJES! (FULL!)

Méretek @
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Warunki bezpieczenstwa

Aby uniknac obrazen u ludzi oraz
uszkodzenia sprzetu, nalezy
koniecznie zapoznac sie

z tymi informacjami i przestrzegac ich.

Niezbedne prace zwigzane z montazem,
uruchomieniem i konserwacjg moga by¢
wykonywane wytacznie przez autoryzowany i
wykwalifikowany personel.

Przed montazem nalezy wykona¢ dekompresje
uktadu.

Prosimy stosowac sie do instrukgcji producenta
lub operatora ukfadu.

Nie wolno zdejmowac obudowy
przed catkowitym odtqczeniem

napieciazasilajgcego.

Instrukcja ztomowania

Przed ztomowaniem lub utylizacjq
niniejszy produkt nalezy rozebra¢ na
czesciiposortowac wedtug grup
materiatowych.
Nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw w
zakresie ztomowania.

Montaziinstalacja @
* PELNY! (FULL!)

Instalacja elektryczna @

Zagrozenie zycia! Niewolno niczego
A dotykacnaptytce obwodu
drukowanego, gdy urzqdzenie jest
podnapieciem!
Przed podtqczeniem sitownika odtqczyc
zasilanie. Podtqczenie wykonac¢ zgodnie ze

schematem potqczer elektrycznych.

Funkcje dostepne na pokrywie

Przycisk STAND-BY/RESET (TRYB GOTOWOSCI/
RESETOWANIE) znajdujacy sie na gérnej czesci
obudowy umozliwia wybranie jednego z dwéch
trybow dziatania.

Tryb samoczynnego dostrajania skoku
zaworu @

Tryb samoczynnego dostrajania skoku zaworu
jest uruchamiany automatycznie podczas
pierwszego podtaczenia sitownika do zasilania.
Aby rozpocza¢ procedure dostrajania skoku,
nalezy nacisna¢ przycisk STAND-BY/RESET i
przytrzymac go przez 5 sekund, az zacznie
migac zielone $wiatto.

Procedura samoczynnego dostrajania skoku
rozpocznie sie od wysuniecia trzpienia
sitownika. Po wykryciu maksymalnej sity

(w pozycji kranncowej zaworu) sitownik

wsuwa trzpien az do ponownego wykrycia
maksymalnej sity (w drugiej pozycji kranncowej
zaworu). Po ustawieniu pozycji krancowych
sitownik przechodzi w tryb normalny i zaczyna
reagowac na sygnat sterujacy.

* 55=TRYB RESETOWANIA (5sec. = RESET MODE)
** DIODA LED: zielona (LED: green)

TRYB GOTOWOSCI — Obstuga reczna @
Nacisna¢ przycisk STAND-BY/RESET, aby przejs¢
w tryb gotowosci. Sitownik zatrzymuje sie w
biezacym potozeniu i przestaje odpowiadac na
wszelkie sygnaty sterujgce. Czerwone $wiatto
zacznie migac co 2 sekundy. Mozna sterowac
sitownikiem recznie (sterowanie reczne - patrz
nastepna sekgcja).

Ten tryb moze by¢ bardzo uzyteczny podczas
uruchamiania innych urzadzen lub podczas
wykonywania prac serwisowych.

Aby wyjs¢ z trybu gotowosci, nalezy ponownie
nacisnac przycisk STAND-BY/RESET.

Sterowanie reczne
Sterowanie reczne odbywa sie przy uzyciu
pokretta sterujgcego na obudowie sitownika.

Aby recznie sterowac sitownikiem:

- Odtacz sygnat sterujacy

»  Wyreguluj potozenie zaworu przy uzyciu
pokretta regulacyjnego (zwrdé¢ uwage na
kierunek obrotu)

Aby powrdci¢ do pracy automatycznej, podtacz
ponownie sygnat sterujacy.

&q UWAGA:

Po sterowaniu recznym sygnaty sterujqcy
i zwrotny sq nieprawidfowe do momentu
osiggniecia przez sitownik potozenia kraricowego.

* 1s=TRYB GOTOWOSC| — Wt.
TRYB GOTOWOSCI — WYt.

(1sec. = STAND-BY MODE - ON
STAND-BY MODE - OFF)
** DIODA LED: czerwona (LED: red)

Ustawienia przetacznika DIP @

Zworka (D: U/l — wybor typu sygnatu
wejsciowego

Przetaczniki DIP

o
0-10V | 12 210V
DR |wm— INV
FAST | n ] sLow

LIN [NE] LOG
ACT | ol ] SMART

h Ustawienia fabryczne:
WSZYSTKIE przetqczniki sq ustawione
w pozycji OFF (Wyt.)!

&q UWAGA:

Dozwolone sq wszystkie kombinacje
przetqcznikéw DIP. Wszystkie wybrane funkcje sq
kolejno dodawane.

SW 1: Nieuzywany

SW 2: wybér zakresu sygnatu wejsciowego 2

SW 3: wybodr zgodnego lub przeciwnego
kierunku dziatania sitownika 3

- Pozycja OFF: sitownik pracuje w kierunku
zgodnym (trzpien wysuwa sie wraz ze
wzrostem napiecia)

- Pozycja ON: sitownik pracuje w kierunku
przeciwnym (trzpien wsuwa sie wraz ze
wzrostem napiecia)

SW 4: Fast/Slow (Szybko/ Powoli)
- wybor predkosci dziatania@)

SW 5: Nieuzywany
SW 6: Nieuzywany

* Wt. (ON)
**  WYL. (OFF)

* s/mm (sec/mm)

SW 7: wybor liniowej lub statoprocentowej
charakterystyki przeptywu przez
zawér @

- Pozycja OFF: sygnat sterujacy liniowej

charakterystyki przeptywu przez zawér

- Pozycja ON: sygnat sterujacy

statoprocentowej charakterystyki przeptywu
przez zawor Te zaleznos¢ mozna regulowad,
patrz sekcja Regulacja statoprocentowej
charakterystyki przeptywu przez zawér

SW 8: wybér funkgji inteligentnej @

- Pozycja OFF: sitownik nie wykrywa oscylacji
w uktadzie

- Pozycja ON: sitownik wtacza specjalny
algorytm zapobiegajacy oscylacjom, patrz
sekcja Algorytm przeciwoscylacyjny

* Punkt A (Point A)
** charakterystyka statyczna (static charasteristic)
*** charakterystyka dynamiczna
(dynamic charasteristic)
**¥%  obszar liniowy (linear area)

Wskaznik diodowy trybu pracy @

Zielona dioda LED:
- Migarazco6s®
- Tryb postojowy — sitownik osiaggnat
ustawienie zadane przez sygnatY
- Miga raz na sekunde @
- Tryb samodostrajania
« Swieci@®
- Tryb pracy — sitownik wysuwa trzpien do
potozenia zadanego przez sygnat Y

Czerwona dioda LED:
- Miga dwa razy na sekunde) @©
- TRYB GOTOWOSCI - sitownik jest
zatrzymany i nie reaguje na sygnat Y -
wigczone jest sterowanie reczne
.« Swieci @
- Tryb btedu - za niskie napiecie
zasilania, za krotki czas poczatkowego
samopozycjonowania wynikajacy ze zbyt
krotkiego skoku zaworu, niepowodzenie
autokalibracji
«  Wskaznik nie swieci:
- Brak zasilania

Demontaz @

* PEENY! (FULL!)

Wymiary ®
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PYCCKUW

MpumeuaHuns No TexHNKe 6e3onacHoOCTU
Bo nsbexaHue nonyyeHna Tpasm unu
NoBpPeKAEHUN yCTPONCTBA
obA3aTeNIbHO NpoYMTaNTe HaCTOALLYIO

VIHCTPYKLMIO 1 TLaTeNbHO ee cobriofaiiTe.

Bce HeobxoauMble paboTbl No cbopke, BBOAY B
LleICTBME N TEXHNYECKOMY OOCITYKUBAHIO
060pyA0BaHNA [OMKHbI BbIMOMHATHCA TOBKO
KBaNMGMLMPOBAHHBIM MNEPCOHANIOM, MEOLL M
COOTBETCTBYIOLLEE Pa3peLLEHNE.

Mpexpae yem NPUCTYNUTb K cbopKe 1 cbpocy
[ABNIEHUA B CUCTEME.

CnepyiiTe yKazaHUAM NPOV3BOANTENSA CUCTEMbI
UM onepaTopa CUCTEMbI.

He cHumatime KpbiwKy 00 mo2o, Kak
numatue 6y0em nosIHOCMbI0
8bIK/TIOYEHO.

WHCcTpyKuma no yTunnsauum

Meped nepepabomkoti unu

ymusu3sayuet ciedyem pazobpame

3moycmpolicmeo u, ecaiu 3mo

803MOXHO, pACCcoOpmupos8ame €20
3/1eMeHMbl N0 2pyNnnNAam Mamepuasos
Bcez0a cobooatime MecmHble UHCMPYKYUSA
noymunusayuu.

YcTaHOBKa 1 MOHTaX @

DNeKTPOMOHTaX @

He npukacatimecs K omKpbimeim

KoHmMakmam! Omxkntoyatime TUHUIO

numMaxus neped MOHMAxom

nposooKuU 31ekmponpusoda!
OnacHoe 0715 XU3HU HanpsixeHue!
lMoOko4umMe Npu8ood co2/1acHo
/1eKmpuyeckou cxeme.

OyHKUMN, BOCTYMHbIE C MaHenu Ha
KpbillKe Kopnyca

Ha KpbilwKke Kopryca npefycMoTpeHa KHomKa
STAND-BY/RESET (PEXXUM OXUOAHWA/CBPOC),
npefHa3HayeHHasa Ana nepekaioyeHns aByx
PEXMMOB PaboTbl 3NEKTPONPUBOAa.

PeXnm aBTONOACTPONKY (CAaMOHaCTPOKU
KpalHMX NONOXKeHW) XoAa WToKa
anekTponpusoga @

PeXxnm caMoHacTpoOMKIM KpaltHUX MONOXEeHWU
XOAa WTOKa akTUBMPYETCA aBTOMaTUYeCKM Npun
repBoW nofaye NUTaHWA Ha SNEKTPONPUBOA.
[na nocnegyoulero py4yHoro BKIOUEHUs
peXX1Mma aBTOMOACTPOWKYM XOfa LTOKa
3NeKTPOoNpuUBOAa HaxmuTe KHonky STAND-
BY/RESET (PEXXVM OXULAHUA/CBPOC) n
YAepKM1BaiiTe ee B Ha>KaTOM MOJSIOXKEHNN B
TeyeHue 5 CeKyHf Ao Hayana MUraHus 3eNeHoro
cBeToaunopa. Npouecc HaCTPONKM KpamHnUX
MOJIOXKEHUIA X0a WTOKA 311eKTponprBoaa
HaUMHaETCA C BbIABVMXEHUSA LITOKA.

Mpu perncrpaummn MakcMmanbHOro ycunmsa

(B KpaliHeM NONoXeHMW LWTOKa KnanaHa)
371eKTPONPMBOA OCYLECTBAET BTATMBaHNE
LITOKa 10 TeX Mop, Noka CHoBa He byaeT
3aperncTpmpoBaHoO MakcManbHoe ycunue (B
[IPYrom KpaiHeM MosIoXKeHUN LWTOKa KNnanaHa).
Mo OKOHYaHMW HAaCTPOMKMN KpaiHMX NOSTIOXEHWI
X0fja LUTOKA, 3eKTPONPMBOJ aBTOMATUUECKN
nepeKknoyaeTCa B HOPMarbHbI pexum paboTbl,
ynpas/ieHve Np1MBOAOM OCYLIeCTBAAETCA OT
KOHTponnepa.

PEXXUM OXUAAHUA - PyuHoe

ynpasneHne @

MepeknioyeHre 3NeKTPONPYBOAA B PEXUM
OKMAAHNA OCYLLeCTBIAETCA HaXKaTUeM KHOMKM
STAND-BY/RESET (PEXXUM OXXUOAHUA/CEPOC).
OneKTPONpMBO OCTaHAB/IMBAETCSA B TEKYLLEM
MOJIOXKEHUN 1 NepecTaeT pearnpoBaTh Ha
Kakue-nnbo ynpasnsioLne CUrHanbi.

Mpu 3TOM KpacHbI CBETOANO MUraET Kaxble
Kaxkable 2 c. Tenepb MOXHO ynpaBiATb
3NEeKTPONPMBOAOM BPYUHYIO (CM. Cneaytowwnii
nogpasgen «<PyyHoe ynpasneHue).

ITOT peXXnUm oueHb yA06eH Npui BbINMOSTHEHWN
NyCKO-HanafjouHbIX paboT unm paboT no
TEXHUYECKOMY 0OCITyKMBaHMIO.

Bbixopa 13 pexxuma oxumpaaHma ocyLecTBnAeTca
NOBTOPHbIM HaxaTnem kHonku STAND-BY/RESET
(PEXKM OXKWAOAHNA/CBPOC).

PyuHoe ynpasneHune

PyuHoe ynpaBneHue ocyulecTsiaeTca npu
MOMOLLM PYYKM YIIPaB/IEHNA, PAaCMONTIOXKEHHON
Ha Kopryce 31eKTponprBeofa.

MopAapok pyyHoro ynpaeneHus

3N1eKTPONPrNBOAOM

+  OTknouMTe Nogavy ynpasnaioLlero curHana.

«  OTperynupyiTte NoNoxeHve KnanaHa npu
noMoLLM PYUKM yrnpaBneHnsa (Heobxoanmo
cobniofatb HanpaseHne BpaLleHUs).

[ina Bo3BpaTa B aBTOMATUYECKUI PEXNM
paboTbl BOCCTaHOBUTE NOAAYY ynpaBsAoLLero
curHana.

&q MNPUMEYAHUE:

B cnyyae 8binosiHeHUA py4HO20
NO3UYUOHUPOBAHUSA ynpasasaowuli cueHam u
cueHan obpamHoli c8A3u 6y0ym HeKoppeKmHsl,
NOKa WMok npusood He 0ocmuzHem c8oezo
KpatiHezo NOIOXeHUS.

* 3eneHbit (green)
**  KpacHbli (red)

MonoxxeHuna DIP-nepeknioyatenen @

Mepembiuka (D: U/I - BbIGOP TWMa BXOBHOTO
ynpaBnAwLero cnurHana
(cMrHan no HanpaXeHuto nnn
TOKOBbIV CUTHaN)

DIP-nepekniouatenun

B e
0-10V | 12 2-10V
DR | wm] INV
FAST | n ] sLow
Gy |
ol ]
LN | ~m LOG
ACT | o] SMART

h 3aBOACKUE YCTaHOBKM:
BCE nepeknto4amesnu ycmaHo8 1eHbl 8 NOSIOXKEHUE
BbIKJ1 (OFF)!

&q MPUMEYAHUE:

Jonyckaromcs no6ble KOMOUHAYUU NOoXeHUU
DIP-nepeksntouamernel. Bce 3a0asaemsle hyHKyuu
0obasniaomcs 8 N0cs1e008amesibHOM nopsokKe.

SW 1: He ncnonbsyercs.

SW 2: Bbi6op AnanasoHa BXOAHOro
ynpasnsiouwero curiana (2)

SW 3: Bbi6op HanpaBneHUA nepemMeLleHns
wroka ®
- B BbikntoyeHHom nonoxeHun (DIR) -
NpsMOoe HanpasfieHNe ABMKEHME LUTOKA
3M1eKTponpuBoAaa (Mo mepe yBenmyeHus
HanpsAXeHWs WTOK BblABUraeTcs).

- Bo BknoueHHom nonoxeHun (ON - INV) -
obpaTHOe HanpaBneHne ABUKEHUA LWTOKA
3neKTponpuBoAa (Mo mepe yBenmueHus
HanpsXeHWA LUTOK BTAMMBAETCA).

SW 4: Fast/Slow (6bicTpo/megneHHO)
- BblbOp CKOPOCTU NepemelleHns WTOoKa
anekTponpueoga @

SW 5: He ncnonb3syercs.
SW 6: He ncnonbsyercs.

SW 7: Bbi6op nnHelHon nunu
pPaBHONPOLEHTHOWN XapaKTepuCTUKN
perynupoBaHus Q

- B BbIkntoueHHOM nonoxkeHum (LIN) pacxon
perynupyemoi cpefibl Yepes KnanaH
MEHAETCA NO IMHENHOMY 3aKOHY.

- Bo BkntouyeHHoM nonoxeHuu (ON - LOG)
pacxop perynupyemoii cpepbl yepes
KnarnaH MeHAeTCA Mo PaBHOMPOLIEHTHOMY
(norapudmmyeckomy) 3akoHy.
MpenycmoTpeHa BO3MOXHOCTb HaCTPOMNKM
perynnpoBaHunA No PaBHOMPOLIEHTHOMY
3aKOHY (CM. pa3gen, NoCBALYEHHbIV
HaCTPOWKe PaBHOMPOLEHTHOW PacXOAHOM
XapaKTepUCTUKM KnanaHa).

SW 8: Bbi6op pyHKUMM “YMHOE

ynpasnexue” @

- B BbIKntoueHHOM nonoxeHumn (ACT)
3M1EKTPONPUBOA HE OTCNEXNBAET KonebaHua
perynupyemMoro napameTpa B cucteme.

- Bo BkntoyeHHoM nonoxkeHum (ON - SMART)
BKJIIOUAETCA GYHKLUMA «yMHOE yrpaB/ieHye»
1 cneumanbHbIA afifOPUTM ralieHmns
Kone6aHui (CM. pazges, MOCBALEeHHbIN
anropuTMy raleHus KonebaHuii).

CBeToANOAHAA UHANKALUA PeXMOB
pa6oTbl @

3eneHbin cBeTOANOA
« Pexum muranus Kaxable 6 ¢ 2)

- HpnKauma ycTaHOBUBLUErocA pexxuma
PaboTbl: SNEKTPONPUBOL HAXOJUTCSA
B MONIOXKEHNM, COOTBETCTBYIOLLEM
3alaHHOMY 3HauYeHVIo yNpPaBnAoLEero
curHana (Y).

« Pexum muranus kaxagyto cekyHay @

- HpuKaumsa pexrma caMoHacTpOnKM

KpanHUX MONOXEHN X0Aa LITOKA.
- Pexum HenpepbIBHOro cBeveHus (@)

- MHpukaumsa pabouero pexmma:
3N1EeKTPONPUBOL HAXOAUTCA B MpoLecce
BbIXOAa B MONOXKEHMNE, COOTBETCTBYOLLEE
3HaueHuto ynpaenstouiero curtana (Y).

KpacHbiii cBeToaunop
«  Pexum muraHus fBa pasa B cekyHgy (D

- Nhgnkauma PEXKUMA OXKUOAHUA:
3/1eKTPONPYBOA OCTAHOBUJICA B
TeKyLLeM NONOXKEHNIN U He pearnpyeT
Ha ynpasnatoLwme curHans (Y), BKnoyeH
PEeXMM PyYHOrO ynpasieHus.

-+ Pexum HenpepbIBHOrO cBeveHus @)

- HpuKaums pexrma o6HapyXeHus
OLWNOKM (HEMCNPABHOCTK): CAINLWKOM
HU3KOEe HaMpsXXeHne NUTaHNA, CJIMLLKOM
KOPOTKOE Bpems nepBoHavasbHom
CaMOHaCTPOWKN KpanHUX NONOXKEHWIN Xofa
LUITOKa 3NEKTPONpPUBOAA M3-3a CIINLLIKOM
Manoro xofa WTokKa KJfanaHa, cbon npu
camokanubposke.

+  OTCcyTCcTBMe CBeYEeHUA CBEeTOANOA0B

- OTcyTCTBME NUTAHMA.

AdemMmoHTax @
Fa6apuTHbie ©
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SLOVENSCINA
Varnostno opozorilo

Za preprecevanje telesnih poskodb in
poskodb naprave morate ta navodila

natancno prebrati in jih tudi razumeti.

Nujna montazna, zagonska in vzdrzevalna dela
lahko izvajajo samo kvalificirani, $olani in
pooblasceni delavci.

Pred montazo je treba znizati tlak v sistemu.

Prosimo, upostevajte navodila proizvajalca
sistema ali sistemskega operaterja.

Predizklopom napajanja ne
snemajte pokrova.

Navodila za odstranjevanje

Taizdelek morate pred reciklazo ali

dstranjevanjem razstavitiin njegove

sestavnedelerazdelitivrazlicne

skupine, ce jele mogoce.
Upostevatimorate lokalne predpise, ki urejajo
ravnanjezodpadki.

Montaza in vgradnja @
* POLNO! (FULLY)

Ozicenje @

Ne dotikajte se nicesar na tiskanem
A vezju!

Pred ozicenjem pogona morate
izkljucitinapajanje! Smrtna nevarnost zaradi

elektricnegaudara!
Pogon ozicite v skladu z elektroshemo.

Funkcije, dostopne s pokrova

Z gumbom STAND-BY/RESET, ki se nahaja na
vrhu pokrova, lahko dostopate do dveh nacinov
delovanja.

Samopozicionirni naéin delovanja @

Samopozicionirni nacin delovanja se zazene
samodejno ob prvi prikljucitvi napetosti

na pogon. Ce Zelite pozneje ro¢no zagnati
postopek za samopozicioniranje pogona,
pritisnite gumb STAND-BY/RESET in ga pridrzite
5 sekund, dokler zelena lu¢ka ne zac¢ne utripati.
Postopek za samopozicioniranje pogona se
zac¢ne s pomikom droga pogona navzven. Ko
pogon zazna maksimalno silo (v kon¢ni poziciji
ventila), pogon za¢ne pomikati drog navznoter,
dokler znova ne zazna maksimalne sile (na
drugi kon¢ni poziciji ventila). Kon¢ni poziciji sta
nastavljeniin pogon se vrne v obicajni nacin
delovanja ter se za¢ne odzivati na regulacijski
signal.

* 55=NACIN PONASTAVITVE
(5sec. = RESET MODE)
** LED-dioda: zelena (LED: green)

NACIN PRIPRAVLJENOSTI - roéno
delovanje @

Ce zelite dostopati do na¢ina PRIPRAVLJENOSTI,
pritisnite gumb STAND-BY/RESET. Pogon se
ustavi v trenutni poziciji in se preneha odzivati
na kakrsen koli regulacijski signal. Rdeca lucka
utripa v 2-sekundnem intervalu. Pogon lahko
regulirate ro¢no (v naslednjem poglavju si

oglejte navodila za ro¢no delovanje). Ta nacin
je lahko zelo priro¢en med spus¢anjem druge
opreme v pogon ali za servisiranje. Ce zelite
zapreti nacin pripravljenosti, znova pritisnite
gumb STAND-BY/RESET.

Ro¢no posredovanje

Pogon lahko ro¢no upravljate z regulacijskim

gumbom na ohisju pogona.

Ro¢no posredovanje:

+ lzklopite regulacijski signal.

+  Zregulacijskim gumbom nastavite pozicijo
ventila (upostevajte smer vrtenja).

Ce se zelite vrniti na samodejno delovanje,

ponastavite regulacijski signal.

&q OPOMBA:

Pri uporabi ro¢nega krmiljenja krmilni in povratni
signal nista pravilna, dokler pogon ne dosezZe svoje
koncne lege.

* 1s=NACIN PRIPRAVLJENOSTI - VKLOP
NACIN PRIPRAVLJENOSTI - IZKLOP
(1sec. = STAND-BY MODE - ON
STAND-BY MODE - OFF)
** |LED-dioda: rdec¢a (LED: red)

Nastavitve mikrostikal @

Mosti¢ (D: U/I - izbirno stikalo vrste krmilnega
signala

Mikrostikala

b e)
0-10V | nmrI22 210V
DR |wm— INV
HITRO |~ POCASI
Gyl |
ol ]
LN | ~m LOG
DEJANJE | co ] SMART

h Tovarniske nastavitve:
VSA stikala so v poloZaju IZKLOP (OFF)

é[l OPOMBA:

Dopustne so vse kombinacije mikrostikal.
Vse izbrane funkcije so dodane ena za drugo.

SW 1: ni v uporabi

SW 2: Izbirno stikalo obmoc¢ja vhodnega
signala(®
SW 3: Izbirno stikalo za direktno ali inverzno
delovanje ®
- pozicija OFF (IZKLOP); pogon deluje v
direktnem nacinu delovanja (drog se pomika
navzven, ko napetost raste)
- pozicija ON (VKLOP); pogon deluje v
inverznem nacinu delovanja (drog se pomika
navznoter, ko napetost raste)

SW 4: Hitro/pocasi
- izbirno stikalo za hitrost @

SW 5: ni v uporabi
SW 6: ni v uporabi

* HITRO (FAST)
** POCASI (SLOW)
*#% |INEAR (LIN)
#*%%  DEJANSKI(ACT)
#*xx% VKLOP (ON)
#xxxx% |ZKLOP (OFF)
* s/mm (sec/mm)

SW 7: Linearna ali enakoprocentna
karakteristika pretoka @

- pozicija OFF (IZKLOP); lega ventila je linearna
glede na regulacijski signal

- pozicija ON (VKLOP); lega ventila je
enakoprocentna glede na regulacijski signal
To razmerje je nastavljivo — glejte poglavje
Nastavitev enakoprocentnega pretoka
ventila

SW 8: Izbirno stikalo za funkcije Smart @

- pozicija OFF (IZKLOP); pogon ne skusa
zaznatioscilacij v sistemu

- pozicija ON (VKLOP); vklopljen je poseben
algoritem za preprecevanje oscilacij - glejte
poglavje Algoritem za preprecevanje
oscilacij

* Tocka A (Point A)
** staticna karakteristika (static charasteristic)
*** dinamicna karakteristika
(dynamic charasteristic)
****  linearno podrogje (linear area)
**xxx DEJANSKI (ACT)

Indikator nacina delovanja LED @

Zelena LED-dioda:
- Utripne enkrat vsakih 6 sekund )
- stacionarni nacin — pogon je dosegel
nastavitev signala Y
- Utripne enkrat na sekundo ®
- ssamopozicionirni na¢in delovanja
- Sveti@
- nacin delovanja - pogon se pomika proti
poziciji signala Y
Rdeca LED-dioda:
- Utripne dvakrat na sekundo O
- NACIN PRIPRAVLJENOSTI - pogon se
je ustavil in se ne odziva na signal Y -
omogoceno je ro¢no delovanje
. Sveti@®
- nacin napake - napajanje je presibko,
zacetni ¢as samopozicioniranja je prekratek
zaradi prekratkih hodov ventila, napaka
med samokalibriranjem
- Tema/ne sveti nobena lucka
- Ninapajanja

Demontaza @

* POLNO! (FULL!)
** pribl. 60° (~ 60°)

Dimenzije ®
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HRVATSKI
Sigurnosne napomene
Radi izbjegavanja ozljeda i oStecenja
& uredaja, prije montaze i stavljanja u
pogon svakako pozorno procitajte i
postujte ove upute.

Montazu, stavljanje u pogon i odrzavanje smiju
obaviti samo ovlastene, skolovane i kvalificirane
osobe.

Prije montaze i odrzavanja pogona sustav je
potrebno rastlaciti.

Postujte upute proizvodaca i vlasnika sustava.

Ne demontirajte poklopac prije nego
Stopotpunoiskljucite opskrbu

elektricnom energijom.

Napomene za zbrinjavanje

Prije zbrinjavanja rastavite ovaj

Ei proizvod, a njegove dijelove razvrstajte
uskupine.

Postujte lokalne propise o zbrinjavanju.

Montaza i ugradnja @

Spajanje kabelima @

Nedodirujte nista na tiskanoj plocici!
Odvojite elektricni kabel prije
spajanjapogona kabelima!

Smrtonosninapon!
Spojite pogon kabelima prema spojnoj shemi.

Podesive funkcije na poklopcu

Tipkom STAND-BY/RESET na vrhu poklopca
mogu se aktivirati dva nacina rada.

Samopodesavajuéi naéin @

Samopodesavajuci nacin pokrece se automatski
kada se pogon prvi put opskrbi

elektri¢nim napajanjem. Za ru¢no pokretanje
postupka samopodesavanja pritisnite i drzite
tipku STAND-BY/RESET 5 sekundi dok ne
pocne treperiti zelena Zaruljica. Postupak
samopodesavanja pocinje izvla¢enjem
osovine pogona. Ako se prepozna maksimalna
sila (u krajnjem polozaju ventila), pogon c¢e
uvudi osovinu dok se ponovno ne prepozna
maksimalna sila (na drugom

krajnjem polozaju ventila). Krajnji se polozaji, a
pogon prelazi u normalni nacin rada i pocinje
reagirati na regulacijski signal.

*  Zaruljica: zelena (LED: green)

Nacin pripravnosti - ruéno
upravljanje @

Pritisnite tipku STAND-BY/RESET kako biste
presli u nacin pripravnosti. Pogon ce se
zaustaviti u zateCenom polozaju i prestati
reagirati na regulacijske signale. Crvena ¢e
Zaruljica treperiti svake dvije sekunde. Pogon
mozete ru¢no regulirati (ru¢no upravljanje - vidi
sljedeci odjeljak).

Ovaj nacin rada vrlo je koristan pri stavljanju u
pogon drugih uredaja ili za servisiranje.

Za izlazak iz nacina pripravnosti pritisnite
ponovno tipku STAND-BY/RESET.

* Zaruljica: crvena (LED: red)
Ruéno upravljanje

Ru¢no upravljanje obavlja se regulacijskim
gumbom na kucistu pogona.

Kako biste ru¢no upravljali pogonom:

- Odvojite regulacijski signal

+ Podesite polozaj ventila regulacijskim
gumbom (pogledajte smjer vrtnje)

Kako biste se vratili na automatsko upravljanje,
uspostavite regulacijski signal.

&q NAPOMENA

Ako ste upotrijebili ru¢no upravljanje, izlazni signal
(X) nece biti tocan dok pogon ne dode u krajnji
polozaj.

Polozaji mikrosklopki @

Premosnik (D: U/I - biraé vrste ulaznog
signala

Mikrosklopke
-0
0-10V N-jz 2-10V
DR | wm—] INV
FAST | ~ ] SLOW
] |
ol ]
LIN | ~NE] LOG
ACT | coll ] SMART
h Tvornicke postavke:

SVE su sklopke u poloZaju OFF!

&q NAPOMENA
Dopustene su sve kombinacije mikrosklopki. Sve
odabrane funkcije dodaju se redom.

SW 1: Ne koristi se
SW 2: Biraé raspona ulaznog signala @

SW 3: Birac direktnogili inverznog
djelovanja ®

- Polozaj OFF; pogon je u nacinu direktnog
djelovanja (osovina se izvlaci kako napon
raste)

- Polozaj ON; pogon je u nacinu inverznog
djelovanja (osovina se uvlaci kako napon
raste)

SW 4: Fast/Slow
- Bira¢ brzine ®

SW 5: Ne koristi se
SW 6: Ne koristi se

SW 7: Linearni protokiili protok jednakog
postotka kroz biraé ventila @

- Polozaj OFF; polozaj ventila linearan je
prema regulacijskom signalu

- Polozaj ON; polozaj ventila jednakog je
postotka prema regulacijskom signalu. Taj je
odnos podesiv - vidi odjeljak ,Podesavanje
protoka jednakog postotka ventila”.

SW 8: Inteligentni biraé funkcija @
Polozaj OFF; pogon ne pokusava otkriti
oscilacije u sustavu

- Polozaj ON; pogon aktivira poseban
algoritam protiv oscilacija - vidi odjeljak
4Algoritam protiv oscilacija“.

Tocka A (Point A)
staticka karakteristika (static charasteristic)
dinamicka karakteristika (dynamic charasteristic)

linearno podrugje (linear area)

LED pokaziva¢ nac¢inarada @

Zelena zaruljica:
- Treperi svakih 6 sekundi (2
- Stacionarni nacin rada - pogon je dosao u
zadanu tocku signala 'Y
- Treperi jedanput u sekundi ®
- Samopodesavajuci nacin
. Svijetli@
- Radni nacin - pogon prelazi u polozaj
signala Y

Crvena zaruljica:
«  Treperi dvaput u sekundi D

- Nadin pripravnosti — pogon se zaustavio i
ne reagira na signal Y - aktivirano je ru¢no
upravljanje

- Svijetli @

- Nacin pogreske - prenisko elektricno
napajanje, pocetno vrijeme
samopozicioniranja je prekratko zbog
prekratkih hodova ventila, kvar tijekom
samokalibracije

« Ne svijetli:
- Nema elektri¢nog napajanja

Demontaza @

Dimenzije ®
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