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Safety Notes

To avoid injury of persons and
A damages to the device, it is absolutely

necessary to read and observe these
instructions carefully.

Necessary assembly, start-up, and maintenance
work must be performed by qualified and
authorized personnel only.

Please comply with the instructions of the
system manufacturer or system operator.

Disposal instruction
This product should be dismantled
and its components sorted, if possible,
invarious groups before recycling or

disposal.

Always follow the local disposal regulations.

Mounting @

Fix the actuator on the valve.

Wiring @

Control signal

Control signal from the controller must be
connected to terminals Y (input signal) and SN
(common) on the AME printed board.

Output signal

Output signal from the terminal X can be used
for indication of the current position. Range
depends on the DIP switch settings.

Supply voltage
Supply voltage (24 V~ —15 to +10 %, 50/60 Hz)
must be connected to the terminals SN and SP.

DIP switch settings @
Um0l !
2V -V [omm2| ov.---Vv
Direct | Wl Inverse
e Ey ) Sequential
02_56)V (v 5(6)_10V
Proportional | o\l 3 point/RL
LOG. flow | N LIN. flow
100%k, |coM | RED.k,
Reset [\OM] Reset

h Factory settings:
ALL switches are on OFF position! (D

@q Note: All combinations of DIP switches are
allowed. All functions that are selected are
added consecutively. There is only one logic
override of functionalities i.e. the switch No.6
Proportional / 3 point, which sets actuator to
ignore control signal and works as a “simple”
3-point actuator.

SW1: U1

Actuator can responde to a voltage or current
control signal. With switch No.1: U/l actuator can
be set either to operate with a voltage control
signal (actuator responds to signal between
0-10 V), or current control signal (actuator
responds to signal between 0-20 mA).

h Factory setting:
voltage control signal (0-10 V).

SW2:2V-10/0V-10(®

Actuator can be set to response on a control
signal from 2V, or 0 V. If the actuator is set to
current signal then it responds to control signal
from 4 mA or 0 mA.

h Factory setting is:
2-10 V.

SW3: Direct/Inverse @)

Actuator can be set for spindle to travel
downwards on rising control signal (DIRECT), OR
for spindle to travel upwards on rising control
signal (INVERSE).

h Factory setting is:
DIRECT

SW4: ---/Sequential ®

Two actuators can be set to work parallel with
one control signal. If the SEQUENTIAL is set then
an actuator responds to split control signal (see
0(2)-5(6) V/ 6(6)-10 V).

Note: This combination works in combination
with switch No.5: 0(2)-5(6) V/ 6(6)-10 V

SW5: 0(2)-5(6) V/6(6)-10 V (&

@q Note: This function is available if

switch No.4:
---/Sequential is set.

SWé: Proportional/3 point @)

Actuator needs to perform Self
stroking prior changing DIP 6 to ON.
Outputsignal depends on DIP 2, 3&5

setting.

Actuator can operate in modulating (DIP 6 to
OFF) or in “simple” 3-point mode, if the 3-point
function is selected (DIP 6 to ON).

Connect power supply on terminals SN and SP
terminals.

Factory set DIP 6 to OFF for operating actuator
in Modulating mode.

Actuator’s stem will run to its totally extended
or retracted position by bridging SN signal to

terminals 1 or 3 and will remain in this positron
as long as potential is present.

Set DIP 6 to ON for operating actuator in 3-point
mode.

Look carefully wiring diagram as wiring is
different for controllers with triac output (ECL)
in comparison to controllers with relay output.

Return signal X indicates the correct position.

Note: If 3-point function is selected actuator
does not respond to any control signal on
port Y. It only rises and lowers spindle if power
is supplied on port 1 or 3.

SW7: LOG/LIN - Not in use.
SW8: 100 % k¢/Reduced k¢ - Not in use.

SW9: Reset ®

After the actuator has been connected to
power supply, the actuator will start the
self-adjustment procedure. The indicator LED
flashes until self adjustment is finished. The
duration depends on the spindle travel and will
normally last a few minutes. The stroke length
of the valve is stored in the memory after self
adjustment has been completed. To restart
self adjustment, change the position of RESET
switch (switch No. 9). If the supply voltage is
switched off or falls below 80 % in more then
0.1 s, the current valve position will be stored
in the memory and all data remain saved in the
memory also after a power supply cut-out.

Function test
The indicator light shows whether the
positioner is in operation or not. Moreover, the
indicator shows the control status and faults.
Constant light

- normal operation
No light

- no operation or no power supply
Intermittent light (1 Hz)
- self adjusting-mode
Intermittent light (3 Hz):
- power supply too low

- insufficient valve stroke (<20 s)

- end-position cannot be reached.

Dimensions @

Hazardous Substances Table
Part Name Lead (Pb) Mercury (Hg) Cadmium (Cd) Hexavalent Chromium (Cr(VI)) Polybrominated biphenyls (PBB) Polybrominated diphenyl ethers (PBDE)
Plug X [§) o) o) o
Bush X [¢] o [e] o

O: Indicates that this hazardous substance contained in all of the homogeneous material for this part is below the limit requirement in GB/T 26572;

X: Indicates that this hazardous substance contained in at least one of the homogeneous material for this part is above the limit requirement in GB/T 26572;
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© Danfoss | 2017.02| 5



AME 10, AME 11

Darifi

Sikkerhedsoplysninger

For at undga personskader og
erstatningsskader pa produkter, er det
absolut ngdvendig at gennemlaese

felgende instruktion.

Montering, opstart og vedligeholdelse ma
kun foretages af kvalificeret og autoriseret
personale.

Leverandarens retningslinier skal folges.

Bortskaffelse

Forgenbrugeller bortskaffelse skal

dette produkt skilles ad, og

komponenterne skal sorteres i
forskellige materialegrupper.

Der henvises til de lokale regulativer for
bortskaffelse.

Montering @
Fastger AME 10/11 pa ventilen.

Elektrisk tilslutning @

* El-tilslutning for modulerende styring
(Wiring for modulating mode)

** El-tilslutning for 3-punkts styring med
releeudgang i regulator (Wiring for 3-point
floating mode Controller with relay output)

*** El-tilslutning for 3-punkts styring med
triacudgang i regulator (Wiring for 3-point
floatig mode Controller with triacs output)

Styresignal

Styresignalet fra regulatoren skal tilsluttes
terminal Y (indgangssignal) og SN (fzelles) pa
AME’s klemraekke.

Udgangssignal

Udgangssignal fra terminal X kan anvendes til
indikering af aktuel position.

Omradet afhaenger af DIP kontakternes
indstilling.

Forsyningsspaending
Forsyningsspaendingen (24 V~ —15/+10 %,
50/60 Hz) skal tilsluttes klemme SN og SP

Indstilling af DIP kontakter @

Ul-mQ| !
2V -V [ ommZ2| ov-v
Direkte | wil ] Sekventiel
R EN ] Proportional
0@ V56V | v 5(6)V_10V
Omvendt (ovl] 3-punkt/RL
LOG. flow | N LIN. flow
100 % Kvs | coll ] Red. Kvs
Reset | O] Nulstil

h Fabriksindstilling:
Alle kontakter er | OFF position! )

&q Bemaeerk: Alle kombinationer af
kontaktindstillinger er tilladelige. Alle
funktionsvalg er tilfajet en efter en. Der er kun
en logisk overskridelse af funktionaliteten:
Kontakt Nr. 6 Proportional / 3-punkt styring,
som szetter aktuatoren i stand til at ignorere
reguleringssignalet og arbejde som en
“simpel” 3- punkt motor

SW1:U/1(Q

Aktuatoren kan modtage reguleringssignaler
i spaending eller stroam. Med kontakt Nr.1:

U/l kan aktuatoren indstilles til at arbejde
med spaendings- signal (aktuatoren reagerer
pa signal mellem 0-10 V), eller stremsignal

(aktuatoren reagerer pa signal mellem 0-20 mA).

h Fabriksindstilling
Spaendingssignal (0-10 V).

SW2:2V-10/0V-10(3

Aktuatoren kan indstilles til at reagere pa
signalerfra2V, eller0 V.

Er aktuatoren indstillet til stramsignal, reagerer
aktuatoren pa signaler fra 4 mA eller 0 mA.

h Fabriksindstilling:
2-10 V.

SW3: Direkte / Indirekte @

Aktuatoren kan indstilles til nedadgdende
spindel ved stigende kontrolsignal (DIREKTE)
Eller opadgaende spindel ved stigende
kontrolsignal (INDIREKTE)

h Fabriksindstilling:
DIREKTE

SW4: ---/ Sekvens &

To aktuatorer kan arbejde parallelt med et
reguleringssignal.

| SEKVENS indstilling reagerer aktuatoren pa
delt styresignal (se 0(2) V-5(6 V) / 6(6) V-10 V).

Bemaerk: Denne kombination arbejder
sammen med kontakt Nr. 5: 0(2) V-5(6 V) /
6(6) V-10V

SW5:0(2) V-5(6 V) / 6(6) V-10 V (&
&q Bemeerk: Denne funktion er

tilgaengelig hvis kontakt Nr. 4:---/ Sekvens er
indstillet.

SW6: Proportional/3-punkt @

NarDIP 6 er pd Aktuator skal udfore
automatiske kalibrering forud at
DIP-6.

Udgangssignal afthaenger af DIP-2, 3 &5
Indstilling.

Aktuator kan kare i modulerende (DIP 6 til OFF)
eller i "simple" 3-punkts funktion, hvis 3-punkt
funktionen er valgt (DIP 6 til ON).

Tilslutte forsyningsspaending pa klemme SN og
SP terminaler.

Fabriksindstillet DIP 6 til OFF for at drive
Aktuator i modulerende tilstand.

Aktuator's stem lgber frem til dens fuldt
udstrakt eller tilbagetrukne position ved at
bygge bro mellem SN signal til klemme 1
eller 3 og forbliver i denne positron sa leenge
potentiale er til stede.

Indstil DIP 6 pa ON for Aktuator kerer i 3 punkts
funktion.

Se ngje ledningsdiagram som ledningsfering er
forskellig for regulatorer med triacudgang (ECL)
i caparison til regulatorer med releeudgang.

Bemeerk: Hvis 3-punkt funktionen er valgt,
reagerer aktuatoren ikke pa signaler pa
klemme Y. Motorspindelen beveeger sig kun
opad eller nedad ved signaler pa klemme 1
eller 3.

SW7: LOG/LIN — anvendes ikke.
SW8: 100 % k,,/Reduceret k  — anvendes ikke.

SW9: Reset (®)

Efter tilslutning af forsyningsspaending,

vil aktuatoren starte en selvjusterings
procedure. LED indikatoren blinker indtil
selvjusteringen er feerdig. Varigheden afhaenger
af spindelvandringen og tager normalt

nogle fa minutter. Ventilens spindelvandring
lagres i hukommelsen efter selvjusteringen

er feerdig. For at starte selvjustering, skiftes
positionen af RESET kontakten (kontakt Nr. 9).
Hvis forsyningsspaendingen svigter eller falder
til under 80 % i mere end 0.1 sekund, vil den
aktuelle ventilposition lagres i hukommelsen
og alle data bliver bevaret i hukommelsen, ogsa
efter at forsyningsspaendingen afbrydes.

Funktions test

Lysdioden indikerer, om aktuatoren er i drift,
ligesom den viser driftsstatus og eventuelle fejl.
Konstant lys

- normal drift

Intet lys
- ikke i drift, ingen stremforsyning

Interval blink (1Hz)

- selvjusteringsmodul

Interval blink (3 Hz)

- stremforsyning for lav

- ventil slagleengde utilstraekkelig
- endestilling kan ikke nas

Ml @

6| © Danfoss | 2017.02
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DEUTSCH
Sicherheitshinweise

VAN

Montage, Inbetriebnahme und
Wartungsarbeiten dirfen nur von sachkundigen
und autorisierten Personen durchgefiihrt
werden.

Um Verletzungen an Personen und
Schaden am Gerat zu vermeiden,
diese Anleitung unbedingt beachten.

Die Vorgaben des Anlagenherstellers und
Anlagenbetreibers sind zu beachten.

Anweisung zur Entsorgung

Dieses Produkt sollte ausgebaut undin
Ei dessen Bestandteile zerlegt werden.

Sortieren Sie die einzelnen
Bestandlteile entsprechend der
Entsorgungsgruppen zur Wiederverwertung
oder Entsorgung.

Beachten sie dabeiimmer die lokalen
Entsorgungsrichtlinien.

Montage @
AME 10/11 am Ventil ansetzen.

Elektrischer Anschlu3 @

* Verdrahtung fir die modulierende
Regelung (Wiring for modulating mode)
** Verdrahtung fur die 3-Punkt-Regelung mit
Relaisausgang (Wiring for 3-point floating
mode Controller with relay output)

*** Verdrahtung fir die 3-Punkt-Regelung mit
Triac-Ausgang (Wiring for 3-point floatig
mode Controller with triacs output)

Steuersignal

Das Steuersignal des Reglers ist an Klemme
Y (Eingangssignal) und Klemme SN
(Sammelklemme) an der AME-Printplatte
anzuschlieBBen.

Ausgangssignal

Das Ausgangssignal von Klemme X kann zur
Anzeige der aktuellen Position benutzt werden.
Der Bereich hdngt von der Briicke ab.

Spannungsversorgung

Die Spannungsversorgung (24 V~ —15 bis
+10 %, 50/60 Hz) ist an Klemme SN und SP
anzuschlieBBen.

Einstellung der DIP Briicke @

Ul-mo| !
2V_-V [omm&| oV-v
Direkte | W) Sekventiel

B EN ) Proportional
5,1 =) 5(6)V_10V
ol 3-punkt/RL
LOG. flow | NE LIN. flow
100 9% Kvs | coll] Red. Kvs
Reset | O] Nulstil

0(2)V_5(6)V
Omvendt

h WERKSEINSTELLUNG:
ALLE Schalter sind in der Position OFF! ()

@q BEMERKUNG: alle Kombinationen von DIP
Schalter sind erlaubt. Gewdihlte Funktionen
sind hintereinandergelegt. Es gibt nur eine
logische Umsteuerung der Funktionen: Briicke
Nr.6 proportional / 3-Punkt. Dadurch wird
der Antrieb so umgeschaltet, dass das Signal
ignoriert wird und arbeitet als “liblicher”
3-Punkt Anrieb.

SW1:U/1(Q

Antrieb kann auf Strom- oder
Spannungsregelsignale reagieren. Mit dem
Schalter No.1: U/l kann der Antrieb zwischen
Spannungsregelsignal (Antrieb reagiert auf Y
Signal von 0 bis 10 V), oder Stromregelsignal
(Antrieb reagiert auf Signal von 0-20 mA).

Werkseinstellung:
Spannungsregelsignal (0-10 V).

SW2:2V-10/0V-10®

Antrieb kann auf Spannungsregelsignal von
2V, oder 0V reagieren. Wenn der Antrieb
auf Stromsignal eingestellt ist, reagiert auf
Regelsignal vom 4 mA oder 0 mA.

Werkseinstellung:
2-10V.

SW3: Direct/Inverse @)

Der Antrieb kann so eingestellt werden, dass
die Motorenspindel nach unten bewegt bei
steigendem Steuersignal (DIRECT), ODER dass
die Motorenspindel nach oben bewegt bei
steigendem Steuersignal (INVERSE).

h Werkseinstellung:
DIRECT

SW4: ---/Sequentiell &)

Zwei Antriebe konnen parallel mit einem
Steuersignal arbeiten. Bei der Einstellung
SEQUENTIAL Antrieb reagiert auf geteilten
Steuersignal (sehe 0(2)-5(6 V) /

6(6)-10 V).

BEMERKUNG: Diese Kombination
funktioniert mit dem Schalter No.5: 0(2) V-5(6 V) /
6(6) V-10V

SW5:0(2) V-5(6 V)/6(6) V-10 V (&
BEMERKUNG: diese Funktion ist wirksam,
wenn der Schalter No.4: --- / Sequentiell

eingestellt ist.
SWe6: Proportiondl/3-Punkt @)

Wenn der DIP-6 ist auf Stellmotor
muss Ventilhub vordem Andern der
DIP6 aufON.

Ausgangssignalist abhdngig von DIP-2, 3 &5
Einstellung.

Stellmotor kann bei jeglichen arbeiten
modulierend (DIP-6, um AUS) oder in "einfacher"

3-Punkt, wenn die 3-Punkt Funktion ausgewahlt
ist (DIP-6, um auf).

AnschlieBen Spannungsversorgung an den
Klemmen SN und SP-Klemmen.

Werkseitig eingestellte DIP 6 auf OFF flr den
Betrieb in Stellmotor modulierend Modus.

Stellmotor Antriebsstange ausgefiihrt

werden soll, der vollkommen erweitert oder
eingefahrener Stellung Audio-Bestandskunden
SN Signal an den Klemmen 1 oder 3 und bleibt
in diesem Elektron-Positron -so lange wie
Potenzial vorhanden ist.

Stellen Sie DIP-Schalter 6 auf EIN fir den
Stellmotor in 3 Punkt.

Bitte schauen Sie Schaltplan als Verdrahtung
ist anders fiir Regler mit Tricausgang (ECL) in
Prachtdecke durch Controller mit Relaisausgang.

BEMERKUNG: Wenn die 3-Punkt Funktion
gewdhlt wird, reagiert der Antrieb nicht auf
irgendwelche der Steuersignale Y Klemme.
Der Antrieb bewegt die Motorenspindel nach
oben oder nach unten bei dem Steuersignal
auf Klemme 1 oder 3.

SW7: LOG/LIN - wird nicht verwendet

SW8: 100 % k /reduzierter k¢, — wird nicht
verwendet

SW9: Reset (®)

Nach Einschalten der Stromversorgung startet
der Regelantrieb den Selbstanpassungsvorgang.
Die Leuchtdiode blinkt, bis die Anpassung
abgeschlossen ist. Dies dauert normalerweise
einige Minuten, abhéngig von der Distanz

der Spindelbewegung. Die Hubldange

des Ventils wird nach abgeschlossener
Selbstanpassung im Speicher registriert. Der
Selbstanpassungsvorgang kann durch Driicken
der RESET-Taste wiederholt werden (Schalter No.
9). Bei Ausfall der Versorgungsspannung - oder
beim Absinken auf einen Wert kleiner 80 % -
langer als 0.1 s, wird die aktuelle Ventilposition
im Speicher gespeichert. Alle Daten sind also
auch im Falle einer Stromunterbrechung
gesichert.

Funktionstest

Die Leuchtdiode zeigt den Motorbetrieb, den
Betriebszustand und eventuelle Fehler an.
Dauerlicht

- normaler Betrieb

Kein Licht

- nichtin Betrieb oder keine Stromversorgung
Blinklicht (1 Hz)

- Selbstanpassungsmodus

Blinklicht (3 Hz)

- Versorgungsspannung zu niedrig

- Ventilhubldnge ungeniigend (<20 s)

- Endposition nicht erreichbar.

Abmessungen @

El.96.L4.1F
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Remarques de sécurité

Observer et lire attentivement les
A instructions afin d’éviter les blessures

eventuelles et les dommages de
I'installation.

Le montage, la mise en marche et toute
opération de maintenance doivent étre
effectués par un service ou une personne de
qualification.

Suivre les instructions du fabricant du systéme
ou de son service.

Indications de mise au rebus

Ceproduit peut étre démonté et tous
ses composants classés sipossible en
différentes catégories en vue de leur
recyclage ou destruction.
Danstous les cas, suivre la législation locale de
miseaurebus.

Montage @
Fixer 'AME 10/11 sur la vanne.

Branchement éléctrique @

* Raccordement pour le mode modulant
(Wiring for modulating mode)

** Raccordement pour mode flottant 3 points -
Régulateur avec sortie relais (Wiring for 3-point
floating mode Controller with relay output)

***  Raccordement pour mode flottant 3 points -
Régulateur avec sortie triac (Wiring for 3-point
floatig mode Controller with triacs output)

Signal de commande

Le signal du régulateur doit étre branché sur
laborneY (signal d’entrée) et la borne SN
(commun) sur la carte imprimée de 'AME.

Signal de sortie

Le signal de sortie de la borne X peut servir pour
indiquer la position actuelle. La zone dépend
des réglages du sélecteur de fonction DIP.

Tension d’alimentation

La tension d’alimentation (24 V~ —15/+10 %,
50/60 Hz) doit étre branchée aux bornes

SN et SP.

Réglages du sélecteur de
fonction DIP @

Ul-mJ9| !
2V_-V [omm2) oV-v
Direct | wEl] Inverse
e EN ) Séquentiel
0(2V_5(6)V | I 5(6)V_10V
Proportionnel | o\lJ 3 points/RL
Débit LOG. | N Débit LIN.
100 % Kvs | col] Red. Kvs
Reset | O] Reset

h Réglage d'usine:
TOUTES les commandes sont en position
ARRETI(D

@q REMARQUE: Toutes les combinaisons des
commandes DIP sont possibles.
Toutes les fonctions sélectionnées sont
ajoutées I'une a l'autre. Il y a seulement un
pontage logique des fonctions: commande
6 Proportionnel/ 3 points qui fait le moteur
ignorer le signal de commande et fonctionne
comme un »simple« 3-points moteur.

SW1:SW1:U/1D

Le moteur peut répondre au signal de
commande en tension ou en courant. Avec la
commande 1: U/l le moteur peut étre réglé pour
fonctionner soit a l'aide du signal de commande
de tension (le moteur répond au signal entre
0-10 V), soit au signal de commande de courant
(le moteur répond au signal entre 0-20 mA).

h Réglage de l'usine:
le signal de commande de tension (0-10 V).

SW2:2V-10/0 V-10 (3

Le moteur peut étre réglé pour répondre au
signal de commande a partirde 2V, ou 0 V.Sile
moteur est réglé au signal de courant, il répond
au signal de commande a partir de 4 mA ou

0 mA.

h Réglage de l'usine:
2-10 V.

SW3: Direct/Inverse @)

Le moteur peut étre réglé de telle maniere que
la broche se déplace vers le bas quand le signal
de commande augmente (DIRECT), ou qu‘elle
se déplace vers le haut quand le signal de
commande augmente (INVERSE).

h Réglage de I'usine:
DIRECT

SW4: ---/Séquentiel ®

Deux moteurs peuvent étre réglés de telle
maniére qu'ils fonctionnent parallélement
avec un signal de commande. Si la fonction
SEQUENTIEL est réglée, le moteur répond au
signal de commande »split«

(voir 0(2) V-5(6)/6(6) V-10).

REMARQUE: Cette combinaison
fonctionne en combinaison avec la commande 5:
0(2)-5(6 V) /6(6)-10 V.

SW5: 0(2) V-5(6 V)/6(6) V-10 V (&

REMARQUE: Cette fonction est disponible, si
la commande 4: ---/Séquentiel est réglée.

SW6: Proportionnel/ 3 points )

Lorsquele DIP 6 est SUR Actuateur
& doitexécuter autorégulation avantle
DIPen perpétuelle évolution 6 sur
ON.
Signal de sortie dépend du commutateur DIP 2,

3et5Réglage.

Actuateur permet de fonctionner en modulant
(DIP 6 sur OFF) ou dans "simple" 3-points mode,
si la fonction 3 points est sélectionnée (DIP 6
sur ON).

Alimentation pour alimenter les bornes SN et SP
les bornes.

Réglage d'usine DIP 6 sur OFF pour la mise en
ceuvre d'Actuateur en mode modulant.

Actuateur tige continue de fonctionner a sa
position rétractée en établissant totalement
étendue ou signal de SN a la borne 1 ou 3

et resteront dans cette positon tant que le
potentiel est présent.

Régler le DIP 6 sur ON pour I'exploitation
Actuateur en mode 3 points.

Schéma de raccordement en tant que regarder
attentivement cablage est différente pour

les régulateurs avec sortie triac (ECL) en
comparaison avec les régulateurs avec sortie de
relais.

REMARQUE: Si la fonction 3 points est
sélectionnée, le moteur ne répond a aucun
signal de commande sur la borne Y. Cette
fonction seulement déplace la broche vers le
haut et vers le bas, s'il y a de I'alimentation en
courant sur les bornes 1 et 3.

SW7: LOG/LIN - Inutilisé.
SW8: k,, a 100 %/k,,s réduit - Inutilisé.

SW9: Exploitation

Une fois alimenté, le moteur commence un
procédé d'auto-réglage. La diode lumineuse
clignote jusqu’a ce que l'auto-réglage soit
términé. Cela dure normalement env. 2 minutes,
suivant le déplacement de la broche. La course
de la vanne est conservée en mémoire a la fin
de l'auto-réglage. Le changement de position
de lacommande R. A Z. (commande 9) fera
redémarrer l'auto-réglage. Si l'alimentation est
interrompue - ou chute a une valeur inférieure
a 80 % - pendant plus de 0.1 sec., la position
actuelle de la vanne est mémorisée. Toutes les
données seront donc mémorisées, méme en cas
de coupure de courant.

Test de fonction
La diode lumineuse indique que le moteur est
en fonction. Elle indique aussi I'état de marche
et les erreurs éventuelles.
Lumiere permanente

- marche normale
Pas de lumiére

- fonction arrétée, pas d'alimentation
Clignotements par intervalles (1 Hz)

- mode d'auto-réglage
Clignotement par intervalles (3 Hz)

- alimentation en courant trop faible

- course de vanne insuffisante (<20 s)

- lafin de course ne peut pas étre atteinte.

Dimensions @

8| © Danfoss | 2017.02
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h ) o Actuador puede funcionar en modulante (DIP
Ajuste de fab”m-' ) 6 a OFF) 0 en modo "simple" 3-puntos, si la
Nota de seguridad Todos los interruptores tienen que estar en la funcién se selecciona 3 puntos (DIP 6 a).

Para evitar los danos de las personas 'y
del aparato es absolutamente

A necesario que lea y siga estas

instrucciones atenta y cuidadosamente.

El montaje, la preparacion y el mantenimiento
seran efectuados solamente por el personal
calificado y autorizado.

Le rogamos que cumpla con las instrucciones
del fabricante o del operador del sistema.

Instrucciones de eliminacion
Este producto debe ser desmantelado,
clasificando sus componentes,

: 8 : siempre que sea posible, en distintos
grupos destinados a operaciones de reciclado o
eliminacion.

Respete siempre las normas de eliminacion
locales.

Montaje @
Montaje del AME 10/11 en la valvula

Cableado @

* Cableado para modo modulante
(Wiring for modulating mode)
** (Cableado para modo flotante de 3

puntos, controlador con salida para
relé (Wiring for 3-point floating mode
Controller with relay output)

*** Cableado para modo flotante de 3 puntos,
controlador con salida triacs (Wiring for 3-point
floatig mode Controller with triacs output)

Senal de control

La senal de control proveniente del requlador
debera ser conectada al terminal Y (senal de
entrada) y al terminal SN (comun) en el circuito
impreso del AME.

Senal de salida

La senal de salida del terminal X puede usarse
para indicar la posicién actual. El rango
dependera de la configuracion del interruptor
DIP.

Tension de alimentacion

La tension de alimentacion (24 V~ —15/+10 %,
50/60 Hz) tiene que ser conectada a los
terminales SNy SP.

Las configuarciones del

posicién OFF! (D

@q IMPORTANTE: Todas las combinaciones de
los interruptores estdn permitidas. Todas las
funciones seleccionadas serdn anadidas una
ala otra. Solamente hay una sobreposicion de
las funciones: el interruptor No.6 Proporcional
/ 3 vias que hace que el actuador ignore la
senal y funcione como un “sencillo” actuador
de 3vias.

SW1:U/1(Q

El actuador responderd al sefial de control de
tensién o de corriente. El interruptor No.1: U/I
puede ajustarse asi que el actuador responda
a la senal de control de tension (el actuador
respondera al sefal entre 0y 10 V) o al sefial de
control de corriente (el acuador respondera al
sefal entre 0y 20 mA).

Ajuste de fabrica:
senial de control de tensién (0-10 V).

SW2:2V-10/0V-10®

El actuador se puede configurar que responda a
la senal de control desde 2V, 0 0 V si el actuador
estd ajustado a la sefal de corriente, el actuador
responderd a la sefial de control desde 4 mA o

0 mA.

Ajuste de fabrica:
2-10V.

SW3: Directo / Inverso @)

El actuador se puede ajustar que el véstago del
actuador se mueve hacia abajo a medida que
la sefal de control aumenta (DIRECTO) o que el
vastago se mueva hacia arriba a medida que la
sefal de control aumenta (INVERSO).

h Ajuste de fdbrica:
DIRECTO

SW4: ---/Secuencial ®
Se pueden ajustar dos acuadores
simultaneamenete que respondan a la misma
sefal de control a la vez. Al elegir SEQUENTIAL
el actuador respondera a la sefial de control
dividida
(vease 0(2) V-5(6) V/6(6) V-10 V).

Nota: Esta combinacion funciona en
combinacion con el interruptor No.5:
0(2)-5(6) V/6(6)- 10 V).

SW5: 0(2) V-5(6) V/6(6) V-10 V) (®

Conectar la corriente de alimentacién SNy SP.
terminales de los terminales.

Ajuste de fabrica los interruptores DIP 6 en la
posicion OFF para el funcionamiento actuador
modulante en modo.

Actuador vastago es totalmente extendida
o0 se ejecutara hasta su posicion retraida,
sefal de transicién SN a los terminales 1 0 3
y permanecera en tal tomografia mientras
potencial esta presente.

Ajuste los interruptores DIP 6 en
funcionamiento actuador de 3 puntos modo.

Observe atentamente diagrama de
conexionado como cableado es diferente

para los controladores con salida triac (ECL) en
zq)arison a los controladores con salida de relé.

Importante: Al elegir la funcién de 3 vias,
el actuador no responerd a ninguna de las
senales de control en el puerto Y. El vdstago
se moverd hacia arriba o abajo si hay
alimentacién en el puerto 16 3.

SW7: LOG/LIN - Sin uso.
SW8: 100 % k/k,, reducido - Sin uso.

SW9: Funcionamiento (®)

Después de suministrar corriente de
alimentacion al actuador, éste inicia un proceso
de auto ajuste. El diodo LED parpadea hasta
que el proceso de auto ajuste haya llegado a
término. Este proceso dura normalmente un
par de minutos dependiendo del recorrido

del vastago. El recorrido de la vélvula es
almaceneado en la memoria después de
terminado el auto ajuste. Para empezar de
nuevo el auto ajuste pulsar el interruptor
RESET (interruptor No.9). Si se corta la tension
de alimentacion o en caso de que ésta caiga
por debajo de 80 % durante mas deun 0.1 s, la
posicién actual de la vélvula serd guardada en
la memoria. De esta manera, todos los datos
quedaran guardados en la memoria, incluso en
caso de corte de corriente.

Test de funcionamiento
El diodo luminoso indica si el motor esta
funcionando. Ademas indica el estado de
funcionamiento y fallos eventuales.
Luce constantemente

- funcionamineto normal

interruptor DIP @
. | Nota: Esta funcién es posible al elegir el No IUEZ ests en marcha, no hay alimentacion
— interruptor No.4:---/Secuencial. J !
ZD‘_’—“;V EOZ 2"—'""_ | P Luce intermitentemente a intervalos (1 Hz)
”ec_f zg Pi!:::?ccifnal Swe: Proporcional/3 vias @ - estado de auto ajuste
0 V.56V |cm | se)v_tov Cuandolosinterruptores DIPGes de Luce intermitentemente a intervalos (3 Hz)

Inverso | ol 3puntosR/L u I u, _ . . . . . .
fuoloc, | <ma | FjoLn actuadordebe realizar ajuste corrler\te de allmlentaa'on d.er.na5|oado baja
100%Kys | oM | Red. Kus . 5 - recorrido de la valvula insuficinete

Restablecimiento | OB | Restablecimiento automadtico delalongitud de carrera <20'5)
antes del conmutador DIP 6 en la posicién ON. - el recorrido méximo no puede ser
Senal de salida depende de los interruptores DIP alcanzado
2,3&5Ajuste.
Dimensiones @
E.96.L4.1F © Danfoss | 2017.02 |9
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Sdkerhetsmeddelande

AN

Fére montering och tryckavlastning av
systemet ar det absolut nédvandigt
att noggrant lasa och beakta dessa

anvisningar for att undvika personskador och
skador pa anordningarna.

Erforderligt monterings-, igangsattnings-
och underhéllsarbete far endast utforas av
kvalificerad och auktoriserad personal.

Vénligen folj anvisningarna fran systemets
tillverkare eller systemoperator.

Kasseringsanvisning

)i ¢

kassering.

Denna produkt skademonteras och
dess komponenterom mdjligt sorteras i
olika grupper fére atervinning eller

Foljalltid lokala foreskrifter om avfallshantering.

Montering @

Skruva fast AME 10/11 pa ventilen.

Elektrisk anslutning @

Styrsignal

Styrsignalen fran regulatorn ska anslutas till
plint Y (ingangssignal) och SN (gemensam) pa
motorns anslutningsplintar.

Utgangssignal

Utgangssignalen fran plint X kan anvandas till
indikering av aktuellt lage.
Omradet beror pa DIP-switcharnas instéllning.

Matningsspdnning

Matningsspanningen (24 V ~ —=15/+10 %,
50/60 Hz) ska anslutas till plintarna SN och SP.

Instéllning av DIP-switchar @

U
2V_ -V
Direct

0(2)_5(6) V
Proportional
LOG. flow
100 %k,
Reset

N mle)
N =4
w4
S
gl ]
ol
N
ool ]
ol

|

ovV_-—-V
Inverse
Sequential
5(6)_10V
3 point/RL
LIN. flow
RED. k

Reset

h Fabriksinstdllning:
éq Alla switchar dr i OFF-ldge. ()

OBS! Alla kombinationer av
switchinstdllningar dr tillatna. Alla
funktionsval tillférs en efter en. Det finns
endast en logisk éverstyrning ndr det gdiller
funktionen: switch 6 fér proportionell /
3-punkts styrning,l som stdller motorn till
attignorera styrsignalen och arbeta som en
"“enkel” 3-punkts motor.

SW1:U/1(®

Motorn kan ta emot reglersignaler i bade
spannings- och strémform.

Med switch nr. 1 (U/I) kan motorn stallas in till att
arbeta med spanningssignal (motorn reagerar
pa signal mellan 0 och 10 V) eller stromsignal
(motorn reagerar pa signal mellan 0 och 20 mA).

h Fabriksinstdllning
Spdnningssignal (0-10 V)

SW2:2V-10/0V-10(9)

Motorn kan stéllas in till att reagera pa signaler
fran2VelleroV.

Ar motorn instélld p stromsignal, reagerar den
pa signaler frdn 4 mA eller 0 mA.

h Fabriksinstdllning
2-10V

SW3: Direkt / Indirekt @)

Motorn kan stéllas in till nedatgaende spindel
vid stigande styrsignal (DIREKT)

eller uppatgaende spindel vid stigande
styrsignal (INDIREKT)

h Fabriksinstdllning
DIREKT

SW4: --- / Sekvens 5)

Tva motorer kan arbeta parallellt med en
reglersignal. Vid instéllning sekvens pa delad
styrsignal (se 0(2) V-5(6 VV)/

6(6)-10 V).

&q OBS: Denna kombination arbetar
tillsammans med switch nr. 5:
0(2) V-5(6) V/6(6) V-10 V

SW56:0(2) V-5(6 V) / 6(6) V-10 V (&

OBS: Denna funktion dr tillgdinglig om switch
nr. 4 (—-/ Sekvens) dr instdlld pa "Sekvens”.

SW6: Proportionell / 3-punkt @)

Motorn arbetar som en enkel 3-punkts

motor, om funktionen 3-punkt ar vald.
Matningsspanning ansluts pa plintarna SN och
SP. P4 plintarna 1 och 3 ansluts 24 VAC signal
till ppna/ stanga-funktionen pa motorn.
gqgéngssignal X indikerar korrekt position.

OBS: Om funktionen 3-punkt dr vald
reagerar motorn inte pd signaler pa plint
Y. Motorspindeln rér sig endast uppat eller
nedat vid signaler pa plint 1 eller 3.

SW7: LOG/LIN - Anvands ej.
SW8: 100 % k,¢/minskad k, — Anvands ej.

SW9: Reset ®

Efter anslutning av matningsspanning kommer
motorn att starta en sjalvjusteringsprocedur.
Lysdioden blinkar tills sjélvjusteringen ar fardig.
Tidsatgangen beror av spindelvandringen och
tar normalt nagra fa minuter.

Ventilens spindelvandring lagras i minnet efter
att sjdlvjusteringen ar fardig.

For att starta sjalvjusteringen skiftas laget pa
RESET (switch nr. 9).

Om matningsspanningen sviktar eller faller till
under 80 % i mer &n 0.1 sekunder kommer den
aktuella ventilpositionen att lagras i minnet
och alla data bevaras i minnet, ocksa efter att
matningsspanningen bryts.

Funktionstest
Lysdioden indikerar om motorn ar i drift samt
visar driftstatus och eventuella fel.
Konstant ljus

- normal drift
Inget ljus

- inte i drift, ingen stromforsorjning
Blinkande ljus (1 gang /sek)

- sjalvjusteringslage
Blinkande ljus (3 ggr /sek)

- stromforsorjning for lag

- ventilens slaglangd otillracklig

- andlage kan inte nas

Matt @

10| © Danfoss | 2017.02
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NEDERLANDS DIP schakelaars @ SW6: Proportional / 3 point
. . u[—mog)] ! (Proportioneel/3punts) @)
Veiligheid Z‘é{':’ N~ OOV:—: ) De servomotor werkt als een simpele 3-punts
Om verwondingen van personen en el :E v;'ggfr(f:r motor als de 3- punts funktie is ingesteld.
A schade aan het apparaat te 0QV_5E)V | M | 5(6)V_10V Voedingsspanning wordt aangesloten op de
voorkomen dient men deze instructies Proportioneel | T | 3punts/R klemmen SN en SP. Op de klemmen 1 en 3 wordt
met aandacht te lezen. 100% Kvs [ oM | Red. ks 24 Vac voor “omlaag” en “omhoog” aangesloten.
Reset | OB | Reset Uitgangs- signaal X geeft de werkelijke stand

Montage, inbedrijfstelling en
onderhoudswerkzaamheden mogen alleen
door deskundig en erkend personeel uitgevoerd
worden.

Neem alle instructies betreffende
installatiecomponenten van andere fabrikanten
in acht.

Afvalverwerking
Ditproductofdelen ervan dienen te
worden afgevoerd op een
milieuverantwoorde wijze.
Apparatuur die elektrische onderdelen bevat,
mag niet samen met huishoudelijk afval
worden afgevoerd.
Deze apparatuur moetapartworden
ingezameld samen met ander elektrisch
enelektronisch afval conform de geldende

wetgeving.

Montage @
Plaats de AME 10/11 op de afsluiter.

Elektrische aansluiting @

Stuursignaal

Het stuursignaal van de regelaar wordt
aangesloten op klem Y (ingangssignaal) en op
klem SN (gemeenschappelijke nul) van de AME
printplaat.

Uitgangssignaal

Het uitgangssignaal van klem X (t.o.v. klem

SN) kan gebruikt worden als indicatie van de
klepstand. Het bereik hangt af van de instelling
van de DIP schakelaars.

Voedingsspanning

De voedingsspanning (24 V~ —15 tot +10 %,
50Hz) wordt aangesloten op de klemmen SN
(nul) en SP (24 Vac).

h Fabrieksinstelling: (0)
Alle schakelaars staan in de OFF (uit) positie!

@q OPMERKING: Alle combinaties van DIP
instellingen zijn toegestaan. Alle gekozen
funkties worden bij elkaar opgeteld. Er is
echter één uitzondering:

Schakelaar 6 Proportional / 3 point, welke
de motor instelt als “simpele” 3-punts
servomotor.

SW1: U1

De servomotor kan reageren op een spannings-
stuursignaal (U) of een stroom-stuursignaal (I).
Het spanningsbereik is 0-10 V, het stroombereik
is0-20 mA.

h Fabrieksinstelling:
0-10 Vstuursignaal

SW2:2V----/ 0 V----(3)

Instelling voor stuursignaal vanaf 2 V-of vanaf
ovV-

Als de servomotor is ingesteld voor stroom-
sturing, dan komt dit overeen met 4 mA- of

0 mA-

h Fabrieksinstelling:
2V (4 mA)

SW3: Direct / Inverse (Direkt / Omgekeerd) @
Direct: spindel omlaag bij stijgend stuursignaal.
Inverse: spindel omhoog bij stijgend
stuursignaal.

h Fabrieksinstelling:
Direct.

SW4: ---/Sequential (volgorde) &

Twee motoren kunnen naar hetzelfde signaal
“luisteren”.

Als Sequential is ingesteld reageert de motor op
een gedeeld signaal.

Deze instelling werkt samen met schakelaar 5.

SW5:0(2)-5(6) V/6(6)-10 V (&

Opm.: Deze funktie is geldig als schakelaar 4
op Sequential staat.

aan.

&q Opmerking: In de 3-punts funktie reageert
de servomotor niet op signalen via klem Y. De
spindel beweegt alleen bij spanning op klem 1
ofklem 3.

SW?7: Niet in gebruik.
SW8: Niet in gebruik.

SW9: Reset (®)

Nadat de servomotor is aangesloten op de
voedingsspanning begint de automatische
afstelprocedure. De indicatie LED knippert

tot de afstelling is beéindigd. De tijdsduur

is afhankelijk van de kleplift en bedraagt
gewoonlijk enkele minuten. De slag van de klep
wordt in het geheugen opgeslagen.

Om de afstelprocedure opnieuw te starten dient
de stand van RESET veranderd te worden.
Wanneer de voedings-spanning wordt
uitgeschakeld of langer dan 0.1s onder 80 %
daalt, wordt de momentele klepstand in het
geheugen opgeslagen en blijven alle gegevens
bewaard, ook na het uitschakelen van de
voeding.

Funktietest
De LED indicator toont het motorbedrijf,
bedrijfstoestand en eventuele fouten.
Continue aan

- normaal bedrijf
Continue uit

- geen bedrijf of geen voedingsspanning
Knipperend (1 Hz)

- automatische afstelprocedure
Knipperend (3 Hz)

- voedingsspanning te laag

- onvoldoende klepslag (< 20 s)

- eindpositie onbereikbaar.

Afmetingen @

El.96.L4.1F
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Turvallisuushuomautus!

VAN

Ainoastaan ammattitaitoiset ja valtuutetut
henkil6t saavat tehda kokoonpano-, kdynnistys-
ja huoltotoita.

Naita ohjeita on ehdottomasti
noudatettava henkil6- ja
omaisuusvahinkojen valttamiseksi.

Noudata jarjestelmdn valmistajan ohjeita.

Tuotteen havittaminen jatteena

Mikdli mahdollista tdmdi tuote tulee
purkaa ja lajitella puretut osat ennen
niiden kierrdttdmistd tai hévittamistd
jdtteend.
Noudata aina paikallista lainsddddntéd ja
jdtehuoltomddrdyksid jéitteiden
hdvittdmisestd.

Kiinnittaminen @
Kiinnita AME 10/11 venttiiliin.
Johdotus @

* Jannite- ja virtaohjaus (Wiring
for modulating mode)

** Kytkenta 3-pisteohjatulle sdatimelle, jossa
on releldhto (Wiring for 3-point floating
mode Controller with relay output)

***  Kytkenta 3-pisteohjatulle saatimelle, jossa
on triac-1ahto (Wiring for 3-point floatig
mode Controller with triacs output)

Ohjaussignaali

Ohjaimen ohjaussignaali on liitettdva painetun
AME-piirin liitantoihin Y (sisddnmenosignaali) ja
SN (tavallinen signaali).

Lahtosignaali

X-liitdnndn lahtosignaalia voidaan kayttaa
nykyisen sijainnin ilmaisemiseen. Alue
madraytyy DIP-kytkinasetusten mukaan.
Kayttojannite

Kayttdjannite

(24 V~ -15- +10 %, 50/60 Hz) on yhdistettava SN-
ja SP-liitantaihin.

DIP-kytkinasetukset @

Ul-mog| !
2V_-V [ oms2| ov-v
Suora | W] Kaanteinen
R Vaiheittainen
0)V_5(6)V | ] 5(6)V_10V
Verrannollinen | o\l 3-piste/RL
LOG. virtaus | N Lineaarinen virtaus
100 9% Kvs | col] Pien. Kvs
Nollaaminen | ‘O] Nollaaminen

h Tehdasasetukset:
Kaikki kytkimet ovat OFF-asennossa! (D

@q HUOMAUTUS: Kaikki DIP-kytkinasetusten
yhdistelmdit ovat sallittuja. Kaikki valitut
toiminnot yhdistetdcn keskendidn. Vain yksi
logiikka ohittaa toiminnot: kytkimen nro 5
Suhteellinen /kolmipiste -asetus, joka
mddrittdd kdyttolaitteen jattdmddn signaalin
huomiotta, jolloin se toimii yksinkertaisena
kolmipistekdyttdlaitteena.

SW1:U/NQ

Kayttolaite voi vastaanottaa ohjaussignaalin
virrasta tai jannitteesta. Kytkimella 1 (U/1)
kayttolaite voidaan maarittda toimimaan
janniteohjaussignaalin avulla (kayttolaite
reagoi signaaliin alueella 0-10 V) tai
virtaohjaussignaalin avulla (kayttolaite reagoi
signaaliin alueella 0-20 mA).

h Tehdasasetus:
Jdnniteohjaussignaali (0-10 V).

SW2:2-10tai 0-10V (®

Kayttolaite voidaan maarittaa reagoimaan

2 V:n tai 0 V:n ohjaussignaaliin. Jos kdyttolaite
madritetddn reagoimaan virtasignaaliin, se
reagoi ohjaussignaaleihin 4 mA tai 0 mA.

Tehdasasetus:
2-10V

SW3: Suora tai kddnteinen @

Kayttolaite voidaan maarittaa siirtdamaan karaa
alaspain nousevasta ohjaussignaalista (SUORA)
TAI

karaa ylospain nousevasta ohjaussignaalista
(KAANTEINEN).

h Tehdasasetus:
SUORA

SWa4: ---/vaiheittainen 5

Kaksi kdyttolaitetta voidaan madrittaa
toimimaan rinnakkain samasta
ohjaussignaalista. Jos vaiheittaisuus otetaan
kayttoon, kayttolaite reagoi jaettuun
ohjaussignaaliin. Lisdtietoja on kohdassa
0(2)-5(6 V) / 6(6)-10 V.

HUOMAUTUS: Tdmd yhdistelmd toimii
yhdessd kytkimen 5 kanssa:
0(2)-5(6 V)/6(6)-10V

SW5:0(2)-5(6 V) / 6(6)-10 V (&
&q HUOMAUTUS:Tdmd toiminto on

kdytettdvissd, jos kytkin 4 ---/vaiheittainen on
mddiritetty.

SW6: Suhteellinen/3-pisteinen )

Jos DIP 6 on ON-asennossa
moottorille tarvitsee ajaa rajat
uudelleen.

Ohjaussignaali riippuu DIP-kytkimen 2.3 ja 5
asennoista.

Moottori toimii moduloivalla ohjauksella tai
3-piste ohjauksella, jos 3-piste toiminto on
valittu (DIP 6 ON).

Kytke sy®ttd liittimiin SN ja SP.

Tehdasasetus DIP 6 kytkimelle on modulaatio
asennossa (OFF).

Moottori ajaa karan dariasentoon auki/kiinni
kytkemalld SN signaalin liittimeen 1 tai 3 ja
jaa asentoon niin kauan kuin kytkenta on
paikallaan.

Aseta DIP 6 ON-asentoon halutessasi moottorin
olevan 3-piste ohjauksessa.

Tarkista kytkennat triak (ECL) ja rele tulojen
kytkentdjen osalta. Kytketaan eri tavalla.

HUOMAUTUS: Jos 3-pisteinen toiminta
valitaan, kdyttdlaite ei reagoi portin Y
signaaliin. Se nostaa ja laskee karaa vain, jos
portteihin 1 tai 3 syétetddn virtaa.

SW7: Ei kdytossa.
SW8: Ei kdytossa.

SW9: Nollaaminen

Kun kayttolaite on yhdistetty virtalahteeseen,
se aloittaa itsesaatotoimet. LED-merkkivalo
vilkkuu, kunnes itsesaatétoimet on tehty.
Kestoaika maardytyy karan liilkkeen mukaan,

ja on tavallisesti muutama minuutti. Venttiilin
karan liikkeen pituus tallennetaan muistiin, kun
itsesdatotoimet on tehty.

Voit aloittaa itsesdddon uudelleen muuttamalla
RESET-kytkimen asentoa (kytkin 9). Jos
virransyotto katkeaa tai putoaa alle 80
prosenttiin yli 0.1 sekunnin ajaksi, nykyinen
venttiilin sijainti ja kaikki tiedot tallennetaan
muistiin. Ne sdilyvat sielld sahkdkatkon ajan.

Toimintojen testaaminen
Merkkivalo ilmaisee, onko kayttolaite kdytossa
vai ei. Lisaksi merkkivalo ilmaisee ohjaustilan ja
viat.
Palaa jatkuvasti
- normaali toiminta
Eivaloa
- ei toiminnassa tai ei virransyottoa.
1 Hz:n taajuudella vilkkuva valo
itsesaatotila
3 Hz:n taajuudella vilkkuva valo
- virransyotto eiriita
- venttiilin iskunpituus ei riita (alle 20 s)
- loppusijaintia ei voi saavuttaa.

Mitat @
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POLSKI

Warunki bezpieczenstwa
Aby unikna¢ obrazen u ludzi oraz
uszkodzenia sprzetu, nalezy

A koniecznie zapoznac sie z tymi

informacjami i przestrzegac ich.

Niezbedne prace zwigzane z montazem,
uruchomieniem i konserwacja moga by¢
wykonywane wytacznie przez autoryzowany i
wykwalifikowany personel.

Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami
producenta lub operatora systemu.

Instructiuni de dispensare

Ten produkt powinien byc rozebrany a
jego komponenty posegregowane,
jeslitomozliwe, narézne grupy przed
poddaniem recyklingowilub
utylizagji.
Zawsze stosuj sie do miejscowych przepisow w
zakresie usuwania odpadow.

Montaz @
Zamontowac sitownik AME 10/11 na zaworze.

Okablowanie @

* Pofaczenia elektryczne dla sterowania
analogowego (Wiring for modulating mode)
** Potlaczenia elektryczne dla sterowania
3-punktowego, sterownik z wyjsciem
przekaznikowym (Wiring for 3-point floating
mode Controller with relay output)
***  Potaczenia elektryczne dla sterowania
3-punktowego, sterownik z wyjsciem
na triakach (Wiring for 3-point floatig
mode Controller with triacs output)

Sygnat sterujacy

Sygnat sterujacy ze sterownika musi by¢
podfaczony do wyprowadzen Y (sygnat
wejsciowy) oraz SN (masa) na ptytce drukowanej
sitownika AME.

Sygnat wyjsciowy

Sygnat wyjsciowy z wyprowadzenia X moze by¢
uzyty do wskazania biezacej pozycji. Zakres
zalezy od ustawien przetacznika DIP.

Napiecie zasilania

Napiecie zasilania

(24 V~ =15 do +10 %, 50/60 Hz) musi by¢
podfaczone do wyprowadzen SN i SP.

Ustawienia przelacznika DIP @

Um0l !

2V_-V [omm&| oV-v
Zgodnie | wl Odwrotnie
e EN ) Sequential
0(2V_5(6)V | 5(6)V_10V

Proporcjonalny | vl 3-punktowy/RL
LOG. flow | NE LIN. flow
100% Kvs | coll] Red. Kvs
Reset | O] Reset

h Ustawienia fabryczne: )
wszystkie przetqczniki sq w potozeniu OFF!

&q UWAGA: Dozwolone sq wszystkie
kombinacje przetqcznikéw DIP.
Wszystkie wybierane funkcje sq sumowane.
Istnieje tylko jedno logiczne ominiecie
funkcjonalnosci: przetqcznik nr 6 Proportional
/3 point (Proporcjonalny/3-punktowy),
ktory powoduje, ze sitownik ignoruje sygnat
sterujqcy i dziata jako prosty 3-punktowy
sitownik.
SW1:U/1@
Sitownik reaguje na sygnat sterujacy napieciowy
lub pradowy. Przy pomocy przetacznika nr 1: U/I
sitownik mozna przestawic w tryb sterowania
sygnatem napieciowym (sitownik reaguje
na sygnat napieciowy w zakresie 0-10 V), lub
sygnatem pragdowym (sitownik reaguje na
sygnat pradowy w zakresie 0-20 mA).

Ustawienie fabryczne:
sterowanie sygnatem napieciowym
(0-10V).

SW2:2V-10/0V-10®

Sitownik mozna skonfigurowac tak, ze reaguje
na sygnat sterujacy od 2 V lub 0 V. Jesli sitownik
jest ustawiony na sterowanie sygnatem
pradowym, reaguje wtedy na sygnat w zakresie
od 4 mA lub od 0 mA.

h Ustawienie fabryczne:
2V-10V.

SW3: Direct/Inverse @

Wrzeciono sitownika moze poruszac sie w dot
przy narastajgcym sygnale sterujacym (DIRECT),
lub poruszac sie w gdre przy narastajacym
sygnale sterujacym (INVERSE).

Ustawienie fabryczne:
DIRECT

SW4: ---/Sequential (&)

Dwa sitowniki moga by¢ sterowane réwnolegle
jednym sygnatem sterujgcym. Jesli wybrana jest
opcja SEQUENTIAL, sitownik reaguje na dzielony
sygnat sterujacy (patrz 0(2) V-5(6 V) /

6(6) V-10V).

UWAGA : To ustawienie dziata w potqczeniu z
przetqcznikiem nr 5: 0(2) V-5(6 V) /
6(6) V-10V

SW5: 0(2) V-5(6 V)/6(6) V-10 V (&
UWAGA : Ta funkcja jest dostepna, gdy

ustawiony jest przetqcznik nr 4: ---/
Sequential.

SW6: Proportional/3 point 9
Gdy przetqcznik DIP 6 jest NA
Sitownik musi wykonywac
samodostrajania przed zmianq

ustawien przetqcznika DIP6 na ON (WE. ).
Sygnatwyjsciowy zalezy od DIP 2, 3 &5 nastawa.

Sitownik moze pracowa¢ w modulujacy (DIP 6
do WYLACZONY) lub w "proste" 3-punktowego,
po wybraniu opcji 3-point (DIP 6 ON).
Podtaczy¢ napiecie zasilania na zaciskach SN i
SP zaciskéw.

Fabrycznie ustawione na OFF DIP 6 do obstugi
Sitownik w trybie modulujacy.

Sitownik jest catkowicie wysuniety trzpien
bedzie pracowac w jego trakcie wsuwania
trzpienia lub przez mozliwo$¢ przemierzania
SN sygnat do zaciskéw 1 3 i pozostanie w
tym pozytronowa tak dtugo, jak jest obecny
potencjat.

Ustawi¢ Sitownik DIP 6 do pracy w trybie
3-punktowy.

Przyjrzyj sie uwaznie jak potaczenia elektryczne
schemat potaczen elektrycznych jest rézne w
zaleznosci od regulatoréw z wyjscia triakowe
(ECL) w caparison do regulatoréw z wyjscie
przekaznika.

UWAGA: Jesli wybrano opcje 3-point,
sitownik nie reaguje na jakikolwiek sygnat
sterujqcy na wyprowadzeniu Y. Sitownik
bedzie podnosit i opuszczat wrzeciono, jesli
na wyprowadzenia 1i 3 zostanie podane
napiecie.

SW7:LOG/LIN - nie jest uzywany.

SW8: 100 % k,/Zmniejszone Kk, - nie jest
uzywany.

SW9: Reset

Po podtaczeniu sitownika do zasilania
rozpoczyna sie procedura samoregulacji.

Dioda LED btyska do momentu zakoriczenia
tego procedury. Trwa to zazwyczaj pare

minut w zaleznosci od skoku wrzeciona. Po
zakonczonym procesie samoregulacji wartos¢
skoku zaworu jest zachowana w pamieci.
Zmiana pozycji przetacznika RESET (przetacznik
nr 6) ponownie wyzwala proces samoregulacji.
Jezeli napiecie zasilajgce zostanie odciete lub
przez okres ponad 0.1 sekundy spadnie ponizej
80 %, to aktualna pozycja zaworu jest chowana
w pamieci; zapewnia to, zachowana zachowanie
wszystkich danych - réwniez w przypadku
przerw w zasilaniu.

Test dziatania
Dioda $wietlna wskazuje, czy silnik jest aktywny
czy tez nie. Co wiecej, dioda LED wskazuje tez
status sterowania i btedy.
State Swiecenie
- normalna pracaBrak $wiecenia
- brak dziatania lub zasilania
Miganie z czestotliwoscia 1 Hz
- tryb samoregulacji
Miganie z czestotliwoscia 3 Hz
- zbyt niskie napiecie zasilania
- niedostateczny skok zaworu (<20 s)
- nie mozna osiggna¢ potozenia
kraricowego.

Wymiary @
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PYCCKUN
MpumeyaHna no TexHUKe 6e3onacHOCTU

Bo n36exaHune nonyyeHuns TpaBm nnm

NnoBpeXAEeHU yCTPONCTBa

06A3aTeNIbHO NPoYMTaiTe HACTOALLYIO
MNHCTPYKLMIO 1 TLWaTeNIbHO ee cobntofanTe.

Bce HeobxoanMble paboTbl Mo cbopKe, BBOAY

B AEVICTBME N TEXHNYECKOMY 06CYKMNBAHIO
060pYyA0BaHNA [OMKHbI BbINOMHATHCA TONBKO
KBanMOULMPOBAHHBIM MEPCOHANOM, MEIOLWMM
COOTBETCTBYIOLLEE Pa3peLLEHNE.

CnepyiiTe ykasaHUAM NPOV3BO[UTENA CUCTEMBI
UAn onepaTopa CUCTeMbI.

WHCTpYyKuuMA no ytuansauum

JlanHasa npodykyus nodnexum
0eMOHMaxy Hayacmu, 0714
pasdenvHol ymunusayuu
€OCMAgHbIX KOMNOHEHMO8.
Bcez0a ciiedylime mpe608aHUAM MECMHO20
3aKOHOOAMes1bcMad 8 cghepe No 0OPauseHuUIo
comxodamu.

YcTaHoBKa @
3akpenuTb anekTponpusog AME 10/11 Ha
KnanaHe.

Cxema 3neKTpU4eCcKnx
coeguHEHUN @

Ynpasnaowmi curian

YnpaBnsowWwmin curHan ¢ perynatopa nogaetca
Ha Knemmbl Y (BxogHou curHan) u SN (Honb)
nnatbl AME.

BbixogHoI curHan

BbixogHOW crHan ¢ Knemmbl X MOXeT 6bITb
MNCMONb30BaH ANA UHAMKALWUW TEKYLLero
nonoxeHua. InanasoH 3aBUCUT OT HACTPOEK
nepekntoyatensa DIP.

HanpsaxeHue nutaHmna

HanpsxeHune nutaHus (24 B nepemeHHOro Toka
o1 -15 no +10 %, 50 l'u) nopaeTcs Ha KNeMMbI
SN un SP.

Hactponku nepekniouatens DIP @

Ul-mo| !
2V_-V [omm&| 0V-V
Mpamo | W] obpaTHo
B =) nocnefoBaTeNbHo
02)V_560)V |\ 5(6)V_10V
Awxanorosbiii | VIl 3 uMNynbCHbIN/RL
Norapudmuueckan | ~E JIHelHas XapaKTepucTika
100 % Kvs | coll] Red. Kvs
Cépoc |\ C6poc

h 3asodckue ycmaHosKu:
BCE nepektouamesiu Haxo0amcs 8
nosnoxeHuu OFF (8bikntoueHo). 1)

&q MPUMEYAHUE: Mpuemnemel 8ce
kombuHayuu nepekrodameneli DIP. Bce
8bIOpaHHbIe hyHKYuU dobasnaomca
opye Kk dpyay. Cywyecmayem mosibko 00HO
J102uYecKoe nepepezynuposaHue yHKyul:
nepekmodamerns N° 6 — (aHanozoseil/
UMNYsbCHBIL) HACMpPausame UCNOJHU-
mesibHbIl MexaHu3mM maxkum o6pazom
aHanozoseil, Ymo oH ueHopupyem
ynpasnawowuli cuzHaa u pabomaem Kak
UMNYbCHbIU UCNOTHUMETbHbIU MEXAHU3M.

SW1: U/l (HanpsxeHune/ToK) 2)
McnonHWTeNbHbIN MeXaHNU3M MoXeT
oTpearnpoBaTb Ha aHaNoroBbIl ynpasnAoLwnii
CUTHanN HanpaXxeHua nunu Toka. C nomoLblo
nepekntoyatena N2 1: NICMONHUTENbHbIN
MexaHu3m U/l MOXXHO HacTpouTb 6o Ha
pPaboTy C ynpaBAAOWMM CUrHANIOM HanPAXeHUA
(MCNONHNTENbHBIN MexaHU3M pearmpyet

Ha cvrHan 0 - 10 B), nn6o ¢ ynpasnsaowmnm
CUTHANOM TOKa (MCNONHUTENBHBIA MEXaHN3M
pearupyeT Ha curHan - 20 mA).

h 3as0dckas ycmarxoeKa:
ynpasnarwul cueHan Hanpaxexus (0- 10 B).

SW2:2-10B/0-10B(®

McnonHWTeNbHbIN MeXaHN3M MOXHO HacTPOUTb
TaKMM 06pa3oMm, YTO OH pearvpyeT Ha
yNpasaAwLWNiA curHan He meHee 2 B unn 0 B.

B cnyuae, ecnu ncnonHUTENbHbIM MEXaHN3M
HaCTPOEeH Ha TOKOBbIWN CUrHan, OH pearmpyeT Ha
apasnmommﬁ curHan He meHee 4 MA nnn 0 mA.

3aBOACKaA yCTaHOBKa:
2-108B.

SW3: NMpamo/o6paTHo @)

McnonHMTeNbHbIN MeXaHN3M MOXHO HaCTPOWTb
TakK, YTO LUTOK NepemeLlaeTcsi BHU3 Npu
BO3pacTaloLem ynpaBnaioLwem curHane
(MPAMO), unn —BBEpPX NPU BO3pacTatoLem
aoasnmou.lem curHane (OBPATHO).

3aBofCKan yCTaHOBKa:
MPAMO.

SW4: ---/nocnepoBatenbHo (5
CyLecTByeT BO3MOXHOCTb YCTaHOBUTb
[1Ba VICMOMHUTENbHbIX MEXaHU3Ma TaK,

YTO OHM paboTaloT NapannesbHo, C OAHUM
ynpasasaowmum curHanom. Ecnu HactpoeHa
dyHkuma MOCTIEAOBATEJIBHO, To
VCMONTHUTENbHBIN MeXaHV3M pearnpyeT Ha
YNpaBAALWMNA CUTHAN «CIANT»

(cm. 0(2) - 5(6) B/ 6(6) - 10 B).

MPUMEYAHMUE: [JaHHas cxema pabomaem 8
KOMOUHayuu ¢ nepekntodyamernem N 5:
0(2)-5(6)B/6(6)-108B.

SW5:0(2) - 5(6) B/6(6) - 10 B (®

NMPUMEYAHMUE: [laHHas pyHKyuA umeem
Mecmo lulb 8 CJyyae, eciu HaCmpoeH
nepexnodamesne N0 4: ---/
nocsedo8amesibHo.

SW6: AHanorosblii / UMNynbcHblii 7)

Ecnu DIP-6-3mo Ha npugoo,
ucnosIHUMesbHoIl MexaHu3m
Heob6xo0UMO 8bINOSIHUMb BbIXOOHOU
cueHan3zagucum om DIP-2, 35 Hacmpolika.a
neped usmeHeHuem DIP 6.
Outputsignal depends on DIP 2, 3&5 setting.

NPWBOA, NCMONHUTENbHBI MEXaHU3M MOTYT
paboTaTb B Mogynupytowmii (6 B nonioxeHne
OFF (BbIKN1.)) nnu B "NpocToin” 3-No3nLMoHHOe
pexum, ecnv 3-nNo3nLMOHHOE GYHKLNA
BblbrpaeTcs (6).

CeTb MUTaHNA NOAK/IYAETCA Ha Knemmbl SN 1
SP. knemmam.

3aBOACKME HaCTPoOWKK nepekntoyatensa DIP
6 B nonoxeHwue OFF (Bbikn.) ana ynpaenexHus
nprBogA, NCMOMHUTENbHbIA MeXaHN3M B
MOAYNVPYIOLNIA PEXNM.

NPVBOA, NCMONHUTENbHbIA MEXaHU3M KlanaHa
6yneT paboTaTb B €ro COBepLIEHHO NPOAJSieHne
UM oTBEeAieHHOE NoNoXeHue, cBA3bIBaA nx SN
curHan K knemmam 1 unu 3 n 6yger octaBaTbCA B
3TOM positron O Tex Nop, NOKa NoTeHuna.

YctaHoBuTe nepekntoyatens DIP 6 Ha npusog,
UCMONTHUTENbHBIN MeXaHV3M AnA paboTbl B 3
peXxunma TOUKM.

BHMMaTeNbHO NOCMOTPUTE SNEKTpUYecKas
cxema Kak MOHTa< MPOBOAKY AiA perynaTopos
c cumuncTopHble Boixogbl (ECL) B caparison gna
PEerynaTopoB C peneiHbli BbIXOS.

TMPUMEYAHMUE: B cnyuae, ecniu 8bibpaHa
UMNY6CHAA hyHKYUA, UCNOSTHUME TbHbIU
MexaHU3M He peazupyem HU Ha Kakou
aHasn0208bIl ynpasaaouuli CueHan Ha 8xooe
Y. icnonHumerbHell MexaHu3m noOHUMaem
U onyckaem wmok moJibKo 8 C/1y4yde, ecu
3/1eKmponumaHue noddemcs Ha 8xo0 1 unu
3.

SW?7: He ncnonb3yeTcs.
SW8: He ncnonb3yertca.

SW9: Reset (C6poc)

Mocne nopgauv Toka Ha NCNOTHUTENbHBIN
MeXaHM3M NOoC/IeJHNIN HauMHaEeT NpoLecc
aBTonoAcTponku. 06 3Tom cBMAeTENbCTBYET
MUraHve CBeTOAMOa, KOTOPOe NPOAoKaeTCs
[10 OKOHYaHMA NPoLEeCcca aBTONOACTPONKM.
MpopomKNTENbHOCTb NpoLiecca 06bIYHO
COCTaBMIACT HECKOJNBbKO MUHYT, B 3aBUCUMOCTMN
OT NepeMeLleHns WToKa. BennumHa xona
KrarnaHa nocsie OKOHYaHNsA aBTONOACTPONKN
perncTpupyeTca B 3anoMmHaioLem
ycTpolicTBe. [pouecc aBToNoACTPOWKYM
BO306HOBAEGTCA HAaXXaTeM Ha KHOMKY copoca
«RESET» (nepekntouatens N2 9). Mpu c6poce
HanpPsXXeHNA NUTaHUS AW NPU ero NageHunun
60nee yem Ha 80 % B TeueHue 6onee 0.1 ¢,
TeKyllee NosIoKeHe KnanaHa perncTpupyercs
B 3aMoOMUHatoLLEeM yCTponcTee. Takum
06pa3zom, Bcsi MHGOpMaLMA COXpaHAeTCA B
3anoMu1HatoLLem ycTponcTBe, B TOM Uncne B
cnyyasnx cbon HanpAXeHUA NUTaHns.

QOyHKUNOHaNbHbIN TecT
CBeTOBOW AVOA HapAAY C MHANKaunen
3a[€eCTBOBaHNA NPUBOAA NPOU3BOANT TaKXKe
NHAMKaLWIo paboyero COCTOAHMSA N BO3MOXHbIX
OLINOOK.
MocTosHHOE cBeueHne
- 0bbluHOE pabouee cocTOsIHNE
3KCMNyaTauum
OTcyTCTBME CBeYeHUA
- BbIK/IOYEHUE, HaNPAXKeHWE OTKITIOUYEHO.
MpepbiBucToe cBeyeHue (1 Tu):
- pexvm aBTONoACTPONKMN
MpepbiBUCcTOE CBeYeHne (3 My):
- 3N1eKTPONUTaHNe CIMLWKOM Masno
- HepgoCTaToOYHas BeNMUYMHA BPEMEHU X0a
KnanaHa (<20 ¢)
- HEBO3MOHOCTb BXOAa B UICXO4HOE
NonoXxeHue.

Fa6aputHbie @
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AR RE NG INGE R, EFADIEE
F
R, BiEw Bl A SUET.

HEERGHIER R RRIEA SRR,

AIRERF S IRAIA TSI S REFR
AL EM A IRE R -

Ei FEEMALIR 7, RAREIAR =, 7R

o
FFAME 10/113R 028 R BIMRF L.
2]

* TR IELZ(Wiring for modulating mode)
** YRR ER I Y = U R
2% (Wiring for 3-point floating mode
Controller with relay output)
wee TR B = RUF R IE ]
2% (Wiring for 3-point floatig mode

h W& E:
FRBI#EOFFLE D

éq SR DIP WENFXFITIERAE.
BIEENINEREORM. RE—FINEEE
RI%, BRENFFREE 6 fItbflizsl/ = &izHl, B
BB EATEREHIES, MEIER B8
B = SOEEnRRIE A

SW1:U/1(D)

R AR R B EIEHIE S, LAEZERIEHIE

5, &R FFRE—IEEE.

h IR E:
BEEHIES

SW2:2-10V/0-10V (®
IRENERFIEZ AT HIE S A2 V(4 mA)Fr s, t
ATLAMO V(30 mA) Fr i,
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