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Anvandningsomrade

¢ Olika manover- och 6vervakningsfunktioner i kombination med matema-
tiska och fysikaliska operationer (berdkningar, min-, max-, genomsnittsbe-
rakning och entalpi, signaldubblerare/-inverterare)

¢ Vaxelvis styrning av pumpar, flaktar, motorer, kylmaskiner osv. med auto-
matisk omkoppling

¢ 3 universalregulatorer med begransningsfunktion

o Datainsamling: Pulsriknare (for visning), drifttimréknare, trendindikering
av data samt hiandelseregistrering (t.ex. for legionellafunktionen)

o Fritt konfigurerbar tack vare de utvidgade konfigurationsmoéjligheterna

¢ Ytterligare universella ingangar foér indikering och évervakning/larm

¢ Modulart utvidgbar med tillsatsmodulerna RMZ785, RMZ787 och RMZ788

¢ Menystyrd betjaning med separat betjaningsenhet: alternativt for insticks-
montering eller frontmontering

o KNX-bussanslutning for betjanings- och processinformation
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e For mandvrering och évervakning av anlaggningselement i varme-, luftbehand-
lings- och kylanlaggningar
¢ Valfri applikationskonfiguration
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Funktion

Enheten erbjuder utvidgade kombinationsméjligheter for fri konfiguration inom ra-
men av tillgangliga funktionsblock och anvander darfor inga fordefinierade stan-
dardapplikationer

Som vid alla Synco™ 700-apparater efter att en applikation genereras, kan den ar-
kiveras som lasbara parameteruppsattningar och ateranvandas av andra anlagg-
ningar som en anpassad eller identisk applikation.

Universella ingangar

Ytterligare in/utgangar
via tillsatsmoduler

Datainsamling:

8 universella ingangar for
o Passiva eller aktiva analoga ingangssignaler fran olika méatstorheter (°C, %,
g/kg, kd/kg, W/m?, bar, mbar, m/s, Pa, ppm, Universal 000.0, Universal 000,

puls)
¢ Digitala ingangssignaler (potentialfria kontakter)

Ytterligare in- och utgangar for utvidgning av funktionaliteten.

Max. 4 tillsatsmoduler per RMS705B-1 kan anslutas.

Foéljande moduler ar lampliga

e Max. 1 universalmodul RMZ785 (8 (Ul) universella ingangar)

e Max. 2 universalmoduler RMZ787 (4 (Ul) universella ingangar, 4 (DO) relaut-
gangar)

e Max. 2 universalmoduler RMZ788 (4 (Ul) universella ingangar, 2 (AO) analoga
utgangar, 2 (DO) relautgangar)

Som max. har varje RMS705B-1:

e 28 universella ingangar (LG-Ni1000, 2x LG-Ni1000, Pt1000, T1, DC0...10 V,
0...1000 Q (borvarde), digital, pulser (mekanisk, elektronisk))

o 18 utgangsrelder for styrning

¢ 8 proportionella utgangar DC 0...10 V

Pulsraknare (endast for visning, ej for fakturering)

Det finns 4 raknare for registrering av férbrukningsvarden.

Den kan bearbeta pulser fran gas, varmvatten, kallvatten, el-matare.

e Pulsrakning (Wh, kWh, MWh, kJ, MJ, GJ, ml, |, m3, varmeférbrukningsenhet-
erna, BTU, utan enhet)

Drifttimraknare

Det finns 4 drifttimraknare som visar:

e Totalt antal drifttimmar

¢ Underhallsmeddelanden (med installbar tidsintervall)
e Antal drifttimmar sedan senaste underhall

Trendindikering av data

Det finns upptill 4 oberoende trendkanaler for registrering av matstorheter.
Utbver apparatens lokala ingangar, gar aven att registrera rumstemperaturer och
utetemperaturen som levereras via KNX-bussen.

Héandelseregistrering (t.ex. fér legionellafunktionen)
Det finns 4 handelseregistreringar. De anvands for att registrera handelser och
oOvervaka de schemalagda handelserna
o Registrering av de 10 senaste handelserna per registreringsenhet med tid- och
datumstampel nar "Gransvarde Till” och "Gransvarde Fran” uppnas.
e Sparar max- eller min.varde under handelseperioden
¢ Valbart felmeddelande nar min. och max.
— Handelsetidsintervallet har underskridits
— Handelsetiden har 6verskridits
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Manover- och 6vervak-
ningsfunktioner

Universella motorblock

Det finns 6 universella motorblock som anvands for styrning och évervakning av
motorer. Per motorblock anvands:

¢ 1-hastighets motor (pump, flakt)

¢ 2-hastighets motor (flakt)

¢ Tvillingsmotorer (tvillingsmotor, tvillingspumpar)

o Forkomfort for spjall och ventiler

o Diverse installbara tider

¢ Motormotionering och tillkoppling vid laga utetemperaturer

o Drifttimraknare per motorblock

Roterande stegkopplare

Det finns 2 roterande stegkopplare med valbar stegkopplarkarakteristik per block:

o Linjar stegkopplare

o Binar stegkopplare

o Flexibel stegkopplare

¢ Med stegvis beredskap, vaxlande och kontinuerliga utgangar

o Vaxelvis styrning av pumpar, flaktar, motorer, kylmaskiner osv. med automatisk
omkoppling

o Diverse installbara tider

Logiskt funktionsblock

Det finns 10 fritt konfigurerbara logiska funktionsblock som anvands for bearbet-

ning av flera logiskt Idnkade universella ingangsstorheter.

o Konfigurerbara logikfunktioner: AND, NAND, OR, NOR, EXOR och EXNOR

¢ Installbar in- och urkopplingsférdrdjning samt instéllbar min. in- och urkopplings-
tid

e Driftomkopplare (AUTO, TILL, FRAN), kan konfigureras fér manuell styrning

Veckour

Det finns 6 veckour med féljande funktioner:

¢ 6 in- eller urkopplingstider per dygn, konfigurerbar reldutgang

Arsur med automatisk omkoppling av sommar-/vintertid

Driftomkopplare (AUTO, TILL, FRAN), kan konfigureras fér manuell styrning

Konfigurerbar helg-/semester- och specialdagsprogram

Mottagning av andra veckoprogram via KNX-bussen som slavenhet (sandning ej

mojlig)

Jamforaren

o Det finns 2 jamforare for jamforelse av tva analoga ingangssignaler

¢ Utgangssignal med in- och urkopplingsférdréjning samt med installbar min. in-
och urkopplingstid

Kalkylator

¢ Kalkylatorn kan omvandla ingangsvardena genom sjalvgenererande formler eller
alternativt med standardformler (A-B) x C i utgangsvardena (DC 0...10 V)

o For berakningen kan 4 grundoperationer samt exponential- och rotfunktion (n®?)
véljas

Min-max-genomsnitt

¢ Det finns 2 funktionsblock med vardera 5 ingangar for min- och max.val samt
genomsnittsberakning (utgangssignaler: DC 0...10 V)

¢ Split-funktionen indelar de 5 ingadngarna i 2 omrade (2 ingangar och 3 ingangar)
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Reglerfunktioner

Berakning av entalpi

Foljande storheter kan beraknas fran temperaturen och den relativa fuktigheten
(bada via ingangar; utgangssignal: DC 0...10 V):

o Entalpi

Absolut fuktighet

Entalpidifferens

Daggpunkttemperatur

Vat temperatur

Signalinverterare/-dubblerare

¢ Signaluppdelning av en ingangssignal till tvd DC 0...10 V-utgangar och inverte-
ring av utgangssignaler

¢ Signaldubblering for den sekventiella styrningen av pumpar, ventiler och flaktar

Varme- och kylbehov

Insamling, utvardering och vidarebefordran av varme- och kylanfordran fran och

via KNX-bussen. Dessutom kan foljande konfigureras:

¢ Kontinuerlig (DC 0...10 V) utgang (t.ex. for behovsanpassad borvardesforskjut-
ning av kylmaskin)

¢ Relautgang (t.ex. till in-/urkoppling av kylmaskin)

e Behovsanpassad borvardesforskjutning inverkan pa forregulator

¢ Installbar boérvardesforhdjning vid anvandning tillsammans med en forregulator

Omkoppling varme/kyla

o Om ett 2-rorssystem for varme/kyla anvands, kan omkopplingen varme/kyla ske
via en digital eller analog ingang, via driftsattvaljare (Auto, Varme, Kyla), enligt
datum eller via KNX-bussen.

¢ Signalen for varme/kyla kan séndas till KNX-bussen eller levereras via ett rela

Larmmeddelanden

Larmindikering med rdd lysdiod, kvittering med knapp.

Foljande alternativ ar tillgangliga:

e 20 universella ingangar kan konfigureras som larmingangar;
samt larmmeddelande fran KNX-bussen

¢ 2 reldutgangar, kan konfigureras som larmrelaer

o 1 digital ingang, for extern aterstallning av larm

Universalregulator

Det finns 3 universalregulatorer som anvands som PID-sekvensregulator vardera

med 2 sekvensutgangar (1 varmesekvens, 1 kylsekvens).

¢ Reglering av en absolut storhet eller en differensstorhet

¢ Allmanna begransningsfunktioner (min./max.) med Pl-verkan per
sekvensregulator, antingen som absolut begransning eller som relativ
temperaturbegréansning

¢ Individuellt instéllbara varme- och kylborvarden (resp. max. och min.borvarden)
foér Komfort- och Ekonomidrift

o Universalforskjutning: Borvardet kan beroende av en annan storhet férskjutas
eller anpassas via en yttre bérvardesomstallare.

¢ Omkoppling mellan driftsatt Komfort och Ekonomi genom att anvéanda en digital
ingang

o Instéllbar regleringstimeout
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Bussfunktioner

Anm.

Service- och
betjaningsfunktion

Universella bussapplikationer

o Fjarrbetjaning av KNX-bussfunktioner via ett KNX-natverk med bussbetjanings-
enhet RMZ792

o Fjarrbetjaning/-overvakning av anlaggningar och apparater (inom KNX-
natverket) via Internet med Webbserver OZW77x..

¢ Indikering av larmmeddelanden fran ovriga bussanslutna apparater

o Utlést summalarm fran alla bussanslutna apparater till ett larmrela

o Tidsynkronisering

¢ Vidarebefordran och andring av utetemperatursignalen

¢ Sanda eller ta emot arsurets data (tid, veckodag, datum, omkoppling av
sommar-/vintertid) till/fran en annan regulator.

e Ta emot veckoprogram fran en annan regulator

e Sanda eller ta emot arsprogram for helg-/semester-/specialdagar till/fran en an-
nan regulator.

e Ta emot eller sdnda en behovssignal (varmvatten, kallvatten) for férregulatorn
eller varmvatten-/kallvattenkallan

e Ta emot och utvardera kylbehovssignaler nar regulatorn konfigurerats som forre-
gulator eller varmvatten-/kallvattenkallan

Universella zoner for sandning och mottagning

Enheten RMS705B-1 mgjliggor universell datakommunikation via egna plintar eller
via tillsatsmodulernas (RMZ78x) plintar.

Datakommunikationen mellan apparaterna sker via KNX-bussen.

De universella ingangarna, digitala och analoga utgangarna pa RMS705B-1 kan
anvandas som sandningsobjekt (fér sandningszoner).
De universella ingangarna, digitala och analoga utgangarna pa RMS705B-1 kan
anvandas som mottagningsobjekt (fér mottagningszoner).
e Sandningszoner:

Universella ingangar (N.X1...A8(2).X4)

Digitala utgangar (N.Q1...A8(2).Q5)

Analoga utgangar (N.Y1...A8(2).Y2)
¢ Mottagningszoner:

Universella ingangar (N.X1...A8(2).X4)

Exempel for ej tillatna applikationer

Foljande applikationer eller in-/utgangsstorheter far inte genomféras genom att an-

vanda universella séndnings- och mottagningszoner:

o Sakerhetsrelaterade anlaggningar och utrustningar (t.ex. brandlarm, rokevakue-
ring, frysskyddsfunktion)

e Om anfordran "Samtidigt startférhallanden av anlaggningar” finns

o Applikationer dar kommunikationsfel i sandnings- eller mottagningszoner kan or-
saka skador

o Tidskritiska reglerobjekt eller reglerobjekt som har en hégre svarighetsgrad (t.ex.
varvtalsreglering via tryck, fuktighet)

¢ Huvudreglerstorheter som maste vara tillgangliga

¢ Avkanning och utvardering av pulser

Efter inkoppling av RMS705B-1 (Power-up), kan det ta en stund innan bussens
signaler ar tillgangliga. Detta kan leda till felaktiga anlaggningsférhallanden nar det
géller applikationer med sandnings- och mottagningszoner som inte ar tilltna.

Indikering av bor- och arvarden
Simulering av utetemperatur
Simulering av ingangsplintar
Test av elektrisk inkoppling
Datauppbackning
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Typoversikt

Val av sprak

Anm.

Tillbehor

Betjanings-/
serviceenheter

Tillsatsmoduler

Bestallning

Typbeteckning Bestallnings- = Universella- | Styrutgangar Manover
nummer ingangar DCO0...10V utgangar
RMS705B-1 S$55370-C100 8 4 6

Foljande sprak finns nerladdade:

Engelska, tyska, franska, italienska, spanska, portugisiska, nederlandska, danska,
finska, norska, svenska, polska, tjeckiska, ungerska, ryska slovakiska, bulgariska,
grekiska, rumanska, slovenska, serbiska, kroatiska, turkiska, kinesiska.

Fran programversion 3.00 ingar alla sprak i samma typ.

Typbeteck- Bestallnings- | Benamning Datablad
ning nummer

RMZ790 BPZ:RMZ790 | Betjaningsenhet, insticksmontering | N3111
RMZ791 BPZ:RMZ791 | Betjaningsenhet, frontmontering N3112

RMZ792  BPZ:RMZ792 | Betjaningsenhet for busskomm. N3113
OCI700.1 |BPZ:0CI700.1 | Serviceverktyg N5655
OCI702 S55800-Y101 | Serviceverktyg + ABV10438951

+ ACS790 S55800-Y100 Konfigurerings - och serviceprogram | N5649

OZW772.. BPZ:0ZW772..| Webbserver N5701

RMZ785 BPZ:RMZ785 | Universalmodul med N3146
8 universella ingangar

RMZ787 BPZ:RMZ787 Universalmodul med N3146

4 universella ingangar och
4 reldutgangar
RMZ788 BPZ:RMZ788 | Universalmodul med N3146
4 universella ingangar,
2 relautgaéngar och
2 analoga utgangar (DC 0...10 V)
RMZ780 BPZ:RMZ780 | Modulférbindare till tillsatsmoduler | N3138

Exempel

Kombinationsmojligheter

Vid bestallning anges antal, bendmning, typbeteckning samt bestaliningsnummer.
1 st Manover- och 6vervakningsenhet RMS705B-1, S55370-C100

Enheter och komponenter listade under avsnitt Tillbehdr bestélls separat.

Produktdokumentation

Olika apparater som kan anvandas tillsammans med RMS705B-1 och tillsatsmodu-
lerna finns i HIT (www.siemens.se/hit).

Dokumenttyp Dokumentnummer
Sortimentsoversikt Synco™700 S3110sv
Basdokumentation, utférlig beskrivning av alla funktioner P3124en
Installationsinstruktion RMB795B, RMS705B, RMU7..B G3151xx
Datablad KNX-buss N3127sv
Synco KNX S-mode datapunkter Y3110en
Basdokumentation "Kommunikation via KNX-bussen P3127en
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Tekniskt utforande

Mekaniskt utforande

Med hjalp av betjaningsenhet RMZ790 eller RMZ791 kan valfri applikationskonfigu-
ration realiseras i RMS705B-1.
Funktionernas inverkan beskrivs i basdokumentation P3124en.

Betjanings-, indikerings-
och anslutningselement

Enheten bestar av frontdel och anslutningssockel. Anslutningssockeln bestar av
tva plintrader samt anslutningselement (elektriska och mekaniska) for en tillsatsmo-
dul. Frontdelen med det inbyggda kretskortsystemet snapps fast pa anslutnings-
sockeln.

Enheten kan monteras pa en symmetrisk skena (EN 60 715-TH35-7.5) eller direkt
pa vaggen.

Betjaningen sker antingen via en insticksmonterad eller via frontmonterad betja-
ningsenhet (se avsnitt Tillbehor).
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4 5 6 7 8 9 5 1 10
Forklaring 1 Anslutning for serviceverktyg (RJ45-uttag)
2 Avtagbart skyddslock med anslutning for betjaningsenhet
3 LED "RUN" for indikering av apparatens drifttillstand; darvid betyder:
LED lyser: Natspanning finns, inga fel i systemet Det finns ingen nat-
spanning eller fel i systemet
4 Knapp "[1" med LED (réd) for felindikering och kvittering; dérvid betyder:
LED blinkar: Felmeddelande, klar for kvittering
LED lyser: Felmeddelande finns kvar men annu inte aterstallt
LED lyser inte: Det finns inga felmeddelande
Tryck pa knappen: Kuvittering av fel resp. aterstalining
5 Oppningar fér instickbar betjaningsenhet RMZ790
6 Programmeringsknapp "Prog": Knapp till omkoppling mellan Normallage och Adresserings-
lage for att 6verta de fysikaliska apparatadresserna (verktyg erfordras)
7 Programmeringsdiod "Prog" fér indikering av Normallage (lysdiod lyser inte) eller Adressrings-
lage (lysdiod lyser) fér att Gverta de fysikaliska apparatadresserna
8 Rérligt fastsnappningselement fér montering pa symmetrisk skena
9 Fastsattningsvinkel for kabelspannband (kabeldragavlastning)
10 Elektriska och mekaniska anslutningselement for tillvalsmodul
11 Fals for plinthuv
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Anvisningar

Projektering

Montering och
installation

Klenspénningssidan
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Natspanningssidan
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FOr matning av enheten erfordras spanning AC 24 V. Den skall uppfylla kraven
for SELV / PELV (skyddsklenspanning).

Transformatorerna skall vara godkanda skyddstransformatorer, dubbelisolerade
enligt EN 60 742 och EN 61 558-2-6 samt [ampliga for kontinuerlig inkoppling
Sakringar, kontakter, elektrisk inkoppling och jordning skall ske enligt lokala fére-
skrifter for elektriska installationer.

Parallell férlaggning av givarledningar i natledningar med laster sdsom flakt,
stalldon och pump skall undvikas.

Max. 4 tillsatsmoduler per RMS705B-1 kan anslutas (for olika kombinationer se
avsnitt Funktion)

Enheten och tillsatsmodulerna ar avsedda for:

Montering i standard apparatskap enligt DIN 43 880

Vaggmontering pa redan monterad DIN-skena (EN 50 022-35x7,5)
Vaggmontering med tva fastskruvar

Frontmontering

Montering i vata och fuktiga utrymmen ar inte tillaten; tilldtna omgivningsférhal-
landen skall beaktas

Om regulatorn inte skall monteras i ett apparatskap, anvand betjaningsenhet
RMZ791 for frontmontering istallet for betjaningsenheten for insticksmontering
RMZ790

Frankoppla systemets matningsspanning fore montering och installation av en-
heten

Apparatdelen far inte demonteras fran anslutningssockeln!

Om tillsatsmoduler anvands skall dessa monteras pa enhetens héger sida och i
ratt ordningsfoljd enligt intern konfiguration.

Tillsatsmodulerna kopplas inte ihop med varandra eller med enheten; den elekt-
riska inkopplingen sker automatiskt vid insticksmonteringen. Om inte alla tillsats-
moduler kan placeras intill varandra, maste den foérsta av de frontmonterade mo-
dulerna forbindas med den senast féregaende modulen resp. med regulatorn via
modulférbindare RMZ780. Max. kabellangden far uppga till 10 m.

Alla anslutningar fér skyddsklenspanning (givare, databuss) finns pa den 6vre
enhetsdelen, anslutningen for natspanning (stalldon, pumpar) pa den nedre
enhetsdelen

Per plint far endast en mangtrad eller enkeltrad anslutas (fjaderdragteknik).
Kabelisoleringen for plintfastsattning bér vara 7 till 8 mm. For kabeldragning till
fjaderdragklamman och kabelborttagning erfordras en skruvmejsel av storlek 0
eller 1. Kabeldragavlastning kan ske med hjélp av en fastsattningsvinkel for
kabelspannband

En apparat kan endast demonteras fran modulnatverket pa en symmetrisk
skena om den modul som ar direktkopplad till apparaten har tagits bort
Installationsinstruktionen medféljer enheten

Siemens
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¢ Konfigurationen och parametrarna for enhetens applikationer kan nar som helst
andras lokalt med betjaningsenhet RMZ790 resp. RMZ791 eller online/offline
med serviceverktyget via Siemens-utbildad personal och med motsvarande be-
horighet (atkomstrattigheter).

o Under igangkodrningsprocessen ar applikationen deaktiverad och utgadngarna ar i
ett definierat Fran-tillstand; inga process- eller larmsignaler levereras till bussen

o Efter avslutad konfiguration omstartas regulatorn automatiskt

¢ Nar igangkérningssidorna avslutas, kontrolleras och identifieras automatiskt alla
anslutna periferienheter vid de universella ingangarna (inkl. utvidgningsmodu-
lerna). Om en periferienhet saknas, genereras ett larmmeddelande

¢ Betjaningsenheten kan under pagaende drift demonteras och insticksmonteras
resp. anslutas

¢ Erforderliga anpassningar till anlaggningssituationen skall noteras och depone-
ras i apparatskapet

e Proceduren for igangkdrning vid forsta uppstart beskrivs i installationsinstrukt-
ionen

Igangkorning

Underhall Mandver- och 6vervakningsenhet RMS705B-1 ar underhdallsfri (inget batteribyte,
inga sakringar). Kapslingen far endast rengoras med en torr trasa.

Reparation Manover- och évervakningsenhet RMS705B-1 kan inte repareras pa installations-
platsen.

Avfallshantering

avfallshanteras som osorterade hushallssopor.

¢ Avfallshantering ska ske inom de avsedda kanalerna fér insamling
av elektriskt och elektroniskt avfall.
¢ Lokal och aktuell lagstiftning skall alltid beaktas.

Apparaten klassificeras vid avfallshantering som elektrisk och
E elektronisk komponent enligt géllande EU-riktlinjer och far inte
I
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Tekniska data

Matning (G, GO0)

Funktionsdata
Universella ingangar
Matvardesingangar X...

Signalingangar (X...)

Utgangar
Analoga utgangar Y...

Manéverutgangar
AC 230 V (Q1x...Q7x)

Matning av yttre apparater (G1)

Matningsspanning

Séakerhetstransformator (100 % ED, max. 320 VA) enligt

AC 24V £20 % (SELV)
EN 60 742 / EN 61 558-2-6

Frekvens

50/60 Hz

Effektforbrukning (utan moduler)

12 VA

Avsakring av yttre matarledning

Smaltsakring max. 10 A trog eller
Effektbrytare max. 13 A
Utlésningskarakteristik B, C, D enligt
EN 60898 eller

Stromforsorjning med stréombegrans-
ning avmax. 10 A

Gangreserv kopplingsur

48 h typisk, min. 12 h

Antal Se avsnitt Typoversikt
Givare
Passiv LG-Ni1000, T1, Pt1000
2x LG-Ni1000 (bildning av medelvarde),
0...1000 Q,
Aktiv DCO0..10V
Kontaktavkanning
Spanning DC 15V
Stréom 5mA
Krav pa indikeringskontakter
Signalkoppling Potentialfri

Kontaktfunktion
Isolationshallfasthet mot natpotential

Kontinuerlig kontakt
AC 3750 V enligt EN 60 730

Krav pa pulskontakter
Signalkoppling
Kontaktfunktion
Mekanisk signalkalla (Reed kontakt)
Max. pulsfrekvens
Min. pulsvaraktighet
Elektronisk signalkalla
Max. pulsfrekvens
Min. pulsvaraktighet
Isolationshallfasthet mot natpotential

Skarmade ledningar rekommenderas
Potentialfri
Pulskontakt

25 Hz
20 ms (med max. 10 ms studstid)

100 Hz
5ms
AC 3750 V enligt EN 60 730

Tilldtet motstand

Vid slutna kontakter max. 200 Q
Vid 6ppna kontakter min. 50 kQ
Antal analoga och digitala utgangar Se avsnitt Typoversikt
Utspanning DCO0...10V
Utstrom +1 mA
Max.last Kontinuerlig kortslutning
Avsakring av yttre matarledning
Trog smaltsakring Max. 200 Q
Effektbrytare Min. 50 kQ
Utlésningskarakteristik LS B, C, D enligt EN 60 898
Kontaktdata

Mandverspanning

AC strombelastning

Max. AC 250 V
Min. AC 19V
Max. 4 A ohm., 3 Aind. (cos ¢ = 0,6)

Vid 250 V Min. 5 mA
Vid 19V Min. 20 mA
Inkopplingsstrom Max. 10A (1s)
Livslangd kontakter for AC 250 V Riktvarden

Vid 0,1 A ohm.
Vid 0,5 A ohm.

Vid 4 A ohm.

Red. Fakt. vid ind. (cos @ = 0,6)

2 x 10" mandvrar

4 x 10% manévrar (slutande)
2 x 108 manévrar (véxlande)
3 x 10% manévrar (slutande)
1 x 10° manévrar (vaxlande)
0,85

Isolationsklass

Mellan relakontakter och systemelektronik (férstarkt isolation) AC 3750 V, enligt EN 60 730-1

Mellan angransande relakontakter (driftisolation)

Q1<Q2; Q3<Q4; Q6<Q7

Mellan relagrupper (forstarkt isolation)

(Q1,Q2) & (Q3, Q4) < (Q6, Q7)

AC 1250V, enligt EN 60 730-1

AC 3750V, enligt EN 60 730-1

Spanning

AC 24V

Strém

Max. 4 A
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Granssnitt

Tillatna ledningsléangder

Elektrisk anslutning

Skyddsdata

Omgivningsfoérhallanden

Klassificering enligt
EN 60 730

Material och farger

Normer och standarder

Miljokompatibilitet

KNX-buss
Typ av granssnitt
Bussbelastningsnummer
Bussmatning (separat, kan urkopplas)
Kortvarig avbrott av strdmforsérjning
enligt EN 50 090-2-2

KNX-TP1
2,5
25 mA

100 ms med en tillsatsmodul

Bussexpander
Anslutningsspecifikation

4 kontakter SELV/PELV

Anslutning serviceverktyg

RJ45-bussning

For passiva mat- och styrsignaler
Typ av signal
LG-Ni 1000, T1
Pt 1000
0...1000 Q

Kontaktavkanning (indikerings- och pulskontakter)

(matfel kan korrigeras i menyn
"Instéllningar/ingangar")

Max. 300 m

Max. 300 m

Max. 300 m

Max. 300 m

For mat- och styrsignaler DC 0...10 V

Se datablad fér signalgivande appa-
rat

For KNX-buss
Typ av kabel

Max. 700 m
2-tradig oskarmad, partvinnad

For manéverutgangar (Q1x...Q7x)

Max. 300 m

Anslutningsplintar
For mangtrad
For enkeltrad utan andhylsa
For enkeltrad med andhylsa

Fjaderdragklammor
@0,6 mm ... 2,5 mm?
0,25 ... 2,5 mm?
0,25...1,5 mm?

KNX-buss-anslutning

Anslutningar ej vaxelbara

Kapslingsklass enligt IEC 60 529

IP20 (i inbyggt tillstand)

Isolerklass enligt EN 60 730

Apparat fér anvandning med utrust-
ning av isolerklass Il

Drift enligt
Omgivningsforhallanden
Temperatur (kapsling med elektronik)
Fuktighet
Omgivningsfaktorer och deras strangheter

IEC 60 721-3-3

Klass 3K5

0..50°C

5...95 % RF (kondensbildning ej tillaten)
Klass 3M2

Transport enligt IEC 60 721-3-2
Omgivningsforhallanden Klass 2K3
Temperatur -25..70°C
Fuktighet <95 % RF
Omgivningsfaktorer och deras strangheter klass 2M2
Arbetssatt automatisk RS Typ 1B
Nedsmutsningsgrad RS-omgivning 2
Mjukvaruklass A
Uppmatt-stdétspanning 4000 V
Temperatur for kapslingens kultrycktest 125 °C

Anslutningssockel

Polykarbonat RAL 7035 (ljusgra)

Regulatordel

Polykarbonat RAL 7035 (ljusgra)

Forpackning

Wellpapp

Produktstandard

EN 60 730-1

Automatiska elektriska styr- och
reglerdon for hushallsbruk och lik-
nande anvandningar

Produktfamiljstandard

EN 50491-x

Allméanna krav pa elektrisk systemtek-
nik for hem och byggnader (HBES)
och byggnadsautomationssystem
(BACS)

EU-konformitet (CE)

CE1T3110xx ¥)

RCM-konformitet

CE1T3110en_C1 *)

EAC-konformitet

Euroasiatisk konformitet

Produktens miljodeklaration CE1E3110en01*) innehaller information om produktens miljévanliga tillverk-
ning och process (RoHS-konformitet, materialsammansattning, férpackning, miljdmassiga férdelar, av-

fallshantering)

Vikt Exkl. férpackning 0,49 kg
*) Dokumenten kan laddas ned fran www.siemens.se/hit eller http://siemens.com/bt/download
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Kopplingsscheman

Apparatschema
yy Yy 4Y Y 4Y Y 4Y Y Y Y Y y v v
G XIM X2MG1 X3 MX4MGIX5 MX6MGT X7 M X8 M Q11 Q23 |Q33 Q41 |Q63 | Q73
J /
GO G1 Y1 GO G1Y2 GO _G1Y3G0 G1 Y4 G CE+ CE- Q12 Q14 |Q24 | Q34 Q42 Q44 | Q64 |Q74 | ¢
A VY vy vv Vvvy VYA Va v v v v vYy Vv V
Férklaring G, GO Matningsspanning AC 24 V
G1 Matningsspanning AC 24 V for externa aktiva apparater
M Matnoll fér signalingang
GO Systemnoll for signalutgang
X1...X8 Universella signalingangar for

LG-Ni 1000, 2x LG-Ni 1000 (bildning av medelvarde), T1, Pt 1000,
0...1000 Q, DC 0...10 V, puls, kontaktavkanning (potentialfri)

Y1..Y4 Styr- eller signalutgangar, analog DC 0...10 V
Q1x/Q4x Potentialfria relautgangar (véxlande kontakt) for AC 24...230 V
Q2x/3x/6x/7x  Potentialfria reldutgangar (slutande kontakt) fér AC 24...230 V
CE+ Dataledning KNX-buss, positiv
CE- Dataledning KNX-buss, negativ

Anm: Per plint far endast en mangtrad eller enkeltrad anslutas (fjaderdragteknik).

Befintliga dubbelplintar ar internt elektriskt forbundna.
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Anslutningsscheman
Anslutning pa matsidan

Anslutningar pa styr- och
overvakningssidan

Forklaring till kopplings-
schemana 1 till 5

Exempel:

Kopplingsschema 1:
Métdel med passiv givare

G g
<
B_M[p1 ’
>
<
N
2 /i'__l
G X.. M X..M X...M ‘/"/ 1
/! 1
Go /L - = aN1
1/
GO

Kopplingsschema 3:

Maétdel med pulskélla
G
S H-_ T*-1R1
(&S]
<
1"

G X. M /__':
|

GO —— N1

o |

Rekommendation: Anvand skarmade ledningar

Kopplingsschema 4:
Givare for olika anvandningar (B1, N2),
extern driftsattomkopplare (S6)

¢ 3
B M 'SB e
> B1 T“*
<
i P
/8
2 [ [e xi v xi m 77
/|
G0 G ¥i Go /]
1" ! N1
G x. M/ 1}
s 4 ]
G0 N2

N1 RMS705B-1

N2  Universalregulator RLU210

B1 Kanaltemperaturgivare QAM21.20..
B3 Kanaltemperaturgivare QAM2161.040

Kopplingsschema 2:
Métdel med aktiv givare och signal-
Kélla

G <
<
| | |<1> @) 3) @)
B MG B3 LGLGN out in |R2
>
<
N
2
G X..MG1 GT M X j |
1 1
GO /L -~ aN1
Vi
GO

Kopplingsschema 5:
Styrning av 2-hastighets motorer (flakt)

¢
B M °
B1 AC 24..230V
v
> . . | T fimm
I x-m x.owm Q11 Q23 7 |
Qlso o1 vi o Q2] |Q14 \QM{_J
— T1 T 7 W
\ﬁ/_J
©M1
GO

R1  Reed-pulsomstéllare

R2 Boérvardesomstallare BSG61

S6 Changeover-omkopplare, manuell
M1 2-hastighets flakt

Anm. For den erforderliga interna konfigurationen av mandver- och évervakningsenhet
RMS705B-1, se Basdokumentation P3124en.
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Mattuppgifter (matt i mm)
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